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Technische Anderungen vorbehalten.
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Sicherheit

2.3 Konformitatserklarung
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Sicherheit

2.4 Verantwortlichkeit

Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Der Errichter und/
oder Betreiber der Maschine bzw. Anlage ist daftir verantwortlich, dass bei Aus-
fall des Gerates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefihrt wird.

In der DIN EN 60204-1 (VDE 0113-1) ,Sicherheit von Maschinen” werden in
dem Thema ,Elektrische Ausriistung von Maschinen” Sicherheitsanforderungen
an elektrische Steuerungen aufgezeigt. Diese dienen der Sicherheit von Perso-
nen und Maschinen sowie der Erhaltung der Funktionsfahigkeit der Maschine
oder Anlage und sind zu beachten.

Die Funktion einer Not-Aus-Einrichtung muss nicht unbedingt zum Abschalten
der Spannungsversorgung des Antriebs fihren. Zum Abwenden von Gefahren
kann es sinnvoll sein, einzelne Antriebe weiter in Betrieb zu halten oder be-
stimmte Sicherheitsablaufe einzuleiten. Die Ausfuhrung der Not-Aus-MalRnahme
wird durch eine Risikobetrachtung der Maschine oder Anlage einschlief3lich der
elektrischen Ausristung nach DIN EN ISO 12100:2011-03 beurteilt und nach
EN 1SO 13849-1 (fruher DIN EN 954-1) ,Sicherheit von Maschinen - Sicher-
heitsbezogene Teile von Steuerungen” mit Auswahl der Schaltungskategorie
bestimmt.

12
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Gerateeinbau

3 Geréateeinbau

3.1 Beachten Sie

Der Pitch-Servoregler ist zum Einbau in Schaltschranke, die in Rotornaben von
Windenergieanlagen angeordnet sind, bestimmt. Der Einbau ist ausschlieRlich
in Schaltschranken mit mind. IP 4x vorzunehmen.

Um keine Beschadigungen hervorzurufen, vermeiden Sie unbedingt, dass
Feuchtigkeit in das Gerat eindringt,
aggressive oder leitfahige Stoffe in der Umgebung sind,

Bohrspane, Schrauben oder Fremdkérper in das Gerat fallen,
die Liftungsoffnungen abgedeckt sind,

das Gerat in anderen nicht ortsfesten Ausristungen eingesetzt wird.
Andere Einsatzgebiete nach Absprache mit der Firma LTI Motion GmbH.

3.2

Kuhlvariante Wandmontage

Schritt

Aktion

Anmerkung

Reil3en Sie die Position der
Gewindel6cher auf der Monta-
geplatte an.

MaRbilder/Lochabstande siehe
Tab. 3.1 und Abb. 3.1. Uber die
Gewindeflache erreichen Sie

! Schneiden Sie flur jede Befesti- einen guten flachigen Kontakt.
gungsschraube ein Gewinde in
die Montageplatte.
Montieren Sie den Pitch- Montageabstande beachten!
Servoregler senkrecht auf der Kontaktflache muss metallisch
Montageplatte. blank sein.

5 Im Pitch-System: Montieren
Sie den Pitch-Servoregler so,
dass die Drehachsen der Lifter
und der Nabe parallel zueinan-
der liegen.

Montieren Sie ggf. weitere Kabel zwischen Netzfilter und
Komponenten, wie z. B. Netz- Umrichter darf max. 30 cm lang
3 ) .
filter, Netzdrossel etc. auf der sein
Montageplatte.
4 Weiter geht’s mit der elektri-

schen Installation in Kapitel 4.
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Gerateeinbau

3.3

Kuhlvariante Durchsteckkthlkorper

Schritt

Aktion

Anmerkung

Reil3en Sie die Position der Ge-
windelécher und den Ausbruch
auf der Montageplatte an.

MaRbilder/Lochabstande siehe
siehe Tab. 3.2, Abb. 3.3 und
Abb. 3.4 Uber die Gewindefla-

! Schneiden Sie flur jede Befesti- che erreichen Sie einen guten
gungsschraube ein Gewinde in flachigen Kontakt.
die Montageplatte.
Montieren Sie den Pitch- Montageabstande beachten!
Servoregler senkrecht auf der Kontaktflache muss metallisch
Montageplatte. blank sein.

5 Im Pitch-System: Montieren
Sie den Pitch-Servoregler so,
dass die Drehachsen der Lifter
und der Nabe parallel zueinan-
der liegen.

Montieren Sie ggf. weitere Kabel zwischen Netzfilter und
Komponenten, wie z. B. Netz- Umrichter darf max. 30 cm lang
3 ) .
filter, Netzdrossel etc. auf der sein
Montageplatte.
4 Weiter geht’s mit der elektri-

schen Installation in Kapitel 4.

Aufteilung der Verlustleistung:

PitchMaster 54.018 54.044 54.058 54.070
Verlustleistung  Aulenseite (3) 83,3% 88,7% 90,7% | 89,8%
Innenseite (4) 16,7% 103% 9,3% | 10,2%
Schutzart Kihlkorperseite (3) IP54
Gerateseite (4) IP20
Betriebsanleitung PitchMaster | 15
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Installation

4.2.1 |Installations- und Projektierungsvorschriften

Thema

Projektierungs- und Installationsvorschriften

Schutzleiteranschluss
Potentialausgleich

PE-Netzanschluss nach DIN VDE 0100 Teil 540:

Metallisch blanke Montageplatte verwenden.

Méglichst grofie Kabelquerschnitte und/oder Massebander
einsetzen.

Schutzleiteranschluss der Komponenten sternférmig verlegen.
Zum Herstellen einer niederohmigen HF-Verbindung muss die
Erdung (PE) und der Schirmanschluss grof3flachig auf die PE-
Schiene der Montageplatte gelegt werden.

Netzanschluss < 10 mm2

Schutzleiterquerschnitt mind. 10 mm? oder zwei Leitungen mit
dem Querschnitt der Netzleitungen verwenden.
Netzanschluss > 10 mm2

Schutzleiterquerschnitt entsprechend des Querschnittes der
Netzleitungen verwenden.

Kabelfiihrung

Motorleitung getrennt von Signalleitungen und Netzleitung
verlegen. Mindestabstand zwischen Motorleitung und Signallei-
tung/Netzleitung muss 20 cm betragen, ggf. Trennblech ver-
wenden.

Motorleitung ohne Unterbrechung immer auf dem kiirzesten
Weg aus dem Schaltschrank fiihren.

Falls ein Motorschiitz oder Motordrossel/-filter verwendet wird,
sollte dieser direkt am Pitch-Servoregler platziert werden.
Schirm des Motorkabels nicht zu friih absetzen.

Unnoétige Leitungslangen vermeiden.

Kabeltyp

Pitch-Servoregler sind immer mit geschirmten Motorleitungen und
Signalleitungen zu verdrahten. Fir alle geschirmten Anschliisse
muss ein Kabeltyp mit doppeltem Kupfergeflecht, das 60-70 %
Uberdeckung aufweist, verwendet werden.

Weitere Tipps fur den Schaltschrankauf-
bau

Schutze, Relais, Magnetventile (geschaltete Induktivitaten) sind
mit Loschgliedern zu beschalten. Die Beschaltung muss direkt
an der jeweiligen Spule erfolgen.

Geschaltete Induktivitaten sollten mindestens 20 cm von pro-
zessgesteuerten Baugruppen entfernt sein.

GroRere Verbraucher in der Nahe der Einspeisung platzieren.
Signalleitungen mdglichst nur von einer Seite einfihren.
Leitungen des gleichen Stromkreises sind zu verdrillen. Ge-
nerell wird Ubersprechen verringert, wenn Leitungen nahe an
geerdeten Blechen verlegt werden. Restadern an beiden Enden
mit Schaltschrankmasse (Erde) verbinden.

Erganzende Informationen

Erganzende Informationen finden Sie bei der jeweiligen Anschluss-
beschreibung

Betriebsanleitung PitchMaster |
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Installation

Falls FI-Schutzschalter zum Einsatz kommen:

e dirfen nur allstromsensitive FI-Schutzschalter eingesetzt werden, die fir den
Betrieb im Servoregler fiir Pitchsysteme geeignet sind.
Fl-Vertraglichkeit: Der PitchMaster kann im Fehlerfall DC-Fehlerstréme ohne
Nulldurchgang erzeugen. Deshalb dirfen die PitchMaster nur an allstrom-
sensitiven RCM (FI-Schutzeinrichtung) betrieben werden, siehe DIN VDE
0160 und DIN VDE 0664.

e die Ublichen Fehlerstrom-Schutzschalter (RCD = Residual Current operated
Device) Typ A kénnen diese Art von Fehlerstrémen nicht sicher schalten. Aus
diesem Grund ist der Einsatz von sogenannten allstromsensitiven Fehler-
strom-Schutzschaltern vorzusehen, die gemaf IEC 60755 bezlglich der
Fehlerstromform als Typ B bezeichnet werden.

» Typische Ableitstrdome von PitchMastern mit internem Netzfilter an dreiphasi-
ger Netzversorgung siehe Anhang A.5.

e Schalten der Netzspannung: Zyklisches Netzschalten ist alle 60 s erlaubt,
Tippbetrieb mit Netzschiitz ist unzulassig.

— Bei zu haufigem Schalten, schiitzt sich das Gerat durch hochohmige
Abkopplung vom Netz.

— Nach einer Ruhephase von einigen Minuten ist das Gerat wieder be-
triebsbereit.

¢ TN-Netz und TT-Netz: uneingeschrankt erlaubt.
e IT-Netz (isolierter Sternpunkt): nicht zulassig!

— Bei Erdschluss liegt etwa doppelte Spannungsbeanspruchung vor, Luft-
und Kriechstrecken gemafy EN50178 werden nicht mehr eingehalten.

¢ Der Anschluss des PitchMasters tber eine Netzdrossel mit der Kurzschluss-
spannung von UK = 2 % der Nennspannung ist zwingend erforderlich:

— beim Einsatz des PitchMasters in Anwendungen mit Stérgréf3en, entspre-
chend der Umgebungsklasse 3, laut EN61000-2-4 und darlber (rauhe
Industrieumgebung).

— zur Einhaltung der EN61800-3 bzw. IEC 1800-3, siehe Anhang A5.
— bei der Zwischenkreiskopplung mehrerer PitchMaster.

Weitere Informationen zur Strombelastbarkeit, technische Daten und Umweltbe-
dingungen finden Sie im Anhang A.1 bis A.3 .

Umgebungsklasse 3 nach EN61000-2-4

Die Umgebungsklasse 3 ist unter anderem gekennzeichnet durch:
¢ Netzspannungsschwankungen > +10 % UN

e Kurzzeitunterbrechungen zwischen 10 ms bis 60 s

e Spannungsunsymmetrie zwischen den Phasen > 3 %

Die Umgebungsklasse 3 ist typischerweise dann gegeben, wenn:

e ein Hauptanteil der Last durch Stromrichter (Gleichstromsteller oder Sanftan-
laufgerate) gespeist wird,

e Schweilimaschinen vorhanden sind,

¢ Induktions- oder Lichtbogendéfen vorhanden sind,
e grol’e Motoren haufig gestartet werden,

¢ Stromlasten schnell schwanken.

Betriebsanleitung PitchMaster |
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REL RSH
REL RSH
ISDSH ENPO
1SD06 05002
1SD05 0001
1SD04 0SD00
1SD03 ISA1-
1SD02 ISAT+
1SDOT ISAO-
1SD00 ISAO+
w24V <[l < +24v
paND < il - peno

Abb. 4.7: Steueranschliisse

Spezifikation der Steueranschliisse:

Bezeichnung Klemme Spezifikation FAGICE
trennung
Analoge Eingénge
ISAO+ X2-3 - U,=%10VDC;
ISAO- X2-4 — Auflésung 10 bit; R ;=110 kQ nein
ISA1+ X2-5 — Abtastzyklus der Klemme =1 ms
ISA1- X2-6 — Toleranz: U: £1 % v. Messbereichsendwert
Digitale Eingange
1SDOO X2-15 — Frequenzbereich < 500 Hz
ISDO1 X2-16
1SD02 X2-17 — Abtastzyklus der Kl_emme =1ms '
— Schaltpegel Low/High: <4,8V/>18V ja
1SDO3 X2-18 — bei 24 Vtyp. 3mA
ISD04 X2-19 _ R =3KkO '
ISDO5 X2-20 IN
— Frequenzbereich < 500 Hz
— Schaltpegel Low/High: <4,8V/>18V
- |, bei24V=10mA
ISD06 X2-21 - R,=3KkQ ja
— interne Signal-Verzoégerungszeit < 2 us
als Triggereingang zur schnellen Abspeicherung der Istposition
geeignet
ISDSH X2-22 — ohne Funktion -
— Freigabe der Endstufe = High-Pegel
— Frequenzbereich < 500 Hz
— Reaktionszeit ca. 10 ms .
ENPO X2-10 _ Schaltpegel Low/High: < 4,8 V /> 18 V Ja
— bei24 Vityp. 3mA
- R,=3kQ
30 Betriebsanleitung PitchMaster |
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Installation

Bezeichnung Klemme Spezifikation HOLGUEE
trennung
Digitale Ausgénge
kurzschlussfest
OSD00 X2-7 l,.ox = 90 MA (pro Klemme, jedoch | _, gesamt = 100 mA), SPS-
0OSD01 X2-8 kompatibel ja
0OSDO02 X2-9 Abtastzyklus der Klemme = 1ms
High-Side-Treiber
Relais-Ausgéange
Relais, 1 Schliel3er
REL X2-23 25 VI1 AAC, Gebrauchskategori_e AC1 _
30 V/1 A DC, Gebrauchskategorie DC1 ja
REL X2-24 N
Schaltverzdgerung ca. 10 ms
Zykluszeit 1 ms
Sg: ig:ﬁ ohne Funktion -
Spannungsversorgung
Hilfsspannung U,, = 24 V DC +25 %, kurzschlussfest
|, = 100 mA (gesamt, beinhaltet auch die Treiberstrome fir Aus-
gange OSDO00 und OSDO01, OSD02 und OSDO03)
externe 24 V - Einspeisung zur auschlieZlichen Speisung der
X2-2 Steuerelektronik bei Netzausfall méglich, Stromaufnahme | =
+24 'V X2-14 1000 mA + Haltebremsenstrom ja
Toleranz der Speisung +20 %
ACHTUNG: Je nach Netzgeratetyp kann als Schutzmalinahme
eine Entkoppeldiode zum Schutz des Netzgerates erforderlich sein,
da je nach Toleranzen der 24 V des und 24 V - Netzgerates zur
Ruckspeisung kommen kann.
Digitale Masse
DGND X2-1 Bezugsmasse fiir 24 V ja
X2-13
1) eingeschrankt zutreffend
Tab. 4.3: Spezifikation der Steueranschlisse
Betriebsanleitung PitchMaster | 31
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Installation

Die elektrische Spezifikation der Schnittstelle ist der Tabelle 4.7, die Klemmen-
belegung der Tabelle 4.8 zu entnehmen.

TTL-Drehgeber

\ SSI-Drehgeber

Anschluss

Miniatur-D-SUB 15polig Buchse (High-Density)

Schnittstelle

RS422 (differentiell)

Wellenabschluss-
widerstand

SpurA, B, R: 120 Q
(intern)

DATA: 120 Q (intern)

CLK: kein Abschluss erfor-

derlich

Max. Signalfre-
quenz fGrenz

500 kHz

+5 V 15 % (geregelt Uber Sensorleitungen)

SSr?nnungsversor— max. 150 mA nicht potentialgetrennt zur Steuerelektro-
gung nik

Abtastfrequenz 4 kHz 4 kHz

der Regelung

Schnittstellenpro-

tokoll - SSI (Graycode)
Strichzahl/Auflo- i 13 bit (Singleturn)

sung 32-8192 25 bit (Multiturn)

Max. Kabellange

50 m (weitere Kabelspezifikationen It. Angabe Motorher-

steller)

Tab. 4.7: Spezifikation der Drehgeberschnittstelle X7

Der Kabeltyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Drehgeberherstellers zu

wahlen. Bitte achten Sie dabei auf folgende Rahmenbedingungen:
Verwenden Sie grundséatzlich abgeschirmte Kabel. Die Schirmung ist beid-

seitig aufzulegen.
Die differentiellen Spursignale A, B, R oder CLK, DATA sind Uber paarig

verdrillte Kabeladern zu verschalten.

Das Geberkabel darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale tber

Klemmen im Schaltschrank zu fuihren.

Betriebsanleitung PitchMaster |
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Installation

4.9 Anschluss Energiespeicher (z. B. Batterie)
A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag an spannungsfihrenden Gerateteilen!

e Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrahten oder l6sen!

e Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Warten Sie, bis die
Zwischenkreisspannung an den Klemmen X21/ ZK+, ZK- auf die Schutz-
kleinspannung abgesunken ist, bevor Sie am Gerat arbeiten (ca. 10 Min.)

e Auf Spannungsfreiheit priifen.

Die Klemmen ZK+ und ZK- dienen zum Anschluss eines externen Energiespei-

chers, wie z. B. einer Batterie oder einem externen Zwischenkreis.
X21
[ —1|
ZK+ —.¥|4—E|—_L
ZK- \: |
| — 1
Abb. 4.15: Anschluss Energiespeicher
ACHTUNG

Gerateschaden durch falsche Bedienung!

Erst wenn der Pitch-Servoregler ,Betriebsbereit* anzeigt (LED) dirfen die

Schitzkontakte zum externen Energiespeicher geschlossen werden. Ein zu

hoher Ladestrom kann sonst die Kondensatoren des internen Zwischenkreises

sowie den externen Energiespeicher schadigen.

Bei Fragen wenden Sie sich an lhren Projekteur.

HINWEIS

Die Schutze, Dioden, Sicherungen sowie der Energiespeicher sind nicht im

Lieferumfang enthalten.

Bei der Dimensionierung und Montage der Bauteile sind die Strombelastbar-

keit und die Spannungsfestigkeit zu beachten.

Bei Fragen wenden Sie sich an Ihren Projekteur.

40 Betriebsanleitung PitchMaster |
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Installation

4.10 Serielle Schnittstelle (SIO)

Die serielle Schnittstelle (SIO, X4, RS232) dient zum Anschluss des DriveMana-
gers und als Steckplatz fir den optionalen Schnittstellenwandler CM-RS485.

Pinbelegung X4:

X4/Pin Funktion
1 +15 V DC fur Bedienteil KP200-XL

TxD, Senden von Daten

SIO

RxD, Empfangen von Daten

nicht benutzen
GND flr +15 V DC des Bedienteil KP200-XL
+24 V DC (nur fur KP200)

nicht benutzen

N o o b~ w N

nicht benutzen

9 GND fir +24 V DC (nur fur KP200)

Tab. 4.9: Pinbelegung der seriellen Schnittstelle X4

CCD-SUB 90X

o e

XYY YY Y
en---

Abb. 4.16: Anschluss X4

Bitte verwenden Sie zum Anschluss des PitchMasters am PC/DriveManager
das konfektionierte RS232-Kabel CCD-SUB 90X (maximale Lange 3 m).

HINWEIS
Die RS232-Schnittstelle dient ausschlieRlich als Service-Diagnose-Schnittstel-
le. Steuern Uber die Schnittstelle ist nicht zulassig.
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411 CAN Schnittstelle

X5

CAN

Installation

Die CANopen-Schnittstelle ist im PitchMaster integriert. Der Anschluss erfolgt
Uber den Steckverbinder X5. Die Versorgung des potentialgetrennten Anschlus-

ses erfolgt kundenseitig.

Anschluss

Miniatur-D-Sub 9polig Stift

Wellenabschlusswiderstand
- Busabschluss -

eine Bricke (Pin 1-2) aktiviert den in-
ternen Abschlusswiderstand (120 Q)

Max. Eingangsfrequenz

1 MHz

Ext. Spannungsversorgung

+24 V £25 %, 50 mA
(potentialfrei zum PitchMaster)

Tab. 4.10: Klemme X5

Pinbelegung X5:

X5/Pin Funktion
1 Briicke auf Pin 2 fur aktiven Busabschluss
2 CAN_LOW
3 CAN_GND
4 Nicht verwenden
5 Nicht verwenden
6 CAN_GND
7 CAN_HIGH
8 Nicht verwenden
9 CAN_+24 V externe Versorgungsspannung

Tab. 4.11: Pinbelegung X5

Die Einstellung der CAN-Bus-Knotenadresse erfolgt tber den Drehcodeschalter

(S1).

Alternativ kann eine Busadresse Uber Parameter eingestellt werden. Die Adres-
se Uber Drehcodeschalter und Parameter werden addiert.

Projektierung und Funktionsbeschreibung:
Hinweise hierzu finden Sie im Kommunikationshandbuch CANopen. Die
Schnittstelle ist bei der Werkseinstellung ASTER: OLT_1 abgeschaltet.
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412 DC-Verbund

Die PitchMaster, die im DC-Verbund generatorisch (Bremsbetrieb) betrieben
werden, speisen Energie in den DC-Verbund ein, den die motorisch betriebenen
PitchMaster verbrauchen.

HINWEIS
Ein DC-Verbundbetrieb muss unbedingt bei der Projektierung tberprift wer-
den. Bitte wenden Sie sich an Ihren Projekteur.

4.13 Bremswiderstand (RB)

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag an spannungsfihrenden Geréateteilen!

» Elektrische Anschliusse niemals unter Spannung verdrahten oder |6sen!

e Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Warten Sie, bis die
Zwischenkreisspannung an den Klemmen X21/ ZK+, ZK- auf die Schutz-
kleinspannung abgesunken ist, bevor Sie am Gerat arbeiten (ca. 10 Min.)

» Auf Spannungsfreiheit priifen.

Im generatorischen Betrieb, z. B. beim Abbremsen des Antriebs, speist der
Motor Energie in den PitchMaster zurtick. Dadurch steigt die Spannung im
Gleichspannungszwischenkreis (ZK). Wenn die Spannung einen Schwellwert
Uberschreitet, wird der interne Bremstransistor eingeschaltet und die generatori-
sche Energie Uber einen Bremswiderstand in Warme umgesetzt.

X21 l___'i
RB+—H—~—'-|,/\__7\ il
il 1] |RBY
- I
I I

I

I

PEp—ig—s

Abb. 4.17: Anschluss Bremswiderstand

» Die Montageanleitung des externen Bremswiderstandes muss unbedingt
beachtet werden.

« Der externe Bremswiderstand muss von der Steuerung Uberwacht werden.

e Der Temperaturwachter (Bi-Metallschalter) am Bremswiderstand muss so
verdrahtet werden, dass bei Uberhitzung des Bremswiderstandes der ange-
schlossene Pitch-Servoregler vom Netz getrennt wird.

¢ Der minimal zulassige Anschlusswiderstand des Pitch-Servoreglers darf
nicht unterschritten werden, technische Daten siehe Kapitel Kap. A.1, S. 42.

Fir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an lhren Projekteur.
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5 Inbetriebnahme

nicht fachgerechter Inbetriebnahme!
Die Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden, das elek-
trotechnisch ausgebildet und in UnfallverhiitungsmalRnahmen unterwiesen ist.

f Gefahr von Tod, schwerer Korperverletzung und/oder Sachschaden bei

5.1 Wahl der Inbetriebnahme

Art der Inbetriebnahme Kapitel weiter auf

Projektierung und Inbetriebnah-
me sind bereits durchgefihrt.
Laden eines vorhandenen
Datensatzes.

5.2 Serieninbetriebnahme S. 45

Erstmalige Projektierung und
Inbetriebnahme des Antriebs- 5.3 Erstinbetriebnahme S. 46
systems

Projektierung und Grundein-
stellung des Antriebssystems 5.4 Testlauf S.52
sind bereits durchgefihrt.

5.2 Serieninbetriebnahme

Wenden Sie diese Inbetriebnahme an, wenn Sie mehrere gleiche Antriebe in

Betrieb nehmen wollen (Serieninbetriebnahme). Dabei muss flr jeden Antrieb

der gleiche PitchMaster Typ und der gleiche Motor bei gleicher Anwendung

eingesetzt werden.

Voraussetzung:

* Alle PitchMaster sind vollstandig angeschlossen.

e Der erste Antrieb ist bereits vollstandig in Betrieb genommen.

e Ein PC mit installierter Benutzersoftware DriveManager (glltig ab Version V
260.40-0) ist angeschlossen.

Datensatz vom Gerét in Datei speichern

Schritt Aktion Anmerkung

Verbinden Sie lhren PC mitdem = Verwenden Sie ein serielles

1 PitchMaster des ersten Antriebs = Standardkabel (9polige D-SUB
und schalten Sie die Netzversor- Buchse/Stift).
gung fur den PitchMaster ein.
DriveManager starten. Nimmt automatisch eine Ver-

2 bindung zum angeschlossenen

PitchMaster auf.
Wenn der Verbindungsaufbau fehlschlagt, tberprufen Sie
die Einstellungen im Menu Extras > Optionen und versu- [ik
chen es erneut mit dem Icon:
Betriebsanleitung PitchMaster | 45
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Aktion

Anmerkung

Speichern Sie den aktuellen

Datensatz mit dem Icon , %l

entweder in der Parameterda-
tenbank (Verzeichnis: c:/../user-
data) des DriveManagers.

Mit dem Icon wird immer der
aktuelle Datensatz des ange-
schlossenen Gerates gespei-
chert.

Geben Sie der Datei einen Na-
men lhrer Wahl.

Losen Sie die Verbindung zu
allen Geraten mit dem Icon

.--r|
AT

Verbinden Sie lhren PC mit dem PitchMaster des nachsten Antriebs
und schalten Sie die Netzversorgung fir den PitchMaster ein.

Stellen Sie mit dem Icon eine
Verbindung zwischen dem
DriveManager und dem neu
angschlossenen Gerat her.

i

Laden Sie mit dem Icon den mit
Schritt 3 gespeicherten Daten-
satz in das Gerat.

1)

Wahlen Sie mit dem Icon r@ | das Hauptfenster.

Sichern Sie die Einstellung mit der Schaltflache

Einstellung im Gerat speichern |

Wiederholen Sie die Schritte 4 ... 7 an jedem weiteren Antrieb.

HINWEIS

Weitere Informationen zum DriveManager finden sie im DriveManager-Hand-
buch (Id.-Nr.:0842.01B.x-xx).

5.3 Erstinbetriebnahme

& i &,

Ers1|nhetr|ehnahme

Voraussetzungen:

L]

Der PitchMaster ist vollstandig angeschlossen, siehe Kapitel 4
Installierter DriveManager ab Version V 260.40-0

Motordatenbank ist auf dem PC installiert

Gerat ist Uber die RS232-Schnittstelle (X4) am PC angeschlossen
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A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag an spannungsfihrenden Geréateteilen!

¢ Elektrische Anschlisse niemals unter Spannung verdrahten oder l6sen!

e Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Warten Sie, bis die
Zwischenkreisspannung an den Klemmen X21/ ZK+, ZK- auf die Schutz-
kleinspannung abgesunken ist, bevor Sie am Gerat arbeiten (ca. 10 Min.)

e Auf Spannungsfreiheit priifen.

Eingang ENPO = Low-Pegel (Klemme (X2)) anlegen, um ein versehentliches
Starten des Motors zu verhindern (Endstufe gesperrt, Netzspannung des Pitch-
Masters eingeschaltet).

Vorbereitungen:

DriveManager
ﬁ Verbindungsaufbau e Einschalten des PitchMasters - ein Selbsttest wird durchgefihrt
oder: e Starten des DriveManagers
Kommunikation > Verbin-

Verbindung zum Gerat herstellen.
dungsaufbau...

Offnen des Hauptfensters ,Einstellen®:

PITCHmaster 54.xxx x|
) Ite Losung:
[ I % Drehzahlregelung +1-10 Sallwen, Steuamn iiber
== | DriveManager e
H {Erstinbetriehnahme... | Grundeinstellungen... | Erweitert >>
oder:
Aktives Gerat > Einstellun- ‘ e V_\ ‘ =
= T — Geber:
gen andern Emgaﬂge...l Resalver-hotargeher,
Ausgénge..l SDIIWEN,’Rampen.I Regelundg.. I taotor und Geber... I
et | |
Bussysteme: I Mockenschaltwerk | KF200 einstellen | FLC
‘ [T | Q, | h ,7
Istwerte... I =ehlerfarmung. I Handbetrieh.. | Passwirter...
Einstellung im Gerat speichern | Abbrechen | Hilfe
Weiter mit
8 PITCHmaster 54.xxx x|
} Ite Losung:
E; Drehzah\regelung +-10% Sollwert, Steuern liber
Klemme
Erslmhelnehnahme | Grundeinstellungen Erweitert >>
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5.3.1 Voreingestellte Lésungen

Erstinbetriebnahme

1.

voreingestellte Li 1' Vd

Voreingestellte Lésungen sind komplette Parameter-Datenséatze zur Losung
verschiedenster anwendungstypischer Bewegungsaufgaben.

Durch das Laden einer Voreingestellten Losung in den Arbeitsspeicher (RAM)
wird der PitchMaster automatisch konfiguriert. Ma3geblich werden die Parame-
ter fur

e den Steuerort des PitchMasters,

e die Sollwertquelle,

e die Belegung der Ein- und Ausgange der Signalverarbeitung und
¢ die Regelungsart

voreingestellt.

Erstinbetriebnahme il
[ Wahlen Sie eine von vielen voreingestellten
1 . Lasungen, mit der lhr Antrieb einfach und
Voreingestelite L 1. Voreingestellte LGsung il
A hl fiir voreingestellte Losung:
2 . é SCE_4 = Drehzahlregelung, Sollwert iiber PLC, Steuern liber Feldbus-todul j
FCC_1 = Positionierung, Fahrsatzvorgabe und Steuern ber CAN-Bus -

hotorund Gek  |FCE_1

3 PCC_2
. PCE_2
PCT_3

Grundeinstellun  |PCC_3

= Positionierung, Fahrsatzvorgabe und Steuern liber Feldbus-todul

= Positionierung, Fahrsatzvargabe und Steuemn liber PLC

= Positionierung, Tabellen-Fahrsgtze, Steuern ber Klemme

= Positionierung, Tabellen-Fahrsatze, Steuern iber CAN-Bus

= Positionierung, Tabellen-Fahrsatze, Steuern liber Feldbus-hodul

= Positionierung, Fahrsatzvorgabe iiber PLC, Steuern liber Klemme

= Positionierung, Fahrsatzvorgabe Uber PLC, Steuern Uber CAN-Bus

= Positionierung, Fahrsatzvorgabe iiber PLC, Steuern iber Feldbus-Modul

= Drehzahlsteuerung-Openloop, 0-10% oder Festdrehzahlen, Steuemn iiber Klem

= Drehzahlsteuerung-OpenLoop, Sollwert und Steuern iiber CAN —

WSCB1 (23) = Drehzahlsteuerung-OpenLoop, Sollwert und Steuern iber Feldbus-kMaodul 4
- Individuell programmierbare Ablaufe mit PLCmotion

Einstellung im G

Durch Verandern einzelner Parameter kdnnen die Voreingestellten Lésungen
den Erfordernissen der Anwenderaufgabenstellung angepasst werden. So
modifizierte Voreingestellte Lsungen werden im Gerat als User-Datensétze
abgespeichert.

Insgesamt 23 Voreingestellte Losungen decken die typischen Anwendungsge-
biete fir die Drehzahlregelung mit dem PitchMaster ab.

Starten der Regelung uber/
Bus-Steuerprofil

TCT_1 +/-10 V-Analog - Drehmoment E/A-Klemmen

Krzel Sollwertquelle

SCT_1 +/-10 V-Analog E/A-Klemmen
SCT_2 Festdrehzahl-Tabelle E/A-Klemmen
Festdrehzahl-Tabelle CANopen-Feldbusschnittelle
SCC 2 . . -
- - EasyDrive-Profil ,Basic
Festdrehzahl-Tabelle Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
SCB_2 BUS)

- EasyDrive-Profil ,Basic®

CANopen-Feldbusschnittelle CANopen-Feldbusschnittelle

SCC_3 - EasyDrive-Profil ,Basic*

Tab. 5.1: Voreingestellte Losungen fur die Drehzahlregelung
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Starten der Regelung uber/

Kurzel Sollwertquelle Bus-Steuerprofil
Feldbus-Optionsmodul (PROFI- | Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
SCB_3  BUS) BUS)
- EasyDrive-Profil ,Basic”
SCP_3 PLC PLC
SCT_4 PLC E/A-Klemmen
sce 4 PLC CANopen-Feldbusschnittelle
- - EasyDrive-Profil ,Basic®
PLC Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
SCB_4 BUS)
- EasyDrive-Profil ,Basic”
CANopen-Feldbusschnittelle CANopen-Feldbusschnittelle
PCC 1 - DSP402-Profile Position-Mode
- - DSP402-Profile Velocity-Mode
- DSP 402-Interpolated Mode
Feldbus-Optionsmodul (PROFI- = Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
PCB 1 BUS) BUS)
- EasyDrive-Profil ,DirectPos*
PCP_1 PLC PLC
PCT_2 Tabellen-Fahrsatz E/A-Klemmen
PCC 2 Tabellen-Fahrsatz CANopen-Feldbusschnittelle
- - EasyDrive-Profil ,TabPos*
Tabellen-Fahrsatz Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
PCB_2 BUS)
- EasyDrive-Profil ,TabPos*
PCT_3 PLC E/A-Klemmen
PCC 3 PLC CANopen-Feldbusschnittelle
- - EasyDrive-Profil ,PIcPos"
PLC Feldbus-Optionsmodul (PROFI-
PCB_3 BUS)
- EasyDrive-Profil ,PlcPos*
VSCT1 | 0-10 V oder Festdrehzahl E/A-Klemmen
VSCC1 CANopen-Feldbusschnittstelle CANopen-Feldbusschnittstelle
VSCB1 Feldbus-Optionsmodul (PROFI- = Feldbus-Optionsmodul (PROFI-

BUS)

BUS)

Tab. 5.1: Voreingestellte Losungen fur die Drehzahlregelung

Alle voreingestellte Lésungen besitzen ein individuelles Grundeinstellungs-

Fenster im DriveManager. Haufig werden die voreingestellten Losungen auf die

Anwendungen angepasst. Wenden Sie sich ggf. an Ihren Projekteur.

HINWEIS

Detaillierte Informationen zu den voreingestellten Losungen und zur Klemmen-
belegung siehe Anwendungshandbuch CDE/CDB/CDF3000.
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5.3.2 Einstellung des Motors und des Gebers

2. =¥

Motar und Geber.., |

Einstellung der Motordaten tiber Motordatenbank

Der DriveManager stellt Ihnen eine Motordatenbank mit allen Einstellungen zur
Verfligung. Durch Verwendung des richtigen Motordatensatzes ist sichergestellt,
e dass die elektrischen Daten des Motors richtig parametriert sind,

e der Motorschutz des Motors (Karteikarte ,Motorschutz*) korrekt eingestellt ist
und

» die Regelkreise des Antriebs voreingestellt werden.
Motordatensatze flir Motore, die nicht in der Motordatenbank aufgefihrt sind,

kénnen bei LTI Motion GmbH erstellt werden. Wenden Sie sich ggf. an Ihren
Projekteur.

HINWEIS
Der Drehmomentregler wird optimal eingestellt, sodass generell keine weite-
ren Anpassungen notwendig sind.
Die Einstellung des Drehzahlreglers basiert auf der Annahme, dass das auf
die Motorwelle reduzierte Maschinentragheitsmoment gleich dem Motortrag-
heitsmoment ist.
Der Drehzahl- und der Lageregler besitzen eine hohe Dampfung und sind
daher auch fur die Regelung von elastischer Mechanik geeignet.

Fur spezielle Einstellungen zur Optimierung des Drehzahl- und des Lageregel-
kreises benutzen Sie bitte das Anwendungshandbuch CDE/CDB/CDF3000.

Uber den Button ,Motorauswahl* in der Karteikarte ,Motor* kénnen Sie aus Ihrer
installierten Datenbank den gewulnschten Motor auswéahlen. Der Motortyp ist
auf dem Motortypenschild angegeben. Wird der Motordatensatz auf einem Da-
tentrager (Diskette, CD-ROM) geliefert, so ist dieser Uber den Button ,Anderes
Verzeichnis® direkt ladbar.

Einstellung des Drehgebers

In der Karteikarte Drehgeber wird der an den Motor angeschlossene Drehge-
ber eingestellt. Es besteht weiterhin die Mdglichkeit, mit zwei Drehgebern zu
arbeiten. Dabei wird der erste Drehgeber fur die Kommutierung und Drehzahl-
regelung des Motors (Motorgeber), der zweite Drehgeber fur die Lage- bzw.
Positionierregelung (Lageregler) eingesetzt. Es kdnnen auch beide Funktionen
mit nur einem Geber realisiert werden.
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Erstinbetriebnahme x|

1 [ Wahlen Sie eine von vielen voreingestelten

F Lasungen, mit der [hr Antrieb einfach und
schnell auf lhre Applikation parametriert wird.
voreingestellte Lﬁlaung..l

Wahlen Sie den entsprechenden hotor aus der
2 . -ﬁ MWotordatenbank aus und passen Sie den

Motor und Geber il

totar und C

Motor ~ Geber | totorschutz | Bremse I

3. |/ -
Grundeinstel

Encoder Encoder
Motor Last

Einstellung irr

A hl der Drehg

r-Lagegeher

Resolver- Motor- und Lagegeher {E1, E2):

Pulpaarzahl Resolver |1

Encoder Offset [ooooH
=ncoder-Oftset Errmﬂeld
Spursignalkorrektur (GF IOFF (0 ;I

Jede Drehgeberkombination besitzt eine spezielle Einstellmaske.

HINWEIS

Weitere Informationen zur Einstellung der Drehgeber erhalten Sie im Anwen-
dungshandbuch CDE/CDB/CDF3000.

5.3.3 Grundeinstellungen

s I\,

Grundeinstellungen... |

Uberpriifung des Drehgebers

Zur Uberpriifung der Drehrichtung wird die Motorwelle von Hand gedreht. Der
Blickwinkel ist von vorn auf das Wellenende (Flansch). Bei Rechtsdrehung
muss in der Zustandsanzeige ,Soll- und Istwerte” unter ,nist, Istdrehzahl” eine
positive Drehzahl angezeigt werden, bei Linksdrehung eine negative Drehzahl.
Sollte die Drehzahl falsch sein, mussen folgende Punkte tUberprift werden:

e Ist das Geberkabel am Motor und am PitchMaster richtig angeschlossen?
e Passt das Geberkabel zum Gebertyp?

vornehmen

Zur Feinabstimmung jeder Voreingestellten Losung existieren individuell abge-

stimmte Einstellmasken. Hiermit kbnnen Sie den Antrieb an |hre Anforderungen
anpassen. Detailbeschreibung der einzelnen Funktionen finden Sie im Anwen-

dungshandbuch CDE/CDB/CDF3000.

Drehzahiregelung; il

Sollwerskalierng ..

Drehzahlprofil ..

Begrenzungen ...

Stoprampen ..
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5.3.4 Speichern der Einstellungen

oder:

DriveManager
PitchMaster Einstellen

Aktives Gerat > Einstellun-
gen andern

1

oder:

DriveManager
PitchMaster Einstellen

Aktives Gerat > Einstellun-
gen des Gerates speichern

auf >

5.4

Datei

Testlauf

Speichern der Einstellungen im Geréat

Samtliche Anderungen, die dauerhaft im Gerat gespeichert werden sollen, miis-
sen Uber diesen Button gesichert werden.

Einstellung im Gerat speichern Ahbrechen Hilfe

Die vorgenommenen Anderungen kénnen ebenfalls in einer Datei abgespei-
chert werden.

Speichern der Einstellungen in Datei

Einstellung vom Gerat e LI

%ﬂ Beschreibung der Einstellung:
|

Woelche Teile der Einstellung sollen
vom Gerdt gelesen werden?

| e |

| Abbrechen |

Wahlen Sie den Dateinamen (z. B. mydata). Alle Parameter werden unter den
gewahlten Dateinamen (z. B. mydata) mit der entsprechenden Dateierweite-
rung gespeichert (*.00D). Die Geratedaten kénnen vor dem Speichern mit einer
Beschreibung versehen werden.

Weiter mit ,Testlauf*, siehe Kapitel 5.4.

Der Antrieb wird ohne die angekoppelte Mechanik getestet. Der Testlauf findet
unabhangig von der gewahlten Voreingestellten Losung bzw. den modifizierten
Einstellungen im drehzahlgeregelten Betrieb statt.

Auch wenn der Motor bereits mit der Anlage gekoppelt sein sollte, ist ein Test-
lauf moglich:

A GEFAHR
Lebensgefahr durch unkontrollierte Rotation!
» Sichern Sie vor der Inbetriebnahme von Motoren mit Passfedern diese
gegen Herausschleudern, falls dies nicht durch Antriebselemente wie Rie-
menscheiben, Kupplungen o.a. verhindert wird.

A\

ACHTUNG

Testlauf mit eingebautem Motor!

Stellen Sie sicher, dass durch den Test die Anlage nicht beschadigt wird!
Beachten Sie insbesondere Begrenzungen des Verfahrbereiches. Wir weisen
darauf hin, dass Sie selbst fur den sicheren Ablauf verantwortlich sind. Die
Firma LTI Motion GmbH haftet in keinem Fall fiir entstandene Schaden.
Voreingestellte Lésung Drehmomentregelung:

In dieser Voreingestellten Losung darf der Antrieb nicht ohne Lastmoment
gefahren werden, da sonst die Motorwelle unkontrolliert bis an die eingestellte

Drehzahlgrenze beschleunigen wirde.
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A\

ACHTUNG

Zerstérung des Motors!

< Die Motoren sind fir den Betrieb am Servoregler vorgesehen. Ein direkter
Netzanschluss kann zur Zerstdérung des Motors flhren.

¢ An den Motoren kénnen hohe Oberflachentemperaturen auftreten. Es
dirfen dort keine temperaturempfindlichen Teile anliegen oder befestigt
werden, ggf. sind Schutzmaflinahmen gegen Beriihren vorzusehen.

« Um eine Uberhitzung des Motors zu vermeiden, muss der in die Wicklung
eingebaute Thermofuhler an die Anschlisse der Temperaturiiberwachung
des Servoreglers angeschlossen sein.

* Vor der Inbetriebnahme des Motors ist die einwandfreie Funktion der
Motorbremse (falls vorhanden) zu tberprifen. Die optional eingebaute
Motorhaltebremse ist nur fur eine begrenzte Anzahl von Notbremsungen

ausgelegt. Ihr Einsatz als Arbeitsbremse ist unzulassig.

«—| DriveManager
Steuern

oder:
Aktives Gerat > Steuern >
Grundbetriebsart

«—| DriveManager
Digital Scope

oder:

Aktives Gerat > Uberwachen
> Schnellveanderliche Grolie
Digital Scope

1. Endstufenfreigabe ENPO setzen
High-Pegel an Klemme X2/10

ENPO
1 [ Eingang ENPO
0 >2ms  Start
1
0 Start
*ﬂ > 4ms
1
0 [ Geratestatus: , Technologie bereit”

Pt

Auf das zeitliche Verhalten der Eingange ist zu achten.
2. Steuern mit dem DriveManager:

Wahlen Sie ,Drehzahlregelung” und starten Sie den Antrieb, z. B. mit Sollwert
100 min.

Steuern = |EI |i|
Antrieb Regelungsart
Starten | IDrehzahIregeIung ﬂ
Stoppen | Sollwert
Beversieren | o 1/rnin
Halter (mit Drehzakl 0] | RI I I
Eehilerriicksetzen | -1500 1500
Betrag des Istwertes Beenden I
1/min Hife |

Uberpriifen des Antriebsverhaltens

Jetzt kann das Antriebsverhalten mit Hilfe von Sprungantworten, die mit der
Digital Scope-Funktion des DriveManager aufgenommen werden kénnen, be-
wertet werden.

Wahlen Sie folgende drei AufnahmegrofRen:

-0: Drehzahl: Sollwert
-1: Drehzahl: Istwert
-2: Drehmoment: Istwert

Betriebsanleitung PitchMaster |
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Triggerbedingung:
Kanal 0; steigende Flanke, Pretrigger 10 %; Level: 30 min !

ﬁ Plot-Fenster =
Datei Zoom DOptionen 7

Drehzahl: Istwert
Drehzahl: Solhwert Drebmoment: Istoert

B|f===leaeaad T T R

] ! |
L Tt e e e

t + + t
-0.005 0.009 0.023 0037 0051 0.085

Starten Sie den Antrieb mit einem Sollwert von z. B. 100 min™.

Vergleichen Sie die Sprungantwort Ihres Antriebes mit der Abbildung. Bei
Resolvern sollte das Uberschwingen des Drehzahlistwertes ca. 20 %, bei
Inkrementalgebern ca. 30 % betragen (bezogen auf den Sollwert). Achten Sie
darauf, dass das Antriebssystem Kleinsignalverhalten zeigt (der Sollwert des
Drehmoments muss kleiner als der Maximalwert sein).

Sollte der Drehmomentsollwert seinen Maximalwert erreichen, so reduzieren
Sie die Sprunghdhe der Drehzahl.

Das zeitliche Verhalten (Anregelzeit, Ausregelzeit) des Drehzahlregelkreises ist
unabhangig von der Sprunghdhe der Drehzahl.

Ergebnis:

Entspricht die Sprungantwort lhres Antriebes in etwa der Abbildung, so ist
sichergestellt, dass die Motorphasen korrekt verdrahtet sind, der Drehgeber
richtig angeschlossen ist und der PitchMaster auf den richtigen Motor paramet-
riert ist.

Falls die Sprungantwort gravierend von der Abbildung abweichen sollte, ist
davon auszugehen, dass

e der Motordatensatz falsch angewahlt wurde, oder
e die Verkabelung fehlerhaft ist.

Uberprifen Sie die einzelnen Schritte aus Kapitel 4 ,Installation” und Kapitel 5.3
~Erstinbetriebnahme* und wiederholen Sie den Testlauf.

Eine Abweichung der Sprungantwort ist weiterhin moglich, wenn das Verhalt-
nis des auf die Motorwelle reduzierten Maschinentragheitsmomentes zum
Motortragheitsmoment sehr grof} ist. Hier miissen die Regelungseinstellungen
optimiert werden. Fir spezielle Einstellungen zur Optimierung des Drehzahire-
gelkreises und des Lageregelkreises benutzen Sie bitte das Anwendungshand-
buch CDE/CDB/CDF3000.
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5.5

Bedienen mit DriveManager

Voraussetzung:
DriveManager ab Version V 260.40-0 ist auf dem PC installiert.
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Abb. 5.1: Anschluss PitchMaster an PC/DriveManager

Quick-Access-Leiste

Icon

Funktion

Menu

Einstellung des aktiven
Gerates andern

Aktives Gerat > Einstellungen
andern

Parameterdatensatz Aktives Gerat > Einstellungen
drucken drucken
Digital Scope Aktives Geréat > Uberwachen >

Schnellveranderliche GroRen
Digital Scope

Antrieb steuern

Aktives Gerat > Steuern >
Grundbetriebsarten

Verbindung mit Gerat
aufnehmen

Kommunikation > Verbindungs-
aufbau > Einzelnes Gerat

Bus-Initialisierung,
Einstellung andern

Kommunikation> Bus-Konfigu-
ration

Bl & ek

X

Auflésen aller Gerate-
verbindungen

Kommunikation > Verbindungs-
abbau

Datensatz des aktiven Gerates
in Datei speichern

Aktives Gerat > Einstellungen
des Gerates speichern auf

|

Datensatziibertragung von Datei
in aktives Gerat

Aktives Gerat > Einstellungen in
Gerat laden von

Zugriffsberechtigung fur Gerate-
sitzung

Extras > Neue Benutzerebene
wahlen
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6 Diagnose / Storungsbeseitigung

6.1 Leuchtdioden

Auf dem PitchMaster sind rechts oben drei Status-LEDs in den Farben Rot
(H1), Gelb (H2) und Grin (H3).

Geratezustand rote LED (H1) gelbe LED (H2) grine LED (H3)
Versorgungsspan- ) i °
nung liegt an
Betriebsbereit
(ENPO gesetzt) Q ° °
Iq Betneb/Ser_st— o % °
einstellung aktiv
Warnung ® ®/% )
Fehler * (Blinkcode) O o

O LED aus, ® LED an, * LED blinkt

6.2 Stormeldungen

Tritt wahrend des Betriebs eine Stérung auf, wird dies durch einen Blinkcode
der LED H1(rot) am PitchMaster angezeigt. Der Code gibt eine Aussage uber
die Art des Fehlers an.

Blinkcode
der roten Erkléarung Ursache/L6sung
LED H1
Der exakte Fehlercode kann uber das
1x Sammelstérung KeyPad oder den DriveManager ausge-
lesen werden.
Unterspannungsab- | Netzversorgung prifen, erscheint auch
2X .
schaltung kurz bei normalem Netz-Aus.
Tab. 6.1: Stérmeldungen
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Blinkcode
der roten Erkléarung Ursache/L6sung
LED H1
Kurzschluss, Erdschluss: Verkabelung
der Leistungsanschlisse prifen, Motor-
wicklung prufen, Nulleiter und Erdung
3x Uberstromabschal- = prifen (siehe auch Kapitel 4 Installati-
tung on.)
Gerateeinstellung nicht korrekt: Para-
meter der Regelkreise priifen, Rampen-
einstellung Uberprifen.
Uberspannung vom Netz: Netzspan-
nung Uberprufen, Gerat neu starten.
- Uberspannung durch Riickspeisung
Uberspannungsab- . RS
4x des Motors (generatorischer Betrieb):
schaltung
Bremsrampen verlangsamen - wenn
nicht moglich, Bremswiderstand einset-
zen.
Motor uberlastet (nach | x t-Uber-
5y Motorschutzab- wachung): Prozesstakt wenn méglich
schaltung verlangsamen, Motordimensionierung
Uberprifen.
. Geréat Uberlastet: Dimensionierung
Gerateschutzab- N - - s
6X Uberprifen, evtl. groReres Gerat einset-
schaltung
zen.
Motor-PTC korrekt angeschlossen?
Motortemperatur zu Parameter MOPTC korrekt eingestellt
7X hoch P (Art der Motor-PTC-Auswertung)?
Motor Uberlastet? Motor abkuhlen las-
sen, Dimensionierung Uberprifen.
Umgebungstemperatur zu hoch: Luf-
- tung im Schaltschrank verbessern.
Ubertemperatur . . e
8x . Last zu hoch beim Treiben/Bremsen: Di-
PitchMaster o . N
mensionierung Uberprifen, evtl. Brems-
widerstand einsetzen.
1) Weitere Informationen siehe auch Anwendungshandbuch CDE/CDB/
CDF3000
Tab. 6.1: Stérmeldungen
6.3 Fehler bei Netz-Schalten
Fehler Ursache Abhilfe
. Bei zu h.auflg.em Schal- Nach einer Ruhephase
Netzspannung liegt an. = ten schutzt sich das L )
. . . - von einigen Minuten
PitchMaster zeigt keine = Gerat durch hochoh- . .
Reaktion (LEDs aus) mige Abkopplung vom Ist d'as Gerat. wieder
' betriebsbereit.
Netz.
Tab. 6.2: Fehler bei Netzschalten
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6.4 Reset

Die Resetfunktion teilt sich in zwei Bereiche mit unterschiedlichen Auswirkun-
gen. Parameterreset setzt auf den zuletzt im Gerat gespeicherten Wert zurlck.
Geréatereset setzt den gesamten Datensatz auf Werkseinstellung (Lieferzu-
stand) zurtick.

Parameterreset mit KeyPad

Wenn Sie im Einstellmodus eines Parameters sind und driicken gleichzeitig die
beiden Pfeiltasten wird der gerade editierte Parameter auf die zuletzt gespei-
cherte Einstellung (= mit Parameter 150-SAVE gespeichert) zuriickgesetzt.

Werkeinstellung mit KeyPad

Durch gleichzeitiges Driicken der beiden Pfeiltasten wahrend des Netz-Ein des
PitchMasters werden alle Parameter auf Werkseinstellung gesetzt und eine
Neuinitialisierung durchgefihrt.

Werkeinstellung mit DriveManager

Im Meni ,Aktives Gerat* kann mit dem Befehl ,Riicksetzen auf Werkseinstel-
lung® der Auslieferungszustand des Gerates wieder hergestellt werden.

Datei  Kommunikation  Anzsicht BRGNS Exrtraz  Fenster 7
| m Einztellungen anderm ...
i Einztellungen in Gerat laden wvon
Einztellungen des Gerates speichern auf

Einztellung drucken ...
Einztellungen vergleiche

’7 [T aktantnieb, Eil-#5chleichgang]

* v

<l

[143]

Steuermn
Ubenachen
Auzwahlen

ACHTUNG

Sachschaden durch falsche Einstellungen!
Durch die Werkseinstellung wird auch die gewahlte Voreingestellte Losung
zurlickgesetzt. Kontrollieren Sie die Klemmenbelegung und die Funktionalitat

des PitchMasters in dieser Betriebsart bzw. laden Sie |lhren User-Datensatz.
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A Anhang

A.1 Strombelastbarkeit der PitchMaster

Der maximal zulassige Ausgangsstrom und der Spitzenstrom sind abhangig von
der Netzspannung, der Motorleitungslange und der Umgebungstemperatur. An-
dern sich die Einsatzbedingungen, so andert sich auch die maximal zulassige
Strombelastbarkeit der PitchMaster , siehe dazu auch Kapitel ,A.2 Technische
Daten®

A.2 Technische Daten

Bezeichnung | 54018  54.044 54058 54.070 Einheit

Asynchron/Synchronmaschine

Nennstrom? 18 45 60 72 A,
Spitzenstrom? 36 90 120 144 A,
Gleichstrommaschine

Nennstrom? 25 63 84 101 A,
Spitzenstrom? 50 127 169 203 e
Feldstrom 5 5 5 5 AL
Eingang Netz

Netzspannung 3x230...460 £10 % Ve
;J;asrzlrr]r;r:getrie der Netz- 30

Frequenz 50/60 +10 % Hz
?::ur}gltfrequenz der End- 4 kHz
Drehfeldfrequenz 0...500 Hz
(';";?égr‘]tg;”er Bremswi- 15 10 10 10 Ohm
Wandmontage X X X
Durchsteckkuhlkdrper X X X
Durc_hsteckk[lhlk('jrper «

passiv¥

Die Bremschopperelektronik ist in allen Reglern integriert. Alle Werte sind fiir eine Gerate- und
KuhImitteltemperatur von 45 °C bei 4 kHz Schaltfrequenz ausgelegt.

1) Fir Temperaturen zwischen 45 °C bis max. 55 °C reduziert sich der Nennstrom um 2,5 %/°C.

Das Derating muss durch den Anwender eingehalten werden und wird nicht in der Software berucksichtigt.

2) Fur 10 Sekunden; zulassig bei einer Ausgangstemperatur des Kiihlkorpers < 45 °C. Fir Temperaturen
zwischen 45 °C bis max. 55 °C reduziert sich die Dauer der Uberlast auf 3 Sekunden. Das Derating muss durch
den Anwender eingehalten werden und wird nicht in der Software berucksichtigt.

3) Externer Bremswiderstand erforderlich

4) Kuhler ltfterlos

5) Reine GeréategroRe im Schaltschrank ohne Durchsteckkihlkérper

Tab. A.1: Technische Daten
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Bezeichnung 54.018 | 54.044 | 54.058 | 54.070 |Einheit
Verlustleistung Innenseite 60 70 85 100 W
Verlustleistung Au3enseite 300 610 830 980 W
Abnahmen CE, UL

Abmale Durchsteckmonta-

ge (BxHXT)5) 190x345x161 mm
AbmaRe Wandmontage 190x348x230 mm

(BxHxT)

Die Bremschopperelektronik ist in allen Reglern integriert. Alle Werte sind fir eine Gerate- und
Kuhlmitteltemperatur von 45 °C bei 4 kHz Schaltfrequenz ausgelegt.

1) Fir Temperaturen zwischen 45 °C bis max. 55 °C reduziert sich der Nennstrom um 2,5 %/°C.

Das Derating muss durch den Anwender eingehalten werden und wird nicht in der Software bertcksichtigt.

2) Fir 10 Sekunden; zulassig bei einer Ausgangstemperatur des Kihlkérpers < 45 °C. Fur Temperaturen
zwischen 45 °C bis max. 55 °C reduziert sich die Dauer der Uberlast auf 3 Sekunden. Das Derating muss durch
den Anwender eingehalten werden und wird nicht in der Software berlicksichtigt.

3) Externer Bremswiderstand erforderlich

4) Kihler lufterlos

5) Reine GerategrofRe im Schaltschrank ohne Durchsteckkihlkérper

Tab. A.1: Technische Daten
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A.3 Umgebungsbedingungen

Merkmal Umgebungsbedingung
-0... 55 °C bei 4 kHz
bei (FUr Temperaturen zwischen 45 °C bis max.
Betrieb 55 °C reduziert sich der Nennstrom sowie die
Dauer der Uberlast.)
Temperaturbe-
reich bel -25 ... +55 °C
Lagerung
bei R
Transport 25 #707°C

Relative Luftfeuchte

15 ... 85 %, Betauung ist nicht zulassig

IP20 (NEMA 1)

Cold Plate 1P20
Wandmontage IP20
Durchsteckkuhlkdrper IP54

VBG 4

Gerat
Schutzart Kiihlkon-

zept
Berlhrungsschutz
Montagehohe

bis 1000 m . NN ohne Leistungsreduzierung,
(bei Netzspannung 3 x 230V, ... 3x 460 V

AC’

max. 2000 m 0. NN, ab 1000 m @. NN mit Leis-
tungsreduzierung 1 % pro 100 m)

(bei Netzspannung 3 x 230V, ,
max. 3000 m 0. NN, ab 1000 m d. NN mit Leis-
tungsreduzierung 1 % pro 100 m)

Tab. A.2: Umweltbedingungen

ACHTUNG

Schockdauer: 6 ms
Schockrichtungen: 6
Gesamtanzahl Schocks: 600)

Den PitchMaster nur in Bereichen installieren, in denen er den geringst mogli-

chen Erschutterungen ausgesetzt ist.
(Dauerschockprifung, halbsinus nach DIN EN 60068-2-27:
Amplitude:15 g
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A.4 Einsatz einer Netzdrossel

A.5 Netzfilter

Die Verwendung von Netzdrosseln ist erforderlich:

e beim Einsatz des PitchMasters in Anwendungen mit Storgréssen, entspre-
chend der Umgebungsklasse 3, laut EN 61000-2-4 und darlber (rauhe
Industrieumgebung).

e bei der Zwischenkreiskopplung mehrerer PitchMaster.

Die Umgebungsklasse 3 ist unter anderem gekennzeichnet durch:
¢ Netzspannungsschwankungen > +10 % UN

e Kurzzeitunterbrechungen zwischen 10 ms bis 60 s

e Spannungsunsymmetrie > 3 %

Die Umgebungsklasse 3 ist typischerweise dann gegeben, wenn:

e ein Hauptanteil der Last durch Stromrichter (Gleichstromsteller oder Sanftan-
laufgerate) gespeist wird.

e Schweilmaschinen vorhanden sind.

¢ Induktions- oder Lichtbogendéfen vorhanden sind.
e grol’e Motoren haufig gestartet werden.

e Lasten schnell schwanken.

Weitere Details zum Thema ,Elektromagnetische Vertraglichkeit* kénnen Sie
dem Kapitel 4.2 entnehmen.

A.5.1 Zulassige Motorleitungslange mit internem Funkentstorfilter

Elektromagnetische Stéraussendung nach EN 61800-3 mit internem Funkent-
storfilter:

Kategorie C2

Der PitchMaster erfullt die Anforderungen an ein 6ffentliches Niederspannungs-
netz in erster Umgebung mit bis zu 10 m langen Motorleitungen.

A\

ACHTUNG
Dies ist ein Produkt der Kategorie C2 nach IEC61800-3. In einer Wohnumwelt
kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verursachen, in deren Fall
EntstérmalRnahmen erforderlich sein kénnen.

A.5.2 Definitionen

Industriebereich: Grenzwert nach EN 61800-3 (Zweite Umgebung), einge-
schrankte Erhaltlichkeit

Maximal zuldssige Motorleitungslénge, bei der die Stéraussendung (> 9 kHz)
unter den zuldssigen Grenzwerten liegt. Es wurden bei den Messungen nur
25 m uberpruft.

Erste Umgebung (Wohn-, Geschafts- und Gewerbebereich): Umgebung, die
Wohnbereiche enthalt und auRerdem Einrichtungen, die ohne Zwischentrans-
formator direkt an ein Niederspannungsnetz angeschlossen sind, das Wohnge-
baude versorgt.
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A.5.3 Externe Netzfilter

Zweite Umgebung (Industriebereich): Einrichtungen, die nicht direkt an ein
Niederspannungsnetz zur Versorgung von Wohnbereichen angeschlossen sind.

Leistungsantriebssystem (PDS) der Kategorie C1

PDS mit einer Netzspannung < 1000 V zum Einsatz in der ersten Umgebung

Leistungsantriebssystem der Kategorie C2

PDS zum Einsatz in der ersten Umgebung, die alle nachfolgenden Kriterien
erfullen:

* Nennspannung < 1000 V

¢ Nicht tiber Steckvorrichtungen angeschlossen

e Nicht ortsveranderlich

e Anschluss und Inbetriebnahme erfolgen nur durch Personen, die Uber tech-
nischen EMV-Sachverstand verfugen.

* Warnhinweis erforderlich*

* Dies ist ein Produkt der Kategorie C2 nach IEC61800-3. In einer Wohnumwelt
kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verursachen, in deren Fall Ent-
stormalRnahmen erforderlich sein kénnen.

Option mit externem NetZzfilter
Kategorie C1 (bis max. 25 m Motorleitung méglich)

Es ist ein einstufiger Netzfilter erforderlich, wenn in der ersten Umgebung die
Kategorie C1 entsprechend EN 61800-3 einzuhalten ist.

Dieser Grenzwert stimmt mit EN 55011 Klasse B tberein.
Kategorie C2 (bis max. 150 m Motorleitung méglich)

Es ist ein einstufiger NetZfilter erforderlich, wenn in der ersten Umgebung die
Kategorie C2 entsprechend EN 61800-3 einzuhalten ist.

Bei Motorkabellangen tber 25 m und externem NetZfilter sind immer netzseitige
Kommutierungsdrosseln Uk =2 % vorzusehen.

Empfohlene Netzfilter:

PitchMaster Bezeichnung Netzfilter
54.018 EMC35.0
54.044 EMC50.0
54.058 EMC63.0
54.070 EMC80.0

Tab. A.3: Empfohlene Netzfilter
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A.6 Typische Ableitstrome

Typische Ableitstrome von PitchMastern mit internem Netzfilter an dreiphasiger

Netzversorgung

Regler EIN (Standby) Regler EIN
PitchMaster Motor AUS Motor EIN

[mA] [mA]

54.018 11,0 12,0

54.044 11,0 12,0

54.058 11,0 12,0

54.070 11,0 12,0

Tab. A.4: Typische Ableitstrome

A.7 UL-Approbation

MalRnahmen zur Einhaltung der UL-Approbation

1.

Die Schaltschrankmontage mit Schutzart IP54 und Verschmutzungsgrad 2
ist zwingend vorgeschrieben.

Die Geréte dirfen, in Ubereinstimmung mit UL 508C, nur an Netzen der
Uberspannungskategorie |1l betrieben werden.

. Der gerateinterne Kurzschlussschutz ersetzt nicht die extern erforderliche

Absicherung (branch circuit protection). Die betrieblichen Bestimmungen des
Einsatzortes sowie die Nationalen und Regionalen Vorschriften fir Leitungs-
schutz sind zu beachten.

Es dirfen nur UL-approbierte Sicherungsschalter und Sicherungen (RK1
class) verwendet werden. Details zu Ausldsecharakteristik und Grof3e der
Sicherungen siehe Tabelle A.5.

Die Gerateanschlussleitungen (Netz-, Motor- und Steuerleitungen) missen
UL-approbiert sein:

— Min. 600 V-Leitungen (Netz/Motor), Cu 75° C min.

— Entsprechende Anzugsmomente fur die Anschlussklemmen (siehe Tabel-
le A.5).

Maximale Temperatur der Umgebungsluft: 55 °C

Der Gerateinterne Uberlastschutz muss den 2fachen Geratenennstrom fiir
mind. 3 s erlauben.

Fir den Fall, dass die Gerate mit einem gekapselten externen Bremswider-
stand betrieben werden, ist dieser separat vor Ubertemperatur zu schiitzen.

Far Gerate mit Flussigkeitskiuhlung ( Abkurzung: LC, LB ):
— Max. moglicher Druck fur das Flussigkeitskihlsystem: 2 bar (29.0 Psi)

— um das Kondensieren des Kihlsystems zu vermeiden, muss die Innen-
temperatur des Kithimittels > 40 °C sein.
— Als KuhImittel fir das Kihlsystem kann Wasser, Glykol, eine Mischung

aus Wasser und Glykol, Ol oder ein anderes fiir diesen Zweck gepriiftes
Kahlmittel verwendet werden.

10.Die Gerate sind einsetzbar in Netzen mit einem maximalen Stromvermégen

von 10.000 A bei phasensymetrischen Strom und max. Spanung von 480 V.

11.Die Messung der Motortubertemperatur wird nicht durch den Servoregler zur

Verfligung gestellt.
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PitchMaster

Anzugsmoment der
Schutzleiterklemme

Anzugsmoment der
Netzklemmen [Nm]

Leitungs-Quer-
schnitte

Netzsicherung

[(Nm]
54.018 2,5 2,5 AWG 6 N/M 35A
54.044 2,5 2,5 AWG 6 N/M 50 A
54.058 2,5 2,5 AWG 6 N/M 50A
54.070 2,5 2,5 AWG 4 N/M 80 A

Tab. A.5: Kabelquerschnitte - Netz (N), Motor (M)
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