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Die KeDrive DMS2 
Synchron-Servomotoren 
sind nahezu für alle 
Servoanwendungen in 
der Automatisierung 
geeignet.

Die hohe Drehmomentdichte ermöglicht eine besonders kompakte 
Bauform mit Maximal-Drehmomenten bis zu 1150 Nm.

Je nach Anforderung an Genauigkeit und Sicherheitstechnik sind analoge Geber bis hin zu modernen, digitalen 
Sicherheitsgebern verfügbar. Mit den hochauflösenden Hiperface DSL Gebern lassen sich sichere Hochleistungs
applikationen mit nur einem Kabel realisieren.

Die digitalen Geber sind sowohl in Single- als auch in Multiturn-Ausführung erhältlich. Das elektronische Typenschild 
mit Parameterspeicher erlaubt eine problemlose Inbetriebnahme des Antriebssystems. Durch die Ausrüstung mit einem 
Wellendichtring erreichen die Motoren standardmäßig die Schutzart IP65.
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KeDrive DMS2
Synchronmotoren

Kurzbeschreibung

Die KEBA-Servomotoren der Baureihe DMS2 erfüllen höchste Ansprüche an Genauigkeit und Laufruhe und zeichnen 
sich dabei besonders durch ein breites Leistungsspektrum und einen großen Drehzahlbereich aus. Die feine 
Abstufung von Drehmoment und Drehzahl auf 9 Flanschgrößen ermöglicht für jeden Anwendungsfall eine optimale 
Motorendimensionierung. Die hohe Drehmomentdichte macht die Motoren kompakt und dynamisch.

Die Trägheitsmomente sind speziell auf Robotik- und Motion-Applikationen abgestimmt und erlauben damit, insbesondere 
auch für verkettete Achsen, ein optimales Regelverhalten.

Je nach Anwendungsfall können die Motoren in einer Vielzahl von Optionsmöglichkeiten speziell an die jeweiligen 
Bedürfnisse angepasst werden. Abhängig von der geforderten Positioniergenauigkeit können die Motoren mit 
unterschiedlichen Gebertypen geliefert werden.

Ab Flanschgröße 142 ist eine Fremdbelüftung als Option verfügbar. Dadurch wird das Stillstandsdrehmoment um ca. 1/3 
und die Nennleistung je nach Type um 30% bis 150% erhöht.

Überblick

//	 Höchste Zuverlässigkeit
//	 Große Überlastfähigkeit
//	 Geringe Drehmomentenwelligkeit
//	 Ein Kabel für Leistung und Gebersignal

Vorzugstypen

Um besonders kurze Lieferzeiten zu ermöglichen, steht eine Reihe von 
Vorzugstypen zur Verfügung, welche bis zum mittleren Leistungsbereich 
am besten auf die KeDrive D3-DA Servoregler abgestimmt sind. Die 
Vorzugstypen sind auf den nachfolgenden Seiten entsprechend markiert (V).

Motor

DMS2-058-0007-60

DMS2-058-0012-60

DMS2-070-0024-60

DMS2-091-0035-30

DMS2-091-0035-60

DMS2-100-0060-45

DMS2-100-0100-30

DMS2-100-0100-60

DMS2-142-0125-45

DMS2-142-0200-30

DMS2-142-0260-30
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Typenschlüssel

Symbole und Abkürzungen

Symbol Bedeutung

PN Leistungsabgabe bei Nenndrehzahl

MN Nennmoment

nN Nenndrehzahl

M0 Stillstandsdrehmoment

Mmax Maximalmoment

IN Nennstrom

I0 Stillstandsstrom

Imax Spitzenstrom

J Trägheitsmoment

L Länge

m Gewicht

Beispiel:	   DMS2-058-0005-60-B1 3 M G1-Q 000-0

DriveMotorSynchron
Flanschgröße
58 = 58 mm

Nenn-Drehzahl
z. B. 60 = 6000 rpm

Bremse
B0: keine Bremse
B1: Standardbremse

Gebersystem
1: Hiperface SKM36/SKS36 (Anzahl der Sinus-/Cosinusperioden pro Umdrehung: 128)**
3: Hiperface DSL kapazitiv EEM37/EES37 (Ein-Kabel-Lösung, 17 Bit SIL2 Version)*
5: Hiperface DSL optisch EKM36/EKS36 (Ein-Kabel-Lösung, 18 Bit SIL2 Version)*, **
9: Resolver 2pol

Multiturn / Singleturn
M: Multiturn 
S: Singleturn
0: wenn Resolver

Wellenausführung
G1: glatte Welle
P2: Welle mit Passfeder

Serie
Q: 8 Pole
J: 10 Pole (Standard für DMS2-190)
I: 6 Pole (Standard für DMS2-240)

Sonstige Ausführung
000: Standard (Selbstkühlung, 
M23/M40 Stecker, 
400V Netzspannung)
A00: Fremdbelüftung 230V

Revision
0: Standard

Stillstandsdrehmoment
z. B. 0005 = 0,5 Nm

* 	 verfügbar bis DMS2-190
**	 nicht verfügbar bei DMS2-040 

Weitere verfügbare Optionen: 

//	 verstärkte Lager
//	 kleinere Steckverbinder
//	 andere Wellenausführungen
//	 Fremdbelüftung
//	 Wasserkühlung
//	 ATEX etc.
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KeDrive DMS2-040
Synchronmotoren

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 0,013 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 3: Hiperface DSL EES37/EEM37 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Über-
sicht aller Längen befindet sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 0,1 kg schwerer

Abmessungen DMS2-040 

Flanschgröße 40 mm

PN

W

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-040-0003-60 176 0,28 6000 0,32 1,0 0,6 0,68 2,5 0,03 103 (126) 0,5
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Kennlinie DMS2-040-0003
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KeDrive DMS2-058
Synchronmotoren

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 0,12 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 0,5 kg schwerer

Abmessungen DMS2-058 

Flanschgröße 58 mm

PN

W

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-058-0007-30 229,3 0,73 3000 0,75 3,0 0,50 0,52 2,4 0,19 131 (161) 1,5

DMS2-058-0010-30 304,7 0,97 3000 1,00 4,0 0,67 0,69 3,2 0,25 143 (173) 1,7

DMS2-058-0012-30 380,1 1,21 3000 1,25 5,0 0,83 0,86 4,0 0,31 155 (185) 2,0

DMS2-058-0002-60 151 0,24 6000 0,25 1,0 0,33 0,34 1,6 0,07 107 (137) 1,0

DMS2-058-0005-60 295 0,47 6000 0,50 2,0 0,65 0,69 3,2 0,13 119 (149) 1,2

DMS2-058-0007-60 (V) 440 0,70 6000 0,75 3,0 0,96 1,03 4,8 0,19 131 (161) 1,5

DMS2-058-0010-60 584 0,93 6000 1,00 4,0 1,28 1,37 6,4 0,25 143 (173) 1,7

DMS2-058-0012-60 (V) 729 1,16 6000 1,25 5,0 1,59 1,72 8,0 0,31 155 (185) 2,0
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Kennlinien  DMS2-058-0005Kennlinien  DMS2-058-0002  

Kennlinien  DMS2-058-0007

Kennlinien  DMS2-058-0012

Kennlinien  DMS2-058-0010



12

KeDrive DMS2-070
Synchronmotoren

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 0,38 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 0,6 kg schwerer

Flanschgröße 70 mm

PN

W

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-070-0006-30 172,8 0,55 3000 0,6 2,1 0,4 0,4 1,8 0,25 123 (158) 2,0

DMS2-070-0012-30 345,6 1,1 3000 1,2 4,2 0,8 0,8 3,6 0,44 138 (173) 2,2

DMS2-070-0018-30 518,4 1,65 3000 1,8 6,3 1,1 1,2 5,4 0,63 153 (188) 2,6

DMS2-070-0024-30 691,2 2,2 3000 2,4 8,5 1,5 1,7 7,3 1,05 180 (211) 3,6

DMS2-070-0030-30 848,0 2,7 3000 3,0 10,5 1,9 2,1 9,1 1,22 195 (223) 3,8

DMS2-070-0006-60 314,2 0,5 6000 0,6 2,1 0,7 0,8 3,6 0,25 123 (158) 2,0

DMS2-070-0012-60 628,0 1,0 6000 1,2 4,2 1,4 1,6 7,2 0,44 138 (173) 2,2

DMS2-070-0018-60 942,5 1,5 6000 1,8 6,3 2,1 2,5 10,8 0,63 153 (188) 2,6

DMS2-070-0024-60 (V) 1255,0 2,0 6000 2,4 8,5 2,7 3,3 14,7 1,05 180 (211) 3,6

DMS2-070-0030-60 1508,0 2,4 6000 3,0 10,5 3,3 4,1 18,0 1,22 195 (223) 3,8

Abmessungen DMS2-070 

*) Abmessungen gültig für DMS2-070-0024 und DMS2-070-0030
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Kennlinien  DMS2-070-0006  

Kennlinien  DMS2-070-0018

Kennlinien  DMS2-070-0030

Kennlinien  DMS2-070-0012 

Kennlinien  DMS2-070-0024  
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KeDrive DMS2-091
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-091

Flanschgröße 91 mm 

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-091-0013-30 0,4 1,3 3000 1,35 5 0,8 0,8 3,6 0,47 137 (172) 3,5

DMS2-091-0026-30 0,8 2,5 3000 2,6 10 1,5 1,6 7,1 0,88 159 (194) 4,4

DMS2-091-0035-30 (V) 1,0 3,1 3000 3,5 14 1,9 2,1 10,0 1,09 174 (209) 5,0

DMS2-091-0045-30 1,2 3,9 3000 4,5 18 2,4 2,8 12,7 1,40 194 (229) 5,8

DMS2-091-0013-60 0,6 1,0 6000 1,35 5 1,2 1,7 7,1 0,47 137 (172) 3,5

DMS2-091-0026-60 1,1 1,7 6000 2,6 10 2,1 3,2 14,3 0,88 159 (194) 4,4

DMS2-091-0035-60 (V) 1,3 2,0 6000 3,5 14 2,5 4,3 20,0 1,09 174 (209) 5,0

DMS2-091-0045-60 1,4 2,3 6000 4,5 18 2,8 5,6 25,4 1,40 194 (229) 5,8

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 0,38 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 0,6 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-091-0013

Kennlinien DMS2-091-0035

Kennlinien DMS2-091-0026

Kennlinien DMS2-091-0045
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KeDrive DMS2-100
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-100

Flanschgröße 100 mm

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-100-0040-30 1,1 3,50 3000 4,0 12 2,1 2,5 11,6 1,87 161 (193) 4,7

DMS2-100-0060-30 1,6 5,25 3000 6,0 18 3,2 3,7 17,4 2,67 181 (213) 5,3

DMS2-100-0080-30 2,4 7,50 3000 8,0 24 4,6 4,9 22,7 3,47 205 (237) 6,2

DMS2-100-0100-30 (V) 2,7 8,75 3000 10,0 30 5,4 6,1 29,0 4,27 225 (257) 7,2

DMS2-100-0040-45 1,5 3,10 4500 4,0 12 2,8 3,7 17,3 1,87 161 (193) 4,7

DMS2-100-0060-45 (V) 2,2 4,65 4500 6,0 18 4,3 5,5 26,0 2,67 181 (213) 5,3

DMS2-100-0080-45 2,9 6,20 4500 8,0 24 5,7 7,4 34,6 3,47 205 (237) 6,2

DMS2-100-0100-45 3,6 7,70 4500 10,0 30 7,1 9,2 43,3 4,27 225 (257) 7,2

DMS2-100-0040-60 1,5 2,40 6000 4,0 12 2,9 4,9 23,2 1,87 161 (193) 4,7

DMS2-100-0060-60 2,3 3,60 6000 6,0 18 4,4 7,4 34,8 2,67 181 (213) 5,3

DMS2-100-0080-60 3,0 4,80 6000 8,0 24 5,9 9,8 46,4 3,47 205 (237) 6,2

DMS2-100-0100-60 (V) 3,8 6,00 6000 10,0 30 7,4 12,3 58,0 4,27 225 (257) 7,2

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 0,54 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 0,6 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-100-0040

Kennlinien DMS2-100-0080 

Kennlinien DMS2-100-0060

Kennlinien DMS2-100-0100
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KeDrive DMS2-142
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-142, 4,5-26 Nm  

Flanschgröße 142 mm (4,5 Nm – 26 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-142-0045-20 0,9 4,2 2000 4,5 13,8 1,7 1,8 6,6 3,6 159 (194) 7,5

DMS2-142-0090-20 1,7 8,1 2000 9,0 27,6 3,3 3,7 13,1 6,0 184 (219) 9,5

DMS2-142-0125-20 2,5 11,8 2000 12,5 41,4 4,8 5,1 19,7 8,2 209 (239) 11,5

DMS2-142-0160-20 3,2 15,1 2000 16,0 55,2 6,2 6,6 26,2 10,7 234 (264) 13,5

DMS2-142-0200-20 3,9 18,5 2000 20,0 69,0 7,6 8,2 34,9 13,1 259 (284) 15,5

DMS2-142-0260-20 4,7 22,4 2000 26,0 96,6 9,2 10,6 45,9 18,4 309 (329) 19,5

DMS2-142-0045-30 1,3 4,0 3000 4,5 13,8 2,5 2,8 9,8 3,6 159 (194) 7,5

DMS2-142-0090-30 2,4 7,7 3000 9,0 27,6 4,7 5,5 19,7 6,0 184 (219) 9,5

DMS2-142-0125-30 3,6 11,6 3000 12,5 41,4 7,1 7,7 29,5 8,2 209 (239) 11,5

DMS2-142-0160-30 4,4 13,9 3000 16,0 55,2 8,5 9,8 39,3 10,7 234 (264) 13,5

DMS2-142-0200-30 (V) 5,5 17,5 3000 20,0 69,0 10,7 12,3 49,1 13,1 259 (284) 15,5

DMS2-142-0260-30 (V) 5,9 18,9 3000 26,0 96,6 11,6 16,0 68,8 18,4 309 (329) 19,5

DMS2-142-0045-45 1,8 3,9 4500 4,5 13,8 3,6 4,1 14,7 3,6 159 (194) 7,5

DMS2-142-0090-45 3,4 7,3 4500 9,0 27,6 6,7 8,3 29,3 6,0 184 (219) 9,5

DMS2-142-0125-45 (V) 4,5 9,5 4500 12,5 41,4 8,7 11,5 44,0 8,2 209 (239) 11,5

DMS2-142-0160-45 6,0 12,7 4500 16,0 55,2 11,7 14,7 58,6 10,7 234 (264) 13,5

DMS2-142-0200-45 6,9 14,6 4500 20,0 69,0 13,4 18,4 73,3 13,1 259 (284) 15,5

DMS2-142-0260-45 6,9 14,7 4500 26,0 96,6 13,5 23,9 102,7 18,4 309 (329) 19,5

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 1,66 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 2,0 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-142-0045  

Kennlinien DMS2-142-0125

Kennlinien DMS2-142-0200

Kennlinien DMS2-142-0090

Kennlinien DMS2-142-0160

Kennlinien DMS2-142-0260 
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KeDrive DMS2-142
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-142, 29-38 Nm

Flanschgröße 142 mm (29 Nm – 38 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-142-0290-20 5,0 23,9 2000 29,0 110,4 9,8 11,9 52,4 20,6 338 (380) 22,5

DMS2-142-0320-20 5,3 25,5 2000 32,0 124,2 10,4 13,1 58,9 23,0 360 (402) 24,8

DMS2-142-0350-20 5,6 26,7 2000 35,0 138,0 10,9 14,3 65,5 25,5 383 (425) 27,1

DMS2-142-0380-20 5,9 28,0 2000 38,0 151,0 11,5 15,6 72,1 28,0 405 (447) 29,4

DMS2-142-0290-30 6,4 20,3 3000 29,0 110,4 12,5 17,8 78,6 20,6 338 (380) 22,5

DMS2-142-0320-30 6,8 21,8 3000 32,0 124,2 13,4 19,7 88,4 23,0 360 (402) 24,8

DMS2-142-0350-30 7,2 23,0 3000 35,0 138,0 14,1 21,5 98,3 25,5 383 (425) 27,1

DMS2-142-0380-30 7,6 24,1 3000 38,0 151,0 14,8 23,3 108,1 28,0 405 (447) 29,4

DMS2-142-0290-45 7,2 15,3 4500 29,0 110,4 14,1 26,7 117,3 20,6 338 (380) 22,5

Nachfolgende Motoren haben einen M40 Leistungsstecker, wie in der Abbildung unten dargestellt

DMS2-142-0320-45 7,5 16,0 4500 32,0 124,2 14,7 29,5 131,9 23,0 371 (413) 24,8

DMS2-142-0350-45 7,7 16,4 4500 35,0 138,0 15,1 32,2 146,6 25,5 394 (436) 27,1

DMS2-142-0380-45 7,9 16,8 4500 38,0 151,0 15,4 34,8 161,3 28,0 416 (458) 29,4

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 9,5 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 2,5 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-142-0290   

Kennlinien DMS2-142-0350

Kennlinien DMS2-142-0320

Kennlinien DMS2-142-0380
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KeDrive DMS2-190
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-190,  20-42 Nm 

Flanschgröße 190 mm (20-42 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-190-0200-20 3,8 18,3 2000 20,0 75 7,5 8,2 43,7 33 195 (225) 17

DMS2-190-0280-20 5,2 24,7 2000 28,0 108 10,1 11,4 63 46 218 (248) 21

DMS2-190-0360-20 6,3 30,1 2000 36,0 144 12,3 14,7 84 60 240 (270) 25

DMS2-190-0420-20 7,6 36,1 2000 42,0 180 14,8 17,2 105 74 263 (293) 30

DMS2-190-0200-30 5,1 16,1 3000 20,0 75 9,9 12,3 65,7 33 195 (225) 17

DMS2-190-0280-30 6,9 22,0 3000 28,0 108 13,5 17,2 95 46 218 (248) 21

DMS2-190-0360-30 8,8 28,0 3000 36,0 144 17,2 22,1 126 60 240 (270) 25

DMS2-190-0420-30 10,2 32,5 3000 42,0 180 19,9 25,8 158 74 263 (293) 30

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 32 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 5,0 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-190-0200  

Kennlinien DMS2-190-0360

Kennlinien DMS2-190-0280

Kennlinien DMS2-190-0420



24

KeDrive DMS2-190
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-190, 56-80 Nm

Flanschgröße 190 mm (56-80 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-190-0560-20 9,3 44,5 2000 56,0 230 18,2 22,9 134 102 308 (338) 38

Nachfolgende Motoren haben einen M40 Leistungsstecker, wie in der Abbildung unten dargestellt

DMS2-190-0680-20 10,7 50,9 2000 68,0 322 20,8 27,8 188 130 369 (399) 47

DMS2-190-0800-20 12,1 57,8 2000 80,0 396 23,6 32,7 231 158 414 (444) 55

DMS2-190-0560-30 11,6 37,0 3000 56,0 230 22,7 34,4 186 102 324 (354) 38

DMS2-190-0680-30 12,8 40,9 3000 68,0 322 25,1 41,7 282 130 369 (399) 47

DMS2-190-0800-30 13,8 44,0 3000 80,0 396 27,0 49,1 347 158 414 (444) 55

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 32 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Geberoptionen 1, 3, 5 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller Längen befindet 
sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 5,0 kg schwerer
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Kennlinien DMS2-190-0560 

Kennlinien DMS2-190-0800

Kennlinien DMS2-190-0680
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KeDrive DMS2-240
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-240, 42-73 Nm

Flanschgröße 240 mm (42 Nm – 73 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-240-0420-15 5,6 35,5 1500 42,0 120 10,9 12,9 45,2 65 321 (371) 48

DMS2-240-0580-15 7,4 47,0 1500 58,0 162 14,4 17,8 63,3  90 361 (411) 55

DMS2-240-0730-15 9,2 58,5 1500 73,0 204 17,9 22,4 81,4 114 401 (451) 62

DMS2-240-0420-20 6,8 32,5 2000 42,0 120 13,3 17,2 60,3 65 321 (371) 48

DMS2-240-0580-20 9,0 43,0 2000 58,0 162 17,6 23,7 84,4 90 361 (411) 55

DMS2-240-0730-20**** 11,2 53,5 2000 73,0 204 21,9 29,9 108,5 114 401 (451) 62

DMS2-240-0420-30 8,6 27,5 3000 42,0 120 16,9 25,8 90,4 65 321 (371) 48

DMS2-240-0580-30**** 12,0 38,2 3000 58,0 162 23,4 35,6 126,6 90 361 (411) 55

DMS2-240-0730-30**** 15,4 48,9 3000 73,0 204 30,0 44,8 162,8 114 401 (451) 62

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 52,87 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Optionen 1: Hiperface SKM36/SKS36 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller 
Längen befindet sich auf S. 26
***) Mit Bremse um ca. 7,0 kg schwerer
****) Motoren haben einen M40 Leistungsstecker, wie in der Abbildung unten dargestellt
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Kennlinien DMS2-240-0420     

Kennlinien DMS2-240-0730

Kennlinien DMS2-240-0580
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KeDrive DMS2-240
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-240, 81-120 Nm  

Flanschgröße 240 mm (81 Nm – 120 Nm)

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-240-0810-15 10,2 65,0 1500 81,0 231 19,9 24,8 90,5 126 421 (471) 67

DMS2-240-0980-15 12,2 77,5 1500 98,0 280 23,8 30,1 108,5 150 461 (511) 76

DMS2-240-1200-15 14,8 94,5 1500 120,0 345 29,0 36,8 135,7 192 521 (571) 92

DMS2-240-0810-20 12,6 60,0 2000 81,0 231 24,6 33,1 120,6 126 421 (471) 67

DMS2-240-0980-20 15,2 72,5 2000 98,0 280 29,7 40,1 144,7 150 461 (511) 76

DMS2-240-1200-20 17,9 85,5 2000 120,0 345 35,0 49,1 180,9 192 521 (571) 92

DMS2-240-0810-30 16,8 53,5 3000 81,0 231 32,8 49,7 180,9 126 421 (471) 67

DMS2-240-0980-30 19,0 60,5 3000 98,0 280 37,1 60,1 217,1 150 461 (511) 76

DMS2-240-1200-30 21,0 67,0 3000 120,0 345 41,1 73,6 271,3 192 521 (571) 92

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 52,87 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Optionen 1: Hiperface SKM36/SKS36 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller 
Längen befindet sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 7,0 kg schwerer   
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Kennlinien DMS2-240-0810     

Kennlinien DMS2-240-1200

Kennlinien DMS2-240-0980
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KeDrive DMS2-270
Synchronmotoren

Abmessungen DMS2-270  

Flanschgröße 270 mm

PN

kW

MN

Nm

nN

U/min

M0

Nm

Mmax

Nm

IN

Arms

I0

Arms

Imax

Arms

J*)

kgcm2

L**)

mm

m***)

kg

DMS2-270-1400-15 17,3 110 1500 140 475 33,8 43,0 185 290 450 (530) 122,5

DMS2-270-1800-15 22,0 140 1500 180 650 43,0 55,3 253 373 510 (590) 143,5

DMS2-270-2400-15 28,7 183 1500 240 900 56,2 73,7 350 497 600 (680) 176,5

DMS2-270-3000-15 36,0 229 1500 300 1150 70,3 92,1 447 622 690 (770) 208,5

DMS2-270-1400-20 18,0 86 2000 140 475 35,2 57,3 249 290 450 (530) 122,5

DMS2-270-1800-20 24,1 115 2000 180 650 47,1 73,7 337 373 510 (590) 143,5

DMS2-270-2400-20 31,0 148 2000 240 900 60,6 98,3 466 497 600 (680) 176,5

DMS2-270-3000-20 40,0 191 2000 300 1150 78,2 122,8 596 622 690 (770) 208,5

DMS2-270-1400-30 14,1 45 3000 140 475 27,6 86,0 374 290 450 (530) 122,5

DMS2-270-1800-30 21,7 69 3000 180 650 42,4 110,6 511 373 510 (590) 143,5

DMS2-270-2400-30 27,6 88 3000 240 900 54,0 147,4 708 497 600 (680) 176,5

DMS2-270-3000-25 39,3 150 2500 300 1150 76,6 153,3 752 622 690 (770) 208,5

*) Mit Bremse ist das Trägheitsmoment um 200 kgcm² höher
**) Längen beziehen sich auf die Optionen 1: Hiperface SKM36/SKS36 und B0: ohne Bremse (bzw. B1: mit Bremse); eine Übersicht aller 
Längen befindet sich auf S. 26 
***) Mit Bremse um ca. 15,0 kg schwerer   

*) Abmessungen gültig für DMS2-270-3000
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Kennlinien DMS2-270-1400     

Kennlinien DMS2-270-2400

Kennlinien DMS2-270-1800

Kennlinien DMS2-270-3000
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KeDrive DMS2
Übersicht Motorlängen

B0: OHNE Bremse B1: MIT Bremse

Gebersystem 3: Hiperface DSL EEM37/EES37 9: Resolver 3: Hiperface DSL EEM37/EES37 9: Resolver

DMS2-040-0003 102,5 94 125,5 117

Gebersystem 1: Hiperface SKM36/SKS36

3: Hiperface DSL EEM37/EES37

5: Hiperface DSL EKM36/EKS36

9: Resolver 1: Hiperface SKM36/SKS36

3: Hiperface DSL EEM37/EES37

5: Hiperface DSL EKM36/EKS36

9: Resolver

DMS2-058-0002 106,5 86,5 136,5 116,5

DMS2-058-0005 118,5 98,5 148,5 128,5

DMS2-058-0007 130,5 110,5 160,5 140,5

DMS2-058-0010 142,5 122,5 172,5 152,5

DMS2-058-0012 154,5 134,5 184,5 164,5

DMS2-142-0045 159,0 148,0 194,0 183,0

DMS2-142-0090 184,0 173,0 219,0 208,0

DMS2-142-0125 209,0 198,0 239,0 228,0

DMS2-142-0160 234,0 223,0 264,0 253,0

DMS2-142-0200 259,0 248,0 284,0 273,0

DMS2-142-0260 309,0 298,0 329,0 318,0

DMS2-142-0290 337,5 337,5 379,5 379,5

DMS2-142-0320* 360,0 360,0 402,0 402,0

DMS2-142-0350* 382,5 382,5 424,5 424,5

DMS2-142-0380* 405,0 405,0 447,0 447,0

DMS2-070-0006 122,5 112,0 157,5 147,0

DMS2-070-0012 137,5 127,0 172,5 162,0

DMS2-070-0018 152,5 142,0 187,5 177,0

DMS2-070-0024 179,5 167,0 210,5 198,0

DMS2-070-0030 194,5 182,0 225,5 213,0

DMS2-091-0013 136,5 122,0 171,5 157,0

DMS2-091-0026 159,0 144,5 194,0 179,5

DMS2-091-0035 174,0 159,5 209,0 194,5

DMS2-091-0045 194,0 179,5 229,0 214,5

DMS2-100-0040 161,0 150,0 193,0 182,0

DMS2-100-0060 181,0 170,0 213,0 202,0

DMS2-100-0080 205,0 194,0 237,0 226,0

DMS2-100-0100 225,0 214,0 257,0 246,0

* +11 mm bei 4500 U/min Nenndrehzahl
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Angaben in mm

B0: OHNE Bremse B1: MIT Bremse

Gebersystem 1: Hiperface SKM36/SKS36

3: Hiperface DSL EEM37/EES37

5: Hiperface DSL EKM36/EKS36

9: Resolver 1: Hiperface SKM36/SKS36

3: Hiperface DSL EEM37/EES37

5: Hiperface DSL EKM36/EKS36

9: Resolver

Gebersystem 1: Hiperface SKM36/SKS36 9: Resolver 1: Hiperface SKM36/SKS36 9: Resolver

DMS2-240-0420 321 293 371 343

DMS2-240-0580 361 333 411 383

DMS2-240-0730 401 373 451 423

DMS2-240-0810 421 393 471 443

DMS2-240-0980 461 433 511 483

DMS2-240-1200 521 493 571 543

DMS2-190-0200 195 195 225 225

DMS2-190-0280 218 218 248 248

DMS2-190-0360 240 240 270 270

DMS2-190-0420 263 263 293 293

DMS2-190-0560-20 308 308 338 338

DMS2-190-0560-30 324 324 354 354

DMS2-190-0680 369 369 399 399

DMS2-190-0800 414 414 444 444

DMS2-270-1400 450 438 530 518

DMS2-270-1800 510 498 590 578

DMS2-270-2400 600 588 680 668

DMS2-270-3000 690 678 770 758
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KEBA Industrial Automation GmbH
Reindlstraße 51, 4040 Linz/Austria, Telefon +43 732 7090-0, keba@keba.com

KEBA Group weltweit
China / Deutschland / Großbritannien / Indien / Italien / Japan / Niederlande / Österreich
Rumänien / Schweiz / Serbien / Südkorea / Taiwan / Tschechische Republik / Türkei / USA 

www.keba.com
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