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1 Beskrivning
1.1 Funktion

Sensorn ar avsedd att monteras dver en automatisk dorr
och anslutas till dérrkontrollen.

For att aktivera dorren detekterar ett radarfalt manniskors
rorelser.

For att sakra ddrren detekterar ett AIR-falt (aktivt infrar6tt)
manniskors narvaro.

1.2 Granssnitt

Sensorn kommunicerar med dorrkontrollen via ett
bussystem med hjalp av CANopen-protokollet enligt
EN 50325-4 och sakerhetskonceptet enligt IEC 61784-3.

En forutsattning for att anvanda sensorn ar en
doérrkontroll, som ar speciellt utformad for att tolka
sensorsignalerna. For att stélla in en doérrkontroll, kontakta:

X service@bircher.com U +41 52687 1366

1.3 Leveransomfattning
Standardinnehallet i férpackningen

* Sensor med tdckhuv

* Anslutningskabel, sensorsida med stickforbindning
» Tackplattor for AIR-linser

¢ Monteringsmaterial

*  Borrmall

* QuickStart-guide

Valfritt tillbehoér

* Regnskydd

* Rundbagsadapter

» Takmonteringsvinkel

* Takmonteringssats

» CAN-anslutningskabel, med stickférbindning pa bada
sidor

2 Sdkerhetsanvisningar

Q Las bruksanvisningen noga innan du anvander
enheten. Férvara anvisningen fér framtida
anvandning.

Avsedd anvandning

Tillverkaren ar endast ansvarig for produkter som anvands
som avsett. Anvand endast denna produkt for féljande
andamal:

Sensor for aktivering och sakring av automatiska
skjutdérrar inklusive nddutgangar enligt EN 16005 och
DIN 18650 med CANopen-granssnitt enligt EN 50325

Personalens kvalifikationer

Endast utbildad och kvalificerad personal far installera och
ta enheteni drift.

Installatéren ansvarar for korrekt och standardenlig
installation av enheten och det anslutna systemet.

Allméanna sdkerhetsanvisningar

Det ar systemtillverkarens ansvar att utféra en
riskbeddmning och installera systemet i enlighet med
gallande féreskrifter och sakerhetsstandarder.

Om installation enligt standarden EN 61558 kravs far
optikenheten endast anvandas vid skyddsklenspanningar
(SELV) med séker elektrisk separation.

Kablarna maste vara skyddade mot mekaniska skador.

3 Installation

3.1 Monteringsposition
Krav p& dorren till optikenheten:

¢ Placera alltid en optikenhet 6ver
huvudstangningskanten.

Krav pa miljon:

» Underlaget méaste vara stabilt, vibrationsfritt och jordat.

« Sensorn behover ett fritt avkanningsomrade for att
detektera objekt.

* Undvik nérhet till lysror.

« Undvik att rikta intensiva luftstrommar (varmiuftridaer,
ventilationsanlaggningar) mot optikenheten.

» Skydda sensorn mot extrema vaderférhallanden, t.ex.
med hjélp av en regnkapa, fortak eller montering under
dverliggaren.

Avstand mellan optikenhet och dorrniva:

* Som standard max. 300 mm, se avsnitt "Stall in AIR-
lutningsvinkeln".

e Ett mindre avstdnd rekommenderas for
installation med takmonteringssats, se avsnitt
"Takmonteringssats".

3.2 Monteringsférberedelse
1) Koppla fran stromforsorjningen till dorrkontrollen.
2) Faststall monteringspositionen.

3) LAagg ut anslutningskabeln. Se till att det blir en
elektromagnetiskt problemfri kabeldragning. Undvik
till exempel parallell kabeldragning fér sensor och
dorrdrivning.

Kabelédnden med stickférbindning maste ldggas mot
sensorn.

Mellan sensorer som ar seriekopplade, dra kablar med
stickforbindningar i bada dndarna (valfritt tillbehor).

4) Ta bort tackhuven fran sensorn.

5) Forbered Mekaniska instéllningar enligt
installationssituationen:

— Forinstallation for en dorr i en smal gang, vrid
radarmodulen.

— Tacklinserna for att begransa AIR-faltet.

— Stallin AIR-lutningsvinkeln enligt tabellen.

3.3 Montering
Som standard fasts sensorn vid eller 6ver dérrkarmen.

Sensorn kan ocksa fastas i dorrkarmen eller under taket
med lampliga tillbehdr, se 3.3.1 "Takmontering med
vinkel"

Installation i undertak ar eventuellt majlig, se 3.3.2
"Takmonteringssats"

1) Satt fast borrmallen pd avsedd plats. Dra av kanten pa
borrmallen (grémarkerad pa bilden) fran klisterytan.
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116 mm O 118 mm

49/16" I 45/8"
3 mm fiir Schraube 23 mm ©3 mm fiir Schraube
M 118" for Screw - ©1/8" for Screw
—
\|

®12mm Kabelausgang
@ 112" cable exit

NP

Kontur Sensor
Contour Sensor.

Unterkante Turrahmen

Bottom Line Door Framing

2) Gor tva karnhal @ 2,0 till 2,5 mm i dorrkarmen vid
fastpunkterna . Alternativt placerar du pluggar ovanfor
ramen.

3) Borra en kabelgenomgéng @ 12 mm i position A, B
eller Cidorramen.

4) Placera eventuellt foljande tilloehor pa skruvhalen:

Rundbagsadapter

for att kompensera for monteringsytan pa en svangdorr

-

Regnskydd

for skydd av sensorer pé ytterfasaden

=

Z_|

|
O &
O
‘ 832
235
259

5) Positionera anslutningskabeln.

For att seriekoppla sensorn, positionera bada
anslutningskablarna.

6) Skruva fast sensorns bérplatta pa fastpunkterna.

= \

z1 1 : 1 ‘\.\.

3.3.1 Takmontering med vinkel

Anvand vinkelprofilen (valfritt tillbehor) for att fasta

optikenheten i taket eller i dverliggaren.

259

70

12950 ~——TB—+ /@ @

1 Kabelgenomgang
2 Borrhal for skruv

Anvand vinkelprofilen istallet for borrmallen.

1) Anvand vinkelprofilen for att stansa positionerna for
kabelgenomgangen (1) och de bada skruvarna (2).

2) Borra en kabelgenomgang @ 12 mm och vid
behov skruvhal @ 3 mm.

3) Fast vinkelprofilen.
4) Positionera kabeln.

5) Skruva fast sensorns béarplatta pa fastpunkterna.

3.3.2 Takmonteringssats

For att integrera optikenheten i takbekladnaden, anvand
monteringssatsen (valfritt tillbehor).
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5) Dra anslutningskabeln genom éppningen i

58 takmonteringssatsen.
N 50
| ! For serieanslutna sensorer, dra bada kablarna genom
3 dppningen.
i i i Y S |
AN

© + ! + © ‘
=
T o | © + /
( E] EIE&% \
| | |
N /

Konfigurationsvénlig monteringsposition L . .
6) Sattininstallationshusetiurtaget och skruva fast

For konfiguration tas optikenheten bort fran flansen i taket.
installationshuset. En AIR-lutningsvinkel pa

> 0° maste stéllas in sé att sensorns display

inte stoter mot husvaggen vid terinsattning.

AIR-vinkelmatt under 0° maste justeras om

efter varje konfiguration.

7;

» Foratt undvika en AlIR-lutningsvinkel
under 0°, begréansa monteringsavstandet R:

Monteringshéjd H (mm) Avstand R (mm) /
<2200 <200 /
<3000 <250 /° '

For detaljer se avsnitt "Stall in AIR-
lutningsvinkeln"

Anvand inte: Tackhuv och borrmall fran optikenhetens
standardleveransomfattning.

O —

1) Sétt fast borrmallen fran takmonteringssatsen pa
monteringsplatsen.

7) Anslut sensorn till anslutningskabeln och justera
sensorn, se avsnitt Instéliningar. For att rikta in AIR-
faltet, skjut in optikenheten i installationshuset tills den
snédpper pa plats.
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2) Skar ett urtag i takbekladnaden langs linjen (1).

3) Stansa positionerna for sjalvborrande skruvar eller
borra skruvhal @ 3 mm.

4) Ta bort monteringsmallen.
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For att stdnga takmonteringssatsen, tryck pa det
medfdljande skyddet pa installationshusets flans. Kanten
pé skyddet snépper pé plats pa flansen.

For att 6ppna skyddet, band kanterna ur sparrkrokarna.

Du maéste 6ppna skyddet for foljande andamal:

* Rengdring av infrarodfonster
* Andring av optikenhetinstallningarna

3.4 Anslut till CAN-buss
Anslut sensorer

Anslut sensorerna som tillhdr dorrsystemet i en seriekrets
med dorrkontrollen:

1) Anslut stickférbindningarna pé de dragna kablarna till
en av de tva CAN-bussplatserna pa sensorn.

2) Den sista sensorniraden (Z) &r endast ansluten till en
kabel. Aktivera termineringsmotstandet har genom
att stélla in DIP-brytaren pa denna sensor till ON.
Indikatorlampan péa DIP-brytaren lyser nu.

For alla andra sensorer (A, B) méste DIP-brytaren vara
installd pa OFF.

3) Paden forsta enhetenirad (A) ansluter du kabeldnden
utan stickforbindning till ddrrkontrollen enligt
anvisningarna nedan.

11,56-32VDC
2 it -
3 gron CANH (hog)
4 gul CAN L (lag)

Lokalisera sensorer i bussen

1) Sla pa stromforsorjningen till dorrkontrollen.

2) Anslut till dérrkontrollens anvandargranssnitt.

3) Anvand LSS (Layer Setting Service) for att gora
féljande instéliningar pa sensorerna i bussen.
Néatverksadress (nod-ID)
maste dndras. En unik adress kravs for varje enhet.
Fabriksinstalining 255

obligatorisk adress 2127

Bithastighet
kan &ndras. En lagre bithastighet ar vanligtvis mer
robust mot elektromagnetisk miljdpéverkan.

125 kbit/s
250 kbit/s

Fabriksinstalining
Alternativ

4) For varje sensortyp som anvands pa bussen, 18s in
en EDS-fil (Electronic Data Sheet) fran tillverkarens
hemsida i SPS:n. Tilldela 1dmplig EDS till sensorerna.

Du kan nu konfigurera sensorerna pa respektive
sensordisplay eller centralt via dérrkontrollens
anvandargranssnitt.

4 Installningar
4.1 Konfiguration

4.1.1 Anvandning av display och joystick

Den aktuella optikenhetstatusen ar synlig pa

displayen. AIR visar ndrvaromeddelande. Radar visar
rérelsemeddelanden. Vid stdrningar visas en felkod. Tryck
pé joysticken for att konfigurera optikenheten.

Joystick-atgard i statusvyn

P
<]g[> Tryck for att starta konfigurationen

© 16.04.2026 BBC Bircher Smart Access Originalbruksanvisning DualSense D CAN v 5.0 5/12



Displayen véxlar till menyvyn. Menyvyn listar de instéllbara
parametrarna och buntar ihop dem i menygrupper.
Férutom parameterbeteckningen anges det aktuella
installda vardet i varje enskilt fall. Anvand menyvyn for att
navigera mellan parametrarna.

Exit [@lVlle] S eneral

C3%normal
F1

kdmedium

AIR field
@ AIR sensit.
AIR freq.
RAD field

Menyvy

Menygrupp
Parameter

1
2
3 Aktuellainstéllda varden
4 Valinavigeringen

Joystick-atgard i menyvyn

£ o .
L[S Valj menygrupp
~ e

<]' bl <]' o Vélj parameter
Q%D Visa parameterns vardevy (avsluta
7 konfigurationen i menyalternativet Exit)

For att justera vardet for den valda parametern, tryck pa
joysticken. Displayen véaxlar till vérdevyn. Vardevyn listar
de installningbara vardena for en parameter. Valj ldmpligt
varde och/eller &terga till menyvyn.

G%_AIR Sensitivit. |
high

very low

Vardevy

1 Visad parameter

Instéllbara varden

Valt varde

Markning av det aktuella instéllda vardet
Markning av fabriksinstaliningen

Grafisk forklaring av det valda vardet

OO WN

Joystick-atgard i vardevyn

4.1.2 Konfigurera parametrar
Initial installation
1) Tryck pa joysticken.

2) Folj QuickStart-menyn pa displayen. Stéll in
parametrarna och de mekaniska instéllningarna enligt
beskrivningen nedan. Slutfér QuickStart-menyn
genom att starta om optikenheten (menyalternativ
Start).

3) For dérrar i utrymnings- och raéddningsvagar: Nér du
anvander frekvensutgéngen, vélj i menyn under Radar
for parametern Output RAD véardet Frekvens.

4) Testa dorrsystemet. Optimera vid behov ytterligare
parametrar.

5) Om sa 6nskas, skydda konfigurationen i menygruppen
Allmént med ett I6senord.

6) Slutfér konfigurationen i menygruppen Exit.

@ MARK

Forinstallningar

Optikenheten startar med
standardforinstéliningar.

Alternativa férinstallningar kan véljas i
menygruppen Allmant. Férinstallningarna
tar hansyn till typiska kAnnetecken for vissa
applikationer:

Trottoarsituation, vindfangare, ldreboende,
séarskilt hoga, breda eller smala dorrar.

Varning! Om du véljer forinstéliningar asidosétts
instéllda varden for alla parametrar.

@ MARK

QuickStart

QuickStart-menyn guidar dig genom de
grundldggande stegen vid den initiala
installationen. Den indikerar ocksa nar
mekaniska instéllningar ska goras.

Oversikt 6ver menygrupperna

<]' P <]' P Valj varde
N
@k Bekrafta varde
-
A I3
1'%‘I> Aterga till menyvyn

Du kan avsluta konfigurationen i menyn under Exit.
Alternativt vaxlar displayen till statusvyn efter Time-Out.

Time-Out

Ej aktiveradi 1

: Konfigurationen avslutas automatiskt
minut

Ej aktiverad i 3

) Ldsenordsskydd aktivt (om installt)
minuter

Beteckning
parameter

Anmarkningar om att vélja ett [dmpligt varde

QuickStart

Valj ditt menysprak under initieringen.

AIR-falt Utfor de mekaniska instéliningarna enligt

beskrivningen i Stall in narvaromeddelande.

AIR-kanslighet Konfiguration av ndrvaromeddelande: Fér en
monteringshojd, valj

— Over3,0mhég

- Over 2,6 m medium

- Over 2,2 mnormal

Instaliningarna djupt och mycket djupt &r
lampliga for speciella golvforhallanden.

Om installation enligt standarden EN 18650
kréavs, valj hdg.

Testa narvaromeddelandet med en
provkropp. Justera instéliningen tills
provkroppen alltid identifieras pa ett
tillforlitligt satt.
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AIR-frekvens Viktigt vid seriekoppling: For att undvika Output RADAR Instalining for utgang radar, halvledarrela,
konflikter p& grund av overlappande max. 34 V DC, max. 40 mA:
infraroda falt, valj olika frekvensinstaliningar aktiv (NO): Kontakten ar normalt dppen,
for intilliggande optikenheter. stdngs vid detektering.

Radarfalt Konfiguration av rorelsemeddelandet: passiv (N.C): Kontakt.en ar normalt stangd,
Justera storleken pa radarfaltet sa att oppnas vid detektering.
dorren dppnas vid dnskad tidpunkt. Vid Frekvens: Kontakt Oppnas och stangs
behov, justera positionen fér radarmodulen normalt vid 100 Hz, stannar vid detektering
mekaniskt, se Stall in rérelsemeddelande. (lamplig for dorr i utrymningsvag, se

Elektrisk anslutning).

Start Slutférande av initieringen med omstart
av optikenheten och undervisning av Spéanningsutgang for radar kraver ingen
narvaromeddelandet (AIR). sarskild installning.

Allméant AIR

Sprak Instalining av menysprak Kanslighet Se QuickStart.

Outputs Avskiljd: Endast radardetektering dppnar Néarvaro Den valda tiden anger den tid efter vilken ett
dérren, Kombinerad: Radar och AIR- fast objekt ignoreras och en dorr far stéangas.
detektering Gppnar doérren.

Férinstaliningar Typiska instéliningar for specifika ATTENTION
applikationer. Observera: Alla parametrar Standardkompatibel installning:
kommer att skrivas dver. Testa + minst 30 s enligt EN 16005
instéllningarna och justera vardena vid + min. 60 s enligt DIN 18650
behov.

Reset Starta om lar om optikenheten. Output AIR Vaxlingslogiken aktiv (NO) stangs,
Fabriksinstéllning raderar alla manuella passiv (NC)dppnar kontakten nar
instaliningar inklusive I6senord. sakerhetsfunktionen utldses. Instéliningarna

Lésenord Dialogruta for att stalla in ett I6senord pa underordnad (NO) och underordnad (NC)

Gmmmm ] 4siffror. Vid 0000 &r I6senordsskyddet krdvs for serieansiutningar.

0 0o inaktivt (fabriksinstallning). For alla andra Paus For underhalisarbete kan

Cancel  Confirm kombinationer av siffror efterfragas sakerhetsfunktionen stangas avi 15 minuter.
|6senordet nar konfigurationsmenyn startas. Den réda lysdioden blinkar under pausen.
3 minuter efter att konfigurationen ar klar Varning! Denna funktion kan inte aktiveras
lases menyn igen. med joysticken i CAN-natverket, utan endast
Om lésenordet gar forlorat, koppla bort fran dorrkontrollen.
optikenheten fran stromkaéllan. Efter -
ateranslutning ar konfigurationen dppen i Frekvens Se QuickStart.
1 minut for att stélla in ett nytt I6senord.

Lysdiod (LED) Konfiguration av LED-indikator: Vid Info
fabriksinstalining visar gron status- Information om status for fel- och problemanalysenheten.
LED radardetekteringar och réd LED For mer information, se avsnitt 6.1 "Hjalpmedel "
luftdetekteringar. For fler detaljer, se avsnitt
5.2 "Statusvisning" Logg Visning av meddelanden och felkoder
Du kan sténga av lysdioderna. AIR Sign. Visning av AIR-signalniva for
Du kan sl& pa alla lysdioder for att dessutom analysandamal under komplicerade
f& en bla blinkande signal medan sensorn omgivningsforhallanden.
konfigureras via CAN-buss. ) . ) )

Config-ID Fér ndrvarande lagrad konfiguration av
optikenheten som QR-kod fér fotografering

Radar for supportandamal.

Falt Storlek p& omradet for rérelsedetektering: Drifth Drifttimmesréknare
Testa lamplig instélining. SW Programvaruversion

Riktnings- Instéliningen framat rapporterar endast

identifiering rorelser mot dorren, bada dven bort fran CAN

dorren.

Korsande trafik

Instéliningen optimerad minskar
rapporteringen av korsande trafik.

Information om status for fel- och problemanalysenheten.

Filter

Att sla pa filtret kan minska storningar fran
odnskade miljoeffekter. Filtret minskar ocksa
radarns kanslighet. Testa denna instélining
vid behov.

Position Tilldela en sensorposition i dorrsystemet
som underlattar identifieringen av enheten i
doérrkontrollens anvandargranssnitt

Nod-ID Visning av natverksadressen for sensorn i
bussen

Bithastighet Visning av 6verféringshastigheten som
anvands i bussen

NMT-status Visar om sensorn for nérvarande

konfigureras, ar redo for drift eller har
stoppats
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CAN-buss Visar om kabelanslutningarna i bussen &r Rikta in radarmodul

oskadade Radarmodulen kan lutas manuellt i en vinkel pa O till 90°
och vridas 20° till vardera sidan.

Exit o . o
1) Justera vridvinkeln sa att radarmodulen ar i linje med

gangbanan framfor dorren.

Fay
<@ Avslutande av konfigurationen . _ . _
~ 2) Justera lutningsvinkeln sa att passagerartrafiken

detekteras pa dnskat avstand fran dorren.

4.2 Mekaniska instéllningar

4.2.1 Stéllinrorelsemeddelande

Optikenheten innehéller en radarmodul fér
rorelsedetektering. Modulen genererar ett koniskt
radarfalt med ovalt tvarsnitt. Radarmodulens
stéllning bestédmmer positionen dar faltet detekterar
passagerartrafik.

Rotera radarmodul

Som standard genereras ett kort, brett radarfalt. Genom
att rotera radarmodulen kan ett langt, smalt falt genereras,
t.ex. for installation for en dorr i smal gang.

Brett radarfalt Smalt radarfalt

4.2.2 Stillin ndrvaromeddelande

Optikenheten ar utrustad med en sakerhetsanordning. For
att forhindra skador orsakade av automatiska dorrrorelser
upptéacker optikenheten narvaron av personer med ett
AIR-falt (aktivt infrarott ljus). Ett AIR-ljusfalt bestdende av

4 segment (A till D) skapas av ett optiskt system med 4
linser.

min. 1,90 x 1,00 m min. 1,00 x 4,00 m
For justering av faltstorleken, se avsnitt 4.1.2 "Konfigurera
parametrar” AlIR-faltets storlek pa marken beror pé optikenhetens
For att generera ett smalt radarfalt: monteringshdjd (se ritning med provvéarden fér hojden
. . H=220cm).
1) Frigdr modulen till héger fran sparrkroken. )
2) Rotera modulen 90°.
3) Tryck tillbaka modulen i sparrkrokarna.
2%
Ak
. F—
-\.,_\_\‘ =]
R
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For att sdkerhetsanordningen inte ska utlésas i onddan
ska AIR-faltet begransas till dorrens rorelseomrade.

Om AIR-féltet &r for stort kan dorren inte stdngas nar
maénniskor star bredvid ingdngen. Nar det galler den
smala dérren som visas ovan utldser, till exempel,
segmenten A och D sékerhetsanordningen i onddan och
nar det géller den laterala huvudstangningskanten, gor
segmenten A och B det.

Begrédnsa AIR-falt

» For att undvika onddig utlésning av
sakerhetsanordningen, begransa AlR-faltet till dnskad
storlek.

Tack linserna (A till D) for
segment som inte kravs.
For att gora detta, satt in de A/D B/C
medfoljiande plastplattorna

i sparen framfor respektive
linser. Valj ldmplig plattstorlek
for linsen.

EATE.

Stéll in AIR-lutningsvinkeln

AlIR-faltet méste riktas mot golvet med minsta mojliga
avstand fran dérren, men inte mot sjélva dérren. Om
AlR-faltet detekterar dorren kan dérren inte stdngas.
Avsténdet till dorren kan justeras stegldst med AIR-
vinkeljusteringen.

AlR-vinkeljustering
1 Justerskruv
2 Skala lutningsvinkel
3  Pekare
4 Mérkning 0°

Snitt genom skjutdorr, pa bada
sidor med optikenheter och
motstdende AIR-falt
H  Optikenhetens
monteringshojd
R Avstadnd mellan
optikenhet och dorr
AlR-lutningsvinkel
(vertikal: 0°)
d  Avstadnd AIR-falt till dorr
D  Avstdnd mellan
motstéende AIR-falt

R_|

AIR-lutningsvinkeln ar fabriksinstalld pé +6°.

» Justera lutningsvinkeln for installationssituationen
med hjalp av AIR-vinkeln. Fér att gdra detta, valj en av
foljande metoder.

Metod A (med optikenheten ansluten):

1) Skjut ett pappersark sa langt under dorren att en
vit remsa pa 5 till 8 cm djup (avstand d) forblir synlig
framfor dorren.

2) Vrid justerskruven (1) medurs at hoger tills AIR-faltet
detekterar pappersarket p& marken.

Metod B (mojlig redan vid monteringsforberedelsen):

1) Mat djupet R pa dverliggaren och
monteringshdjden H pa optikenheten.

2) Bestédm l&mplig lutningsvinkel a med hjélp av
riktvardetabellen.

3) Vridjusterskruven (1) medurs tills visaren (3)
pé skalan (2) n&r énskad lutningsvinkela . Vid
markeringen 0° (4) ar AIR-faltet inriktat vertikalt nedat.
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(mm) Avstand R

Héjd H 0 50 100 150 200 250 300

1800 +6° +5° +3° +1° 0° -2° -3°

2000 +6° +5° +3° +2° 0° -1° -3°
2200 +5° +4° +3° +2° 0° -1° -2°
2400 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -2°
2600 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°
2800 +5°  +4° 43 42° +7° 0° -1°
3000 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°

3200  +5°  +4° +3° 420 410 +7° 0°

3400  +5° 440 #3420 +2° 41° Q°

3600 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

3800 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

4000  +5° #4430 420 +2° 41° O°

Riktvarden for lutningsvinkeln a

@ MARK

for opikenhet med takmonteringssats:

En AIR-lutningsvinkel a = 0°

férenklar konfigurationen, se avsnitt
"Takmonteringssats". Se tabellen vid
avsedd monteringshéjd H for att hitta
lampligt monteringsavstand R for vinkelmatt
20

Nar optikenheterna pa bada sidor av skjutddrren ar
instéllda, mat avstandet D mellan AIR-falten. Se till att
D <&r 18 cm. Testa sékerhetsanordningen med en
provkropp.

5 Drift

5.1 Idrifttagning

1) Ta bort samtliga foremal fran dérromradet som inte
tillhér den vanliga milion i dorrsystemet. Se till att det
inte finns ndgra personer i dérromradet.

2) Starta sensorn i QuickStart-menyn.
3) Placera tackhuven pa sensorn.

Bron mellan AIR-ljusfonstren i huven passar in i sparet
mellan de tva AIR-optikerna.

4) Vantatills lysdioderna slutar blinka. Observera:
Kontinuerliga blinkande signaler indikerar ett fel, se
avsnitt Stérningar.

5) Testa dorrsystemet och &ndra vid behov Instéllningar.

A VARNING

Kldmrisk pa grund av felaktig instéllning

Sensorns sakerhetsfunktion
(narvaromeddelande) maste vara tillréckligt
kénslig for att identifiera personer.

5.2 Statusvisning

LED-indikator Driftstatus

(@ lyser gront - rorligt objekt i radarfaltet
D lyser rott nytt objekt i AIR-faltet
© © 0 0 blinkar Radarhéardvarufel
gront
@ @0 O blinkar rott a) AlR-signalen ar for stark/
svag
b) AIR-paus (15 minuter)
c) AIR-hardvarufel
@ O @ O blinkar rott  Starta om optikenheten
ochgréont (9 sekunder)
omvaxlande
@0 @0 @0 @0 blinkar rott  a) Fel pa stromforsorjningen
ochgréont  b) Optikenhet defekt
samtidigt
c00e oo0oo blinkar Visas i 5 sekunder for att hitta
snabbt och tilldela, utlést av CAN-
gront funktion

5.3 Underhall
Manadsvis

» Testa dorrsystemets sédkerhetsanordning.

Arligen

» Tabort damm fran insidan av AIR-fonstret.

6 Storningar

Storningsbild dérr

COCOCOOO LED-signal

Display: » Atgéardsalternativ
felkod om tillampligt

Majlig orsak

Dérren 6ppnas och sténgs véaxelvis utan person

(@) Lysdioden lyser grént

Mekaniska instaliningar: Oka
lutningsvinkeln pé radarfaltet (bort fran
dorrbladet).

b) Konfiguration: Minska radarféltet.

Radar upptacker a
dorrorelse

Dérren 6ppnas utan person

(@} Lysdioden lyser gront

» Tabort véxter, skyltar, flaggor fran
radarfaltet.

Rérliga objekt i
radarfaltet

Radarfel pa grund » Montera optikenheten pa en vibrationsfri
av optikenhetens yta.
vibration

Storningradarpd  »  Konfiguration: Minska radarféltet.

grund av lysror
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@D Lysdioden lyser gront @ 0o Lysdioden blinkar rott

Stérning radar a) Mekaniska instéliningar: Vrid Display: a) Mekaniska instéliningar: Efterjustera

pa grund av radarféltet pa den intilliggande, Meddelande vinkeln pa AIR-faltet. Kontrollera effekten
ytterligare stérande optikenheten bort fran A2103 pa signalstyrkan i signalmonitorn
optikenhet detekteringsomradet. AIR-signalen &r for (konfigurationsinformation: AIR-Sign).

b) Konfiguration: Minska radarfaltet.
c) Konfiguration: Aktivera radarfiltret.

Dérren é6ppnas utan person

© 0 0 O Lysdioden blinkar grént
Display: » Bytutsensorn.
Meddelande

A2202..A2213

Optikenhet defekt

Dérren stidngs inte

] Lysdioden lyser rétt

AIR fangar » Mekaniska instéliningar: Oka AIR-féltets
dorrorelser lutningsvinkel (bort frén dorrbladet).
Rorliga objekt i » Ta bort vaxter, skyltar, flaggor frén
AIR-faltet flygfaltet.

Stérning AIR » Fixera optikenhetens

pa grund av monteringspunkter.

optikenhetens

vibration

Storning AIR pa » Anvand annan belysning.
grund av lysror

Stérning AIR » Konfiguration: Minska AIR-kénsligheten.
pa grund av Forsiktighet! Sékerhetsfunktionen kan

vattenpolar eller vara nedsatt.

snofall

Stérning AIR » Konfiguration AIR: Valj en annan

pa grund av frekvens.

ytterligare

optikenhet

Stérning AIR a) Optimera kabeldragningen (3.2

pa grund av "Monteringsférberedelse")
dorrdrivning b) Konfiguration: Minska AIR-kénsligheten.
eller annan Forsiktighet! Sakerhetsfunktionen kan
elektromagnetisk vara nedsatt.

paverkan

Dorren ror sig inte

= Lysdioderna lyser inte

Nérvaromeddelande®» Konfiguration Output AIR: Vaxla mellan
(AIR) &r felaktigt aktiv och passiv.
konfigurerat

Dorren ror sig inte

@ @ 00 Lysdioden blinkar rott

Display: a) Rengor AlR-ljusfénstren och starta om
Meddelande optikenheten (Konfiguration/Allmént/
A2102 Reset).

AlR-signalen ar for b) Mekaniska instéllningar: Efterjustera
svag vinkeln pa AIR-faltet. Kontrollera effekten

pa signalstyrkan i signalmonitorn
(konfigurationsinformation: AIR-Sign).

c) Tack ljusabsorberande golv i AIR-faltet
med en ljus yta. Kontrollera effekten pa
signalstyrkan (konfigurationsinformation:
AIR-Sign).
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stark b) Tack reflekterande golv i AIR-féltet med
en matt yta. Kontrollera effekten pa
signalstyrkan (konfigurationsinformation:
AIR-Sign).

» Bytutsensorn.

Display:
Meddelande
A2104..2121
Optikenhet defekt

Dérren ror sig inte

0 e0e0ed Lysdioderna blinkar rétt och grént
samtidigt

Display: » Sakerstéll en tillracklig

Meddelande matningsspanning. Om

A2004 ... A2007
Matningsspanningen
ar for lag

matningsspanningen garanteras enligt
tekniska data, byt ut optikenheten.

Display: » Bytutsensorn.
MeddelandeE ...
Optikenhet defekt

6.1 Hjalpmedel

| komplicerade miljder och vid stoérningar tillhandahéller
konfigurationsmenyn ett analysverktyg och statusdata
for optikenheten. Anvand aven denna information for
supportforfragningar.

Konfigurationsmeny/menygrupp Info:

* Loggdata med meddelanden och felkoder
¢ Visning av AIR-signal for analys

« Konfigurationskod for supportbegaran

e Drifttimmesréknare

* Information om programvaruversionen

AIR-signalindikator

Optikenheten har 3 infraréda kanaler, for vilka signalnivan
visas under AIR Sign. Att analysera signalnivan

kan hjélpa till att stalla in optikenheten under svara
omgivningsférhéllanden.

| Info: AIR sign. |

= [

E o T 14027

14415
AIR-signalniva

1 Absoluta varden, grafiska

2 Absoluta varden, numeriska

(Riktvarde med och utan detektering:

min. 180, max. 29000)

Vérden i forhallande till kopplingspunkten (mitten), grafisk
(indikerar om en signal utldser en krets)

w

Absoluta varden utanfor riktlinjens granser kan

till exempel indikera problem med reflekterande eller
extremt ljusabsorberande golv. Atgérden ar da att byta
golvbelaggning.

11712



Observationen av signalnivan kan visa om

ovantade detekteringar utloses av dorrorelser eller
elektromagnetisk paverkan fran dérrdrivningen.
Féljaktligen kan problem I6sas genom att anpassa AIR-
lutningsvinkeln eller kabeldragningen for dérrdrivningen.

Léat tillverkarens support hjdlpa dig med analysen.

Konfigurationskod

Info

Exit

SW

OP. hours 4062
V1.0.0.993

Under Konfig-ID visas hela den aktuella
enhetskonfigurationen som QR-kod. Om du behdéver
support kan du ta ett foto av koden och e-posta fotot till

supporten.

B service@bircher.com

U +4152687 1366

7 Tekniska data

Teknologi Aktiv infraréd (AIR)
Radar
Monteringshojd min. 1,8 m, max. 4,0 m

EN 16005 till 3,0 m
DIN 18650 till 3,0 m

Matt falt/spot pa marken

se information nedan fér
monteringshdjd 2,20 m

Matt AIR-falt

max. 2,00 x 0,20 m

Matt AIR-spot

30 x 30 mm

Antal AIR-spots

2 rader med 12 spots vardera

Performance Level AIR

PLd, Kat. 2 (EN ISO 13849-1)

Matt brett radarfalt (B x L)

min. 1,90 x 1,00 m,
max. 4,00 x 2,00 m

Matt smalt radarfalt (B x L)

min. 1,00 x 4,00 m,
max. 2,00 x 4,00 m

Sandningsfrekvens radar

24,2 GHz

Sandningseffekt radar

<13 dBm

Performance Level Radar

PLd, Kat. 2 (EN ISO 13849-1)
vid frekvens- eller
spanningsutgang

12/12
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Gréanssnitt
Bussprotokoll CANopen enl. 50325
Séakerhetskoncept IEC 61784-3

Performance Level CAN

PLd, Kat. 2 (EN ISO 13849-1)

Tillgdngliga bithastigheter

125 kbit/s, 250 kbit/s

Tillgdngliga nétverksadresser 1-127
Mekaniska data
Holjets material ABS/PA

Holjets farg svart, silver, vit
Matt (L x B x D) 252 x 61 x 51 mm
Vikt 250¢

Kapslingsklass

IP54 (EN 60529)

Elektriska data

Matningsspanning 11,5-32VvVDC
Driftstrom max. 120 mA vid 24 V
Inkopplingsstréom max. 240 mA

Omgivningsforhallanden

Omgivningstemperatur

min. —20 °C, max. +60 °C

Relativ luftfuktighet

max. 95 % relativ,
icke-kondenserande

Avfallshantering

Produkten innehaller elektriska eller elektroniska
komponenter. Vid demontering, folj de
L avfallshanteringsbestammelser som galler lokalt.

Meddelande om efterlevnad

c E BBC Bircher AG férsakrar att denna produkt
overensstdmmer med féljande EU-direktiv och

foérordningar:

MD 2006/42/EC
RoHS 2011/65/EU
EG-typintyg:
4420513131912

Fér detaljerad forsdkran om dverensstammelse, fol]

RED 2014/53/EU

0044 TUV NORD

QR-koden eller Ianken nedan.

Teknisk dokumentation

- www.bircher.com

[w] Alldokumentation finns pa tillverkarens webbplats

8 Kontakt

Om du har frdgor om produkten kontaktar du:

X service@bircher.com

BBC Bircher Smart Access

0 +4152687 1366

BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen

www.bircher.com
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