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1 Descripcion

1.1  Funcidén

El sensor esta previsto para el montaje sobre una puerta
automatica y para la conexion al control de la puerta.

Para asegurar la puerta, el campo de AR (infrarrojos
activos) detecta la presencia de personas.

1.2 Interfaz

El sensor se comunica con el control de puerta a través
de un sistema de bus mediante el protocolo CANopen
segun EN 50325-4 y el concepto de seguridad segun
IEC 61784-3.

El requisito previo para el uso del sensor es un control
de la puerta, que esté diseflado especificamente para
interpretar las sefales del sensor. Para configurar un
control de puerta, pdbngase en contacto con:

= service@bircher.com 0 +41 52687 1366

1.3 Volumen de suministro
Contenido estandar del embalaje

* Sensor con cubierta

e (Cable de conexidn, con conector enchufable en el
lado del sensor

* Plaquitas coberteras para lentes de AIR

* Material de montaje

e Plantilla de taladro

* Manual de instrucciones QuickStart

Accesorios opcionales

e Cubierta contra lluvia

* Adaptador semicircular

* Escuadra para montaje en el techo

* Kit de montaje en techo

e (Cable de conexidon CAN, con conector enchufable en
ambos lados

2 Instrucciones de seguridad

Q Lea detenidamente el manual de instrucciones
antes de poner en funcionamiento el dispositivo.
Guarde las instrucciones para un uso futuro.

Uso conforme a lo previsto

El fabricante asume la responsabilidad unicamente por los
productos utilizados conforme a lo previsto. Utilice este
producto exclusivamente para los siguientes fines:

Sensor para asegurar puertas corredizas automaticas
segun EN 16005 y DIN 18650 con interfaz CANopen
segun EN 50325

Cualificacion del personal

La instalacion y la puesta en funcionamiento del
dispositivo deben ser realizadas exclusivamente por
personal formado y cualificado.

Elinstalador es responsable de que el dispositivo y el
sistema conectado se instalen segun lo previsto y de
conformidad con las normas.

Indicaciones generales de seguridad

Es responsabilidad del fabricante de la instalacion realizar
una evaluacion de riesgos e instalar el sistema conforme a
las directrices y normas de seguridad vigentes.

Si es necesario realizar una instalacion de acuerdo
conlanorma EN 61558, el sensor solamente puede
funcionar con bajas tensiones de proteccion (SELV) con
desconexion eléctrica segura.

Los cables deben estar protegidos contra dafios
mecanicos.

3 Instalacion

3.1 Posicion de montaje
Requisito de la puerta para el sensor:

« Posicione siempre un sensor encima del borde de
cierre principal.

Requisito para el medioambiente;

* Labase debe ser sdlida, sin vibraciones y estar puesta
a tierra.

¢ Elsensor necesita un campo de vision libre para
detectar objetos.

* FEvite la proximidad de tubos fluorescentes.

» Evite dirigir corrientes de aire intensas (cortinas de aire
caliente, instalaciones de ventilacion) al sensor.

* Proteja el sensor de influencias meteoroldgicas
extremas, p. €j., con una funda para lluvia, marquesina
0 debajo del dintel.

Distancia entre el sensor y el nivel de la puerta:

¢ De forma estandar méax. 300 mm, véase la seccion
"Ajustar el dngulo de inclinacién de AIR".

* Enelmontaje con un kit de montaje en techo se
recomienda una distancia mas reducida, véase la
seccion "Kit de montaje en techo™.

3.2 Preparacion del montaje

1) Desconecte la alimentacion de tension del control de
puerta.

2) Determine la posicion de montaje.

3) Tienda el cable de conexidn. Preste atencion a que el
cableado no tenga interferencias electromagnéticas.
Evite, por ejemplo, un cableado paralelo para el sensor
y el accionamiento de la puerta.

El extremo del cable con conector enchufable debe
colocarse hacia el sensor.

Entre los sensores en conexidn en serie, coloque
los cables con conectores enchufables en ambos
extremos (accesorio opcional).

4) Retire la cubierta del sensor.

5) Prepare los Ajustes mecanicos segun la situacion de
montaje:

— Paralimitar el campo de AIR, tape las lentes.
— Ajuste el dngulo de inclinacion de AIR segun la
tabla.

3.3 Montaje

De forma estandar se fija el sensor a o sobre el bastidor
de puerta.
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Con los accesorios adecuados, el sensor también se

puede fijar en el marco de la puerta o debajo del techo, ver

3.3.1 "Montaje en techo con escuadra"

Opcionalmente, es posible la instalacidn en un techo
suspendido, ver 3.3.2 "Kit de montaje en techo"

1) Pegue la plantilla de taladro en el lugar previsto.
Vuelva a quitar el borde de la plantilla de perforacion
(marcado en gris en laimagen) del punto de pegado.

116 mm

4

118 mm

49/16"

‘ @3 mm fur Schraube
g/ ©1/8" for Screw

@12 mm Kabelausgang
@ 112" cable exit

=

Y

45/8"
©®3 mm fiir Schraube
®1/8" for Screw

Kontur Sensor
Contour Sensor.

Unterkante Turrahmen
Bottom Line Door Framing

2) Enlos puntos de fijacion, realice dos perforaciones

de nucleo de @ 2,0 a 2,5 mm en el marco de la puerta.

Como alternativa, coloque los tacos por encima del

marco.

3) Enelmarco de la puerta, taladre una salida de cable
de @ 12 mm en posicion A, B o C.

4) De forma opcional, coloque el siguiente accesorio en
los orificios para tornillo:

Adaptador semicircular

Para compensar la superficie de montaje en una puerta

giratoria

Cubierta contra lluvia

Para proteger los sensores en la fachada exterior

832

5) Posicione el cable de conexion.

Para conectar el sensor en serie, posicione ambos
cables de conexion.

6) Atornille la placa portante del sensor a los puntos de

fijacion.

3.3.1 Montaje en techo con escuadra

Para fijar el sensor al techo o al dintel de la puerta, utilice el
perfil de escuadra (accesorio opcional).
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En lugar de la plantilla de perforacion, utilice el perfil de
escuadra.

1) Con el perfil de escuadra, marque las posiciones de la
salida de cables (1) y de los dos tornillos (2).

2) Perfore un salida de cables de @ 12 mmy, en su caso,
orificios para tornillos de @ 3 mm.

3) Fije el perfil de escuadra.

4) Posicione el cable.

5) Atornille la placa portante del sensor a los puntos de
fijacion.

3.3.2 Kit de montaje en techo

Para integrar el sensor en el revestimiento de techo, utilice
el kit de montaje (accesorio opcional).

268

421

Al 10 |1 S 1 1
AN
|
e —
G — D)
|
N _J

CD NOTA

Posicién de montaje de facil
configuracion

Para la configuracion, se extrae el sensor de
la carcasa de montaje. Para que la pantalla
del sensor no choque contra la pared de la
carcasa cuando se vuelva a montar, debe
ajustarse un angulo de inclinacién de AIR de
> (0°. Las medidas de angulo AIR inferiores

a 0° deben ajustarse de nuevo tras cada
configuracion.

» Para evitar un angulo de inclinacién de AIR
inferior a 0°, limite la distancia de montaje R:

Altura de Distancia R (mm)
montaje H (mm)
<2200 <200
<3000 <250

Véanse los detalles en la seccion "Ajustar el
angulo de inclinacién de AIR"

No utilice: cubierta y plantilla de perforacion no incluidas
en el volumen de suministro estandar del sensor.

1) Adhiera la plantilla de perforacion del kit de montaje en
techo al punto de montaje.

mm

215
825 110

‘jZ.
o1

—
' o

180
2836

2) Corte una hendidura en el revestimiento de techo a lo
largo de la linea (1).

3) Marque las posiciones para tornillos autorroscantes o
taladre agujeros para tornillos de @ 3 mm.

4) Retire la plantilla de montaje.

5) Pase el cable de conexion a través de la abertura del
kit de montaje en techo.

En caso de sensores en conexidn en serie, tire de
ambos cables a través de la abertura.
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6) Encaje la carcasa de montaje en la hendidura'y
atornille la brida al techo.

o=
OO ——

7) Conecte el sensor al cable de conexion y ajuste el
sensor, véase la seccion Ajustes. Para alinear el
campo de AIR, empuije el sensor hasta que encaje en
la carcasa de montaje.

Para cerrar el kit de montaje de techo, presione la cubierta
suministrada en la brida de la carcasa de montaje. El
borde de la cubierta encaja en la brida.

Para abrir la cubierta, gjerza palanca en los bordes para
sacarla de los ganchos.

Debe abrir la cubierta para los siguientes fines:

e Limpiar las ventanas de infrarrojos
e Modificar los ajustes del sensor

3.4 Conectar con CAN-Bus
Conectar los sensores

Conecte los sensores involucrados en el sistema de
puerta en una conexion en serie al control de puerta:

1) Inserte los conectores enchufables de los cables
tendidos en una de las dos ranuras de CAN-Bus del
sensor.

2) Elultimo sensor de la serie (Z) esta conectado a un
solo cable. Active aqui la resistencia de terminacion
poniendo el interruptor DIP de este sensor en ON.
El testigo de control en el interruptor DIP ahora se
enciende.

Para todos los deméas sensores (A, B), el interruptor
DIP debe estar en OFF.

3) Enel primer dispositivo de la serie (A), conecte el
extremo del cable sin conector enchufable al control
de la puerta como se indica mas abajo.

11,5-32VDC
2 blanco -
3 verde CAN H (high)
4 amarillo CAN L (low)
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Localizar sensores en el bus

1) Conecte la alimentacion de tension del control de la
puerta.

2) Conéctese a la interfaz de usuario del control de
puerta.

3) Utilice LSS (Layer Setting Service) para realizar los
siguientes ajustes en los sensores del bus.

La direccién de red (ID del nodo)
debe cambiarse. Se requiere una direccion Unica para
cada dispositivo.

Ajuste de fabrica 255

Direccidén necesaria 2a127

Puede cambiarse la tasa de bits.

Una tasa de bits més baja suele ser més robusta
frente a las influencias electromagnéticas del
entorno.

125 kbit/s
250 kbit/s

Ajuste de fabrica
Alternativa

4) Enel PLC, cargue un archivo EDS (Electronic Data
Sheet) de la pagina de inicio del fabricante para cada
tipo de sensor utilizado en el bus. Asigne el EDS
adecuado a los sensores.

Ahora puede configurar los sensores en la pantalla del
sensor correspondiente o de forma centralizada a través
de lainterfaz de usuario del control de la puerta.

4 Ajustes
4.1 Configuracion

4.1.1 Manejar la pantallay el joystick

En la pantalla puede verse el estado actual del sensor.
AIR muestra un aviso de presencia. En caso de fallo, se
indica un codigo de error. Para configurar el sensor, pulse
el joystick.

Accién con el joystick en la vista de estado

N
@ Pulsar para iniciar la configuracion
=

La indicacion pasa a la vista de menu. La vista de menu
muestra los parametros ajustables en una lista y los
agrupa en grupos de menus. Ademas de la denominacion
del parémetro, se indica el valor ajustado actualmente en
cada caso. Utilice la vista de menu para navegar entre los
parametros.

Exit [@lVlfe]S]# eneral

%normal
F1

ke medium

AIR field
@ AIR sensit.
AIR freq.
RAD field

Vista de menu

1 Grupo de menus

Paréametro

Valores ajustados actualmente
Seleccion en la navegacion

A WN

Accidn con el joystick en la vista de menu

N N
‘%D le Seleccionar grupo de menus

-~ = . )
40k 4Ok Seleccionar parametro
= w

~ Mostrar vista de valores del parametro
1@ (finalizar configuracion en la opcién de
v menu Exit)

Para ajustar el valor del parédmetro seleccionado, pulse el
joystick. La indicacion pasa a la vista de valores. La vista
de valores muestra los valores ajustables de un parametro
en una lista. Seleccione el valor adecuado o regrese a la
vista de mend.

1
Oﬁ_AIR: Sensitivit.

Vista de valores

1 Parédmetro mostrado

Valores ajustables

Valor seleccionado

Marca del valor ajustado actualmente
Marca del ajuste de fabrica

Explicacion gréfica del valor seleccionado

OO WN

Accidn con el joystick en la vista de valores

— — .
qOb  JOP Seleccionar valor
= w

P
@ Confirmar valor

=

— . .
4%[> Regresar a la vista de menu

Puede finalizar la configuracién en el menu con Exit. Como
alternativa, la indicacion pasa a la vista de estado una vez
transcurrido el tiempo de finalizacion.

Tiempo de finalizacion

1 minuto ) P -

. . La configuracion finaliza automaticamente
sin accionar
3 minutos La proteccion por contrasefia esté activa (si
sin accionar se ha ajustado)

4.1.2 Configurar parametros
Primerainstalacién
1) Pulse el joystick.

2) Siga el menu QuickSt. que aparece en la pantalla.
Ajuste los parametros y los ajustes mecanicos como
se describe a continuacion. Finalice el menu QuickSt.
reiniciando el sensor (opcion de menu Comenzar).

3) Pruebe el sistema de la puerta. Si es necesario,
optimice otros parametros.

4) Silo desea, proteja la configuracion en el grupo de
menus General con una contrasefa.

5) Finalice la configuracion en el grupo de menus Exit.

6/11 © 16.04.2026 BBC Bircher Smart Access Manual de instrucciones original DualSense S CAN v 5.0



Reset

@ NOTA

Reiniciar programa de nuevo el sensor.
Ajus. fab. borra todos los ajustes manuales,
contrasefia incluida.

Preajuste
Password

El sensor empieza a funcionar con los
preajustes estandar. ®o oo

Cancel Confirm

Se pueden seleccionar preajustes alternativos
en el grupo de menu General. Los preajustes
tienen en cuenta caracteristicas tipicas de
determinadas aplicaciones:

situacion de la acera, vestibulo, residencia
geriatrica, puertas muy altas, anchas o
estrechas.

jAtencidn! Si se seleccionan preajustes, se
sobrescriben los valores ajustados de todos los

Cuadro de didlogo para ajustar una
contrasefia de 4 cifras. Con 0000, la
proteccién por contrasefia no esta

activa (ajuste de fabrica). Con cualquier
otra combinacion de cifras, se solicita

la contrasefia al iniciar el menu de
configuracion. 3 minutos después de
finalizar la configuracion, el menu vuelve a
bloquearse.

Si se ha perdido la contrasefia, desconecte
el sensor de la fuente de tension. Al
conectarlo de nuevo, la configuracion se
abre durante 1 minuto para ajustar una
contrasefia nueva.

parametros. LED

@ NOTA

QuickSt.

El menu QuickStart sirve de guia en los
pasos basicos para realizar por primera vez
la instalacion. También indica cuando deben

Configuracion de la indicacion LED: de
fabrica, el LED de estado verde muestra

las detecciones de radar y el LED rojo, las
detecciones de AIR. Véanse los detalles en la
seccion 5.2 "Indicacion de estado”

Puede apagar los LED.

Puede encender todos los LED para obtener
ademas una sefial intermitente azul mientras
el sensor se configura mediante el CAN-Bus.

realizarse ajustes mecanicos.
AIR

. , ibilid.
Vista general de los grupos de menus Sensibilid

Véase QuickSt..

Presencia

Denominacion del  Indicaciones para la seleccion del valor
parametro adecuado

QuickSt.

Elija el idioma de los menus durante la inicializacion.

Campo AIR Realice los ajustes mecanicos tal y como se
describe en Ajustar el aviso de presencia.

El tiempo elegido indica tras cuanto tiempo
se ignora un objeto inmaovil y se permite que
la puerta se cierre.

ACHTUNG

Ajuste conforme a las normas:
* min. 30 s segun EN 16005
* min. 60 s segun DIN 18650

AIR sensi. Configuracion del aviso de presencia: con
una altura de montaje
— superior a 3,0 m, seleccione alta
— superior a 2,6 m, seleccione media
— superior a 2,2 m, seleccione normal

Output AIR

La logica de conmutacion act. (NO) cierra el
contacto al activar la funcién de seguridad
y pass. (NC) lo abre. Los ajustes slave (NO)
y slave (NC) son necesarios para las
conexiones en serie.

Los ajustes baja y muy baja estan indicados
para suelos especiales.

Si es necesario realizar una instalacién
segun la norma EN 18650, seleccione alta.
Pruebe el aviso de presencia con un objeto
de prueba. Adapte el ajuste hasta que el
objeto de prueba se detecte siempre con
fiabilidad.

Pausa

Para trabajos de mantenimiento, la funcién
de seguridad puede desconectarse durante
15 minutos. EI LED rojo parpadea durante la
pausa.

jAtencion! Esta funcién no se puede activar
en lared CAN con el joystick, sino solo
desde el control de la puerta.

AIR frec. Importante en caso de una conexion en Frecuenc.

Véase QuickSt..

serie: Para evitar conflictos provocados
por campos de infrarrojos que se solapan, Info
seleccione ajustes de frecuencia diferentes
para sensores cercanos.

Informacion sobre el estado del dispositivo para el andlisis
de errores y problemas. Véase informacion méas detallada

Comenzar Finalizacion de la inicializacion con un reinicio en la seccidon 6.1 "Medios auxiliares "

del sensor y programacion del aviso de

presencia (AIR). Log Indicacion de avisos y codigos de error
Sefi. AIR Indicacion del nivel de sefial de AIR
General con finalidades de andlisis en caso de
- — 5 condiciones complicadas del entorno.
Lengua Ajuste del idioma de los menus
- - — - Config-ID Configuracion del sensor guardada
Preajuste Ajustes tipicos para determinadas

aplicaciones. Atencion: se sobrescribiran
todos los parémetros. Pruebe los ajustes y

actualmente como cédigo QR para
fotografiarla para el servicio técnico.

adapte los valores segun el caso. h servicio

Contador de horas de servicio

SW

Version de software
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CAN

Informacion sobre el estado del dispositivo para el anélisis
de errores y problemas.

Posicion Asignar una posicion de sensor en
el sistema de puerta que facilite la
identificacion del dispositivo en la interfaz de
usuario del control de la puerta

ID de nodo Indicacion de la direccion de red del sensor
en el bus

Tasa de bits Indicacion de la velocidad de transmision
utilizada en el bus

Estado NMT Indicacion de si el sensor se esta
configurando, esta operativo o se ha
detenido

CAN-Bus Indicacion de silas conexiones de los cables
en el bus no estan dafiadas

Exit

A . . s . vz
ﬂgl) Finalizacion de la configuracion

4.2 Ajustes mecanicos

4.2.1 Ajustar el aviso de presencia

El sensor esté equipado con un dispositivo de seguridad.
Para evitar lesiones por movimientos automaticos de la
puerta, el sensor detecta la presencia de personas con
un campo de AIR (luz de infrarrojos activos). Gracias a una
Optica con 4 lentes, se genera un campo de luz de AIR de
4 segmentos (de AaD).

El tamafio del campo de AIR en el suelo depende de la
altura de montaje del sensor (véase el dibujo con valores
de ejemplo para la altura H = 220 cm).

Para que el dispositivo de seguridad no se dispare
innecesariamente, el campo de AIR deberia estar limitado
al drea de movimiento de la puerta. Si el campo de

AIR es demasiado grande, la puerta no podré cerrarse
cuando haya alguien junto a la entrada. En la puerta
estrecha representada anteriormente, se sueltan, p. €j., 10s
segmentos Ay D, en el caso del borde de cierre principal
lateral, los segmentos Ay B activaran innecesariamente el
dispositivo de seguridad.

Limitar el campo de AIR

» Para evitar una activacion innecesaria del dispositivo
de seguridad, limite el campo de AIR al tamafio
requerido.

Tape las lentes (de la A a

la D) de los segmentos no
necesarios. Para ello, inserte las
plaquitas de plastico incluidas A/D B/C
en las ranuras situadas delante
de las lentes correspondientes.
Seleccione el tamafio de
plaquita adecuado a la lente.

=y er 2

x

Ajustar el angulo de inclinacion de AIR

El campo de AIR debe estar orientado hacia el suelo con
la distancia mas reducida posible hasta la puerta, pero
no hacia la puerta misma. Si el campo de AIR detecta

la puerta, esta no podré cerrarse. La distancia hasta

la puerta puede ajustarse gradualmente con el ajuste
angular de AIR.

<, Ajuste angular de AIR

1 Tornillo de ajuste

2  Escaladel angulo de
inclinacion

3 Indicador

4 Marca de 0°

Seccion transversal de la
puerta corrediza, con sensores
] F en ambos lados y campos de
AIR opuestos
H  Altura de montaje del
sensor
R Distancia entre el

H sensory la puerta

a  Angulo deinclinacién
de AIR (vertical: 0°)

d Distancia entre el
campo de AIRy la
puerta

D Distancia entre los
campos de AIR
opuestos
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El angulo de inclinacion de AIR esta ajustado de fabrica a

+6°.

» Con el ajuste de dngulo de AIR, adapte el &ngulo de
inclinacion a la situacion de montaje. Para ello, elija uno
de los métodos siguientes.

Método A (con el sensor conectado):

1) Deslice una hoja de papel debajo de la puerta hasta
que delante de la puerta sea visible una tira blanca de
5 a 8 cm de profundidad (distancia d).

2) Vaya girando el tornillo de ajuste (1) hacia la derecha
hasta que el campo de AIR detecte la hoja de papel del
suelo.

Método B (ya posible durante la preparacion del montaje):

1) Mida la profundidad R del dintel de la puerta y la altura
de montaje H del sensor.

2) Determine el angulo de inclinacion a adecuado a
partir de la tabla de valores orientativos.

3) Vaya girando el tornillo de ajuste (1) hacia la derecha
hasta que el indicador (3) de la escala (2) alcance el
angulo de inclinaciona deseado. En la marca 0° (4), el
campo de AIR esta orientado hacia abajo en vertical.

(mm) DistanciaR

AlturaH 0 50 100 150 200 250 300

1800 +6° +5° +3° +1° 0° -2° -3°

2000 +6° +5° +3° +2° 0° -1° -3°

2200 +5° +4° +3° +2° 0° -1° -2°

2400  +5° #4043 420 410 (° -2°
2600  +5°  +4° +3° 420 +1° 0° -1°
2800  +5°  +4° 43 420 410 (° -1°
3000  +5°  +4° 43 +2° 410 0 -T°

3200  +5° #4043 20 +1° 41° 0P

3400  +5° 440 #3420 +2° 41° O°

3600  +5°  +4° +3° 420 420 +7° 0°

3800 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

4000 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

Valores orientativos para el angulo de inclinacion a

@ NOTA

Para el sensor con kit de montaje en
techo:

Un angulo de inclinacion de AIR a 20°
simplifica la configuracion, véase la seccion
"Kit de montaje en techo". Consulte en la
tabla en la altura de montaje H prevista las
distancias de montaje R adecuadas para las
medidas de angulo = 0°.

En cuanto estén ajustados los sensores a ambos lados
de la puerta deslizante, mida la distancia D entre los
campos de AIR. Asegurese de que es D £ 18 cm. Pruebe
el dispositivo de seguridad con un objeto de prueba.

5 Servicio

5.1 Puesta en marcha

1) Retire todos los objetos de la zona de la puerta que
no pertenezcan al entorno habitual del sistema de
puerta. Asegurese de que no haya nadie en la zona de
la puerta.

2) Inicie el sensor en el menu QuickSt.
3) Cologue la cubierta en el sensor.

El puente entre las ventanas de luz de AIR de la
cubierta cabe en la ranura situada entre las dos
Opticas de AIR.

4) Espere hasta que los LED dejen de parpadear. Nota:
un parpadeo persistente indica un error, véase la
seccion Fallos.

5) Pruebe el sistema de puertay, si es necesario,
modifique los Ajustes.

A ADVERTENCIA

Peligro de aplastamiento en caso de
ajuste incorrecto

La funcién de seguridad (aviso de presencia)
del sensor debe estar ajustada con la suficiente
sensibilidad para detectar personas.

5.2 Indicacién de estado

Indicador de LED Estado de servicio

D se Objeto nuevo en el campo de
enciende  AIR
enrojo
@ @0 O parpadea a) Sefial de AIR demasiado
enrojo fuerte/débil
b) Pausa de AIR (15 minutos)
c) Error del hardware de AIR
@ O @ O parpadea  Reinicio del sensor
enrojo (9 segundos)
y verde
alternando
@0 e0eved parpadea a) Alimentacion de tension
enrojoy defectuosa
verdeala b) Sensoraveriado
vez
e000 o000 parpadea  Indicacion durante 5 segundos

répidamente para encontrar y asignar,
enverde activado por la funcion CAN

5.3 Mantenimiento
Mensual

» Pruebe el dispositivo de seguridad del sistema de
puertas.

© 16.04.2026 BBC Bircher Smart Access Manual de instrucciones original DualSense S CAN v 5.0 9/11



Anual

» Elimine el polvo de la cara interior de las ventanas de
AlR.

6 Fallos

Imagen de fallo de la puerta

COCOOCO Sefial del LED

Pantalla: » Opciones de subsanacion
dado el caso, codigo de error
Posible causa

La puerta no se cierra

D EILED se enciende en rojo

AIR detecta el » Ajustes mecanicos: amplie el &ngulo de
movimiento de la inclinacion del campo de AR (desde la
puerta hoja de la puerta).

Objetos en » Retire plantas, letreros y banderas del
movimiento en el campo de AIR.

campo de AR

Fallo de AIR por » Fije los puntos de montaje del sensor.
vibracion del

sensor

Fallo de AIR » Utilice otra iluminacion.

por lamparas

fluorescentes

Fallo de AIR por » Configuracion: reduzca la sensibilidad
charcos de agua o de AIR. jPrecaucion! La funcion de
nieve seguridad puede verse perjudicada.

v

Fallo de AIR por un
sensor adicional

Configuracion de AIR: seleccione otra
frecuencia.

Fallo de AIR por a
un accionamiento
delapuertaopor b
otras influencias
electromagnéticas

Optimice el cableado (3.2 "Preparacion
del montaje")

Configuracion: reduzca la sensibilidad
de AIR. jPrecaucion! La funcién de
seguridad puede verse perjudicada.

La puerta no se mueve

—le=——] Los LED no se encienden

Elaviso de » Configuracion de Output AIR: conmute
presencia entre act. (NO) y pass. (NC).

(AIR) esta mal

configurado

La puerta no se mueve

@ @0 O El LED parpadea en rojo

Pantalla: aviso a) Limpie las ventanas de luz de AIR
A2102 y reinicie el sensor (Configuracion/
Sefial de AIR General/Reset).

demasiado débil  b) Ajustes mecanicos: reajuste el angulo

del campo de AIR. En el monitor de
sefales, compruebe el efecto en la
intensidad de la sefial (configuracion
Info: Sefi. AIR).

c) Enelcampo de AR, disimule los suelos
que absorben luz con una superficie
clara. Compruebe el efecto enla
intensidad de la sefial (configuracién
Info: Sefi. AIR).

@ 0o ElI LED parpadea en rojo

Pantalla: aviso a) Ajustes mecanicos: reajuste el angulo
A2103 del campo de AIR. En el monitor de
Sefial de AIR sefiales, compruebe el efecto en la

intensidad de la sefial (configuracion
Info: Sefi. AIR).

b) Enelcampo de AIR, disimule los suelos
reflectantes con una superficie mate.
Compruebe el efecto en la intensidad de
la sefial (configuracion Info: Sefi. AIR).

demasiado fuerte

Pantalla: aviso » Sustituya el sensor.
A2104..2121
Sensor averiado

La puerta no se mueve

@080 e o0 ed

Pantalla: aviso » Asegure una tension de alimentacion
A2004 ... A2007 suficiente. Si esta garantizada la tension

Los LED parpadean a la vez en rojo y verde

Tension de de alimentacién conforme a los datos
alimentacion técnicos, sustituya el sensor.
insuficiente

Pantalla: aviso » Sustituya el sensor.

E..

Sensor averiado

6.1 Medios auxiliares

En entornos complicados y en caso de fallo, el menu de
configuracion ofrece una herramienta de analisis y datos
de estado del sensor. Aproveche estos datos también
para las consultas al servicio técnico.

Menu de configuracion/grupo de menus Info:

» Datos de registro con avisos y coédigos de error

* Indicacién de la sefial de AIR para anélisis

« (Cddigo de configuracion para consultas al servicio
técnico

* Contador de horas de servicio

¢ Indicacion de la version de software

Indicacion de la seiial de AIR

El sensor dispone de 3 canales de infrarrojos cuyo nivel
de sefial se indica en Sef. AIR. El andlisis del nivel de sefial
puede ayudar a ajustar el sensor en condiciones dificiles
del entorno.

[ Info: AIR sign. |
I 15244
' 00— ©)

' 14027
B om— [

Nivel de sefial de AIR

1 Valores absolutos, graficamente

2 Valores absolutos, numéricamente

(Valor orientativo cony sin deteccion:

min. 180, max. 29000)

Valores en relacién con el punto de conmutacion (en el
centro), graficamente

(Indica si una sefial activa una conmutacion)

w

Los valores absolutos fuera de los limites de los valores
orientativos pueden, por ejemplo, sefialar problemas con
suelos reflectantes o que absorben mucho la luz. En ese
caso, la solucion pasa por modificar el revestimiento del
suelo.
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La observacion del nivel de sefial puede indicar si pueden
activarse detecciones inesperadas por movimientos

de la puerta o influencias electromagnéticas del
accionamiento de la puerta. De la forma correspondiente
pueden solucionarse problemas adaptando el angulo de
inclinacion de AIR o el cableado del accionamiento de la

puerta.

Pida ayuda al servicio técnico del fabricante al realizar el

analisis.

Cadigo de configuracion

Exit

Info
Log 2
AIR sign

SW

OP. hours 4062
V1.0.0.993

En Config-ID se muestra la configuracion completa actual
del dispositivo en un cédigo QR. Si necesita asistencia,
fotografie dicho codigo y envie la foto al servicio técnico

por correo electrénico.

B service@bircher.com

U +4152687 1366

7 Datos técnicos

Tecnologia

Infrarrojos activos (AIR)

Datos mecanicos

Material de la carcasa ABS/PA

Color de la carcasa Negro, plateado, blanco

Dimensiones (L x An x Pr) 252 %x61x51Tmm

Peso 2509

Clase de proteccion IP54 (EN 60529)

Datos eléctricos

Tension de alimentacion 11,5-32VDC
Corriente de servicio Méx. 120mAa 24V
Corriente de conexiéon Méx. 240 mA

Condiciones ambientales

Temperatura ambiente Min. =20 °C, méax. +60 °C

Humedad relativa del aire Max. 95 %, sin condensacion

Desmontaje, eliminacién
El producto contiene componentes eléctricos y
electronicos. En caso de desmontaje, observe la
L normativa de eliminacion vigente in situ.

Prueba de conformidad

BBC Bircher AG declara la conformidad de este
producto con las siguientes directivas y normativas
dela UE:

MD 2006/42/CE
RoHS 2011/65/UE

Ce

RED 2014/53/UE

Certificado de examen CE de tipo:
4420513131912 0044 TUV NORD

Para obtener una declaracion de conformidad
detallada, siga el siguiente cédigo QR o enlace.

Documentacion técnica

Altura de montaje

Min. 1,8 m, méx. 4,0 m
EN 16005 hasta 3,0m
DIN 18650 hasta 3,0 m

Dimensiones de campo/punto
en el suelo

Véanse los datos para la
altura de montaje de 2,20 m a
continuacion

Dimensiones del campo de AIR

Méx. 2,00 x 0,20 m

Dimensiones del punto de AIR

30 x 30 mm

Nudmero de puntos de AIR

2 filas de 12 puntos cada una

Nivel de rendimiento de AIR

PLd, cat. 2 (ENISO 13849-1)

Interfaz

Protocolo de bus

CANopen segun 50325

Concepto de seguridad

IEC 61784-3

Nivel de rendimiento CAN

PLd, cat. 2 (ENISO 13849-1)

Tasas de bits disponibles

125 kbit/s, 250 kbit/s

Direcciones de red disponibles

1-127
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Encontrara todos los documentos en la pagina web
del fabricante
www.bircher.com
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8 Contacto

Para consultas sobre el dispositivo, contacte con:

X service@bircher.com 0 +4152687 1366

BBC Bircher Smart Access

BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen
www.bircher.com
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