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SGB

Winkelgreifer

Leicht. Schmal. Schnell.
Kleinteilegreifer SGB

Kleiner, einfach beaufschlagter Kunststoff-Winkelgreifer mit Federriickstellung

Einsatzgebiet

Universeller Einsatz in sauberen und leicht verschmutzten
Umgebungen, mit besonderen Anforderungen an die
Korrosionsbestdandigkeit und die antistatischen Eigen-
schaften der Greifeinheit

Vorteile = lhr Nutzen sCHUNK S : |
Gehduse aus glasfaserverstarktem Kunststoff Greifer ¥ |
dadurch sehr leicht und korrosionsfrei

Einfach wirkender Doppelkolbenantrieb mit Hebelge-
triebe fiir hohe Kraftiibertragung und synchronisiertes
Greifen

In der Grundausfiihrung generell mit Andriickbiigel
ausgestattet zum federgestiitzten Andriicken der
Werkstiicke
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Kostengiinstig besonders fiir Low-Budget-Anwendungen
geeignet
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BaugroRen Eigenmasse Greifmoment Winkel pro Backe

Werkstiickgewicht
Anzahl: 3 0.04 .. 0.06 kg 0.9 .. 4.95 Nm 8°

0.2..0.8 kg




SGB

Winkelgreifer

Funktionsbeschreibung

Die horizontal angeordneten Kolben werden iiber Die Riickstellung erfolgt durch eine Druckfeder.
Druckluft voneinander weggedriickt.

Durch das gelagerte Hebelgetriebe werden die Grundba-

cken winklig gedffnet sowie synchronisiert.

®

() Grundbacke @ Antrieb
zur Adaption der werkstiickspezifischen Greiferfinger einfach beaufschlagtes Doppelkolbensystem mit

Federriickstellung
@ Andriickbiigel

federgestiitzt, zum Andriicken der Werkstiicke ® Gehduse

o gewichtsoptimiert durch Verwendung von Kunststoffen
Hebelgetriebe

fiir genaues und synchronisiertes Greifen
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Winkelgreifer

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Wirkprinzip: einfach wirkender Zylinderkolben mit
Hebelgetriebe und Federriickstellung

Gehdusematerial: Kunststoff mit metallischen
Funktionsteilen

Grundbackenmaterial: Kunststoff

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gewadhrleistung: 24 Monate
Lebensdauerkennwerte: auf Anfrage

Lieferumfang: Greifer in der bestellten Variante und
Sicherheitsinformationen. Produktspezifische Anleitungen
konnen unter schunk.com/downloads-manuals herunter-
geladen werden.

Greifkrafterhaltung: ist nicht méglich

SchlieBmoment: ist die arithmetische Summe des an jeder
Backe wirkenden Einzelmomentes.

Fingerlange: wird ab derselben Bezugsflache wie der
Abstand P in Richtung der Hauptachse gemessen.

Wiederholgenauigkeit: ist definiert als Streuung der
Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Werkstiickgewicht: wird errechnet bei Kraftschluss mit
einem Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2
gegen Rutschen des Werkstiicks bei Erdbeschleunigung g.
Bei Formschluss ergeben sich deutlich hohere zuldssige
Werkstiickgewichte.

SchlieR- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten
der Grundbacken ohne anwendungsspezifische Greifer-
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder
SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten und bei der
Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.

Anwendungsbeispiel

Dreheinheit zum gleichzeitigen
Rotieren von zwei Kleinteilen um 90°

© 2-Finger-Winkelgreifer SGB

® Miniatur-Schwenkeinheit SRU-mini
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Winkelgreifer

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Miniaturschwenkeinheit Linearmodul Manuelles Wechselsystem Druckerhaltungsventil

Induktiver Naherungsschalter

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.

Optionen und spezielle Informationen

Durch die Verwendung von Kunststoffen zeichnet sich dieser Greifer durch geringes Eigengewicht aus.
Lebensmittelkonforme Schmierung: Das Produkt enthdlt standardmaRig lebensmittelkonforme Schmierstoffe. Die Anforde-
rungen der EN 1672-2:2020 werden nicht vollumfanglich erfiillt. Die entsprechenden NSF-Zertifikate sind unter https://info.
nsf.org/USDA/Listings.asp mit Hilfe der Schmierstoffangaben in der Betriebsanleitung abrufbar.
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Winkelgreifer

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Offnungswinkel pro Backe

Uberspannungswinkel pro Backe bis

zu
SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieB-/0ffnungszeit

Max. zuldssige Fingerldnge

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

Min. Andriickkraft

Andriickhub

AbmaBe XxYxZ

[]

[°]
[Nm]
[kg]
[kg]
[cm?]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[od]
[mm]
[N]
[mm]
[mm]

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

—SGB32/6 bar

Greifkraft
—SGB 32/ 4 bar

300 SGB 32 {7 bar
250
200

150
100 \

2 =
=

“ LImm] 10 20

30 40 50
Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

[ Mx max.0.1 Nm B Fz max. 3N

[l Mz max. 0.1Nm

SchlieRmoment
=M (o)

M [Nm]

ol
ofe] %m0

q’max

Offnungswinkel

SGB 32
0305199
8

2

0.9

0.04

0.2

0.5

L6/7
0.06/0.04
32

0.03

20

5190

0.1

2

3.2
32x20x32

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.
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Winkelgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Spannreserve pro Finger
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend schlieBen @ Andriickbiigel
beschriebenen Optionen. @ Greiferanschluss Schliisselweite
@® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P @ Fingeranschluss Sensor IN ...

eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

Befestigung

@ Anzugsmoment @ Stegbreite

Empfehlung fiir die Ausfiihrung einer verzugsfreien Greiferbefestigung.
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Winkelgreifer

Induktive Naherungsschalter

@ Kabelabgang Sensor IN ...-SA
SensorIN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 ®
IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®
INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

IN 40-5S-M12-SA 0301577

IN 40-S-M8-SA 0301473 ®
INK 40-S-SA 0301565

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pro Einheit werden zwei Sensoren bendtigt, ein SchlieRer (S) und ein
(Offner (0) sowie optional Verlingerungskabel.
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Winkelgreifer

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Offnungswinkel pro Backe

Uberspannungswinkel pro Backe bis

zu
SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieB-/0ffnungszeit

Max. zuldssige Fingerldnge

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

Min. Andriickkraft

Andriickhub

AbmaBe XxYxZ

[]

[°]
[Nm]
[kg]
[kg]
[cm?]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[od]
[mm]
[N]
[mm]
[mm]

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

—SGB 40 / 4 bar

600 SGB 40 /7 bar

—SGB 40 / 6 bar

500

400

300 \
200 k
100

40 60
Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

I Mxmax.0.2Nm W Fz max. 5N

Il Mz max. 0.2 Nm

SchlieRmoment
=M (o)

M [Nm]

ol
ofe] %m0

q’max

Offnungswinkel

SGB 40
0305200
8

2

237

0.05

0.4

1

4/6/7
0.08/0.05
40

0.05

20

5/90

0.1

L

L

40X 25 x 40

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.
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Winkelgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Spannreserve pro Finger
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend schlieBen @ Andriickbiigel
beschriebenen Optionen. @ Greiferanschluss Schliisselweite
@® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P @ Fingeranschluss Sensor IN ...

eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

Befestigung
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@ Anzugsmoment @ Stegbreite

Empfehlung fiir die Ausfiihrung einer verzugsfreien Greiferbefestigung.
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Winkelgreifer

Induktive Naherungsschalter

@ Kabelabgang Sensor IN ...-SA
SensorIN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 ®
IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®
INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

IN 40-5S-M12-SA 0301577

IN 40-S-M8-SA 0301473 ®
INK 40-S-SA 0301565

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pro Einheit werden zwei Sensoren bendtigt, ein SchlieRer (S) und ein
(Offner (0) sowie optional Verlingerungskabel.
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Winkelgreifer

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Offnungswinkel pro Backe

Uberspannungswinkel pro Backe bis

zu
SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieB-/0ffnungszeit

Max. zuldssige Fingerldnge

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

Min. Andriickkraft

Andriickhub

AbmaBe XxYxZ

[]

[°]
[Nm]
[kg]
[kg]
[cm?]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[od]
[mm]
[N]
[mm]
[mm]

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

—SGB 50 / & bar
SGB 50 / 7 bar

—SGB 50/ 6 bar

50 75
Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

[ Mx max.0.4 Nm B Fz max. 8N

[l Mz max. 0.3 Nm

SchlieRmoment
=M (o)

M [Nm]

ol
ofe] %m0

q’max

Offnungswinkel

SGB 50
0305201
8

2

4.95
0.06

0.8

1.8

LI6l7
0.08/0.05
50

0.07

20

5/90

0.1

L

5

50 x31.2 x50

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.




SGB 50

Winkelgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Spannreserve pro Finger
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend schlieBen @ Andriickbiigel
beschriebenen Optionen. @ Greiferanschluss Schliisselweite

@® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P @ Fingeranschluss

eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

Befestigung

@ Anzugsmoment @ Stegbreite

Empfehlung fiir die Ausfiihrung einer verzugsfreien Greiferbefestigung.

Sensor IN ...
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Induktive Naherungsschalter

@ Kabelabgang Sensor IN ...-SA
SensorIN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 ®
IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®
INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

IN 40-5S-M12-SA 0301577

IN 40-S-M8-SA 0301473 ®
INK 40-S-SA 0301565

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Pro Einheit werden zwei Sensoren bendtigt, ein SchlieRer (S) und ein
(Offner (0) sowie optional Verlingerungskabel.
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