
EWELLIX Linear Axis for
Collaborative Robots

Quick Start Guide

EN LIFTKIT-TX
EWELLIX Linear Axis for
Collaborative Robots
Quick Start Guide

1  Introduction
This quick start guide does not replace the user
manual for the contained products.
General information and safety instructions can
be found in the installation instructions, user
manuals, and maintenance instructions at 
https://www.schaeffler.de/std/22A3 .
Only qualified personnel with technical training,
experience, and sound knowledge of the appli-
cable regulations are authorized to carry out
installation, operation, and maintenance work, in
order to recognize and avoid potential hazards.

2  Commissioning the LIFTKIT-TX

Attaching the fixation plates
1. Attach the fixation plates to the lifting column

(top and bottom).

q1  Upper and lower fixation plates
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Connecting the cables
2. Connect all the cables.

q2  Connecting the cables

EWELLIX-
controller SCU

TCP IP converter

Robot controller

Electrical
DC 5 V/3,0 A Electrical

AC 230/120 V 

Robot attachment 
plate
(not included)
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Initialization of the LIFTKIT
Initialization of the LIFTKIT is only required at in-
itial startup.
3. Press both handswitch buttons simul-

taneously until the controller beeps (5 s).
4. Move the lifting column down to the end stop

(beep).
5. Move the lifting column up to the end stop

(beep).

q3  EWELLIX Hand switch

001C378B

Mounting the robot and installing the software
6. Screw the robot onto the lifting column and

install the dedicated user interface software
available on the Schaeffler website.
To download the software, go to
https://www.schaeffler.de/std/226A .

q4  Mounting the robot
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DE LIFTKIT-TX
EWELLIX-Linearachse für
kollaborative Roboter
Kurzanleitung

1  Einleitung
Diese Kurzanleitung ersetzt nicht die Betriebs-
anleitungen der enthaltenen Produkte.
Allgemeine Informationen und Sicherheits-
hinweise finden Sie in den Installations-
anleitungen, Betriebsanleitungen und Wartungs-
anleitungen unter 
https://www.schaeffler.de/std/22A3 .
Nur qualifiziertes Personal mit fachlicher Aus-
bildung, Erfahrung und fundierten Kenntnissen
der geltenden Vorschriften darf Installations-
arbeiten, Betriebsarbeiten und Wartungsarbeiten
durchführen, um mögliche Gefahren erkennen
und vermeiden zu können.

2  Inbetriebnahme LIFTKIT-TX

Montage der Befestigungsplatten
1. Befestigungsplatten an der Hubsäule

befestigen (oben und unten).

q1  Obere und untere Befestigungsplatten
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Kabel anschließen
2. Alle Kabel anschließen.

q2  Anschließen der Kabel

EWELLIX-
Steuerung SCU

TCP/IP-Konverter

Robotersteuerung

Elektrik 
DC 5 V/3,0 A Elektrik 

AC 230/120 V 

Befestigungsplatte
für Roboter
(nicht enthalten)
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Initialisierung des LIFTKITs
Die Initialisierung des LIFTKITs ist nur bei der
Erstinbetriebnahme erforderlich.
3. Beide Handschaltertasten gleichzeitig

drücken, bis der Controller piept (5 s).
4. Die Hubsäule nach unten bewegen bis zum

Endstopp(Piepton).
5. Die Hubsäule nach oben bewegen bis zum

Endstopp(Piepton).

q3  EWELLIX Handschalter
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Montage des Roboters und Installation der
Software
6. Den Roboter auf die Hubsäule schrauben und

die spezielle Benutzeroberflächensoftware
installieren, die auf der Website von
Schaeffler verfügbar ist.
Den Download für die Software finden Sie
unter https://www.schaeffler.de/std/226A .

q4  Montage des Roboters
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