










































































































重型手系列

产品特点

HEAVY-DUTY 
GRIPPERS SERIES

包络自适应抓取
驱控内嵌、模块化设计，单指独立控制，可实
现自适应抓取，提高抓取稳定性

超大负载
最大负载可达到120kg,满足更多重物的抓取需求

安全可靠
稳固的夹持和高可靠性，为人机协同提供了安
全基础

精确力控
通过内置高精度编码器和力矩传感器，实现对
夹持力、位置和运动速度的独立精确控制。这
能避免损伤精密工件表面，实现“轻拿轻放”。

支持二次开发 
支持RS485、IO控制，适配ROS系统，支持ros1的二次
开发可扩展EtherCAT、CAN控制，提供完整SDK和API
支持......

支持定制
可根据客户需求定制

产品优点

应用领域

抓取反馈 超大负载

120kg

支持定制超大行程

<-------- >

汽车及相关家用电器仓储物流食品生产航空航天工业制造

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司49



Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司 50

规格参数

▎产品尺寸图

重型模块化三指手  型号：CTHM3F460

驱控一体 超大负载模块化设计 大行程

CTHM3F460

0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）

I/O  Modbus RTU 

伺服驱动

100 N

200 mm/s

1 mm/1 N

24 V

位置、速度、力

重型模块化三指手

460 mm

60 kg

35 kg

±0.3 mm

25 A

位置、尺寸、电流

(温湿度)推荐使用环境

通讯协议

驱动方式

最大夹持力

最大抓取速度

(位置/力)控制精度

工作电压

可编程参数

名称

最大行程

最大负载

自身重量

重复定位精度

最大电流

可反馈参数

产品型号

327

28
0

81
8

303

535



规格参数

▎产品尺寸图

重型模块化六指手  型号：CTHM6F460

驱控一体 超大负载模块化设计 大行程

最大负载

产品型号

推荐使用环境 0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）(温湿度)

通讯协议 I/O  Modbus RTU TCP/IP

伺服驱动

100 N

200 mm/s

1 mm/1 N

位置、速度、力

重型模块化六指手

48 V

460 mm

120 kg

80 kg

±0.3 mm

50 A

位置、尺寸、电流

CTHM6F460

自身重量

最大行程

重复定位精度

最大电流

可反馈参数

驱动方式

最大夹持力

最大抓取速度

(位置/力)控制精度

工作电压

可编程参数

名称

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司51
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规格参数
SPECIFICATION

▎产品尺寸图

重型仿生五指手  型号：CTHM5F530

低维护成本 超大负载布置灵活

气动

推荐使用环境

通讯协议 Modbus TCP + Modbus RTU(RS485) + IO

150N

20°/s

长550 宽500 高700（mm）

0.6-0.7Mpa

0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）

名称

驱动方式

最大负载

自身重量

工作电压

最大行程

单指最大夹持力

产品型号

最大抓取速度

驱动方式

行李箱长宽高

工作气压

重型仿生五指手

电机、模组、气缸混合驱动

80Kg

≤90Kg

48V

530mm

CTHM5F530

  

737.8

81
4

14
9

199.5

C

469.5

847.7

406

160 12- 11 均布 通



规格参数
SPECIFICATION

▎产品尺寸图

码袋手  型号：CTABG430

低维护成本 超大负载布置灵活

气动

推荐使用环境

通讯协议 I/O

180 mm

IP54

0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）

产品名称

供气压力

最大负载

压紧行程

抓取袋子最大宽度

抓取袋子最大长度

抓取袋子最大厚度

产品型号

防护等级驱动方式

码垛手

自身重量 50 kg

0.7 Mpa

60 kg

50 mm

430 mm

800 mm

CTABG430

 880 

 592.9 

 4
59

 

 5
14

 

 600 

 700 

 1
25

 

 500 

 687 

 7
00

 

 3
40

 

6- 10 均布 通  10 H7 +
 
0.015
0  

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司53
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规格参数
SPECIFICATION

▎产品尺寸图

多功能海绵吸盘手  型号：CTABX400

低维护成本 安全性高布置灵活 超大吸力

产品型号

自身重量 70 kg20 mm

99× 4 (个）

270× 4 L/min

60%

≥0.8 Mpa

820× 4 N

400 mm

供气压力 0.8 Mpa

0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）

I/O

CTABX400多功能海绵吸盘手名称

海绵厚度

吸孔数量

空气消耗量

最大真空度

进气口气压

吸力

张开行程

推荐使用环境

通讯协议
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规格参数
SPECIFICATION

▎产品尺寸图

直刺式破袋手  型号：CTABG100

低维护成本 安全性高布置灵活

I/O

气缸

直刺式破袋手

0.7 Mpa

60 kg67 kg

24 V

800x400x200（mm）

CTABG100

通讯协议

抓取产品长宽高尺寸

驱动方式

产品名称

工作电压

自身重量

供气压力

最大推荐负载

产品型号

防护等级 IP54

  

 480 

 623 

 293.2 

 426 

 3
13

 

 4
20

.0
3 





电动真空执行器系列

产品特点

Electric Vacuum Actuator 
Series

一体化集成，部署灵活
内置电动真空泵，无需外接空压机，插电即用，
可快速部署或重新配置

高精度与可靠性
采用伺服电机和高精度编码器，适应高温、高压等
严苛工业环境

结构紧凑，适应性强
设计小巧轻便，适合空间有限的场景；吸盘
和机械臂可灵活更换，以适应不同工件

非侵入式设计，维护便捷
无需打开外壳即可进行参数调试和状态诊断，安
全高效，降低维护难度

集成软件，易于编程
配备直观的软件，方便进行集成和编程，易于操作
人员上手

维护简单，成本低
摆脱了空压机及气管路，显著降低了能耗、噪
音以及后续的维护成本

产品优点

应用领域

无需外部气源 抓取反馈 破真空功能掉落检测

汽车及相关家用电器仓储物流食品生产航空航天工业制造

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司57



规格参数

▎产品尺寸图

电动吸盘手   型号：CTMSC1F50.00

本产品出货不含吸盘嘴，可定制

最大真空度

最大负载

自身重量

真空流量

名 称 CTMSC1F50.00 吸放速度

-50Kpa

2kg

190g 功率

防护等级

≤5W

IP40

≥1.2L/min

工作电压 DC 24V

< 0.3S

通讯方式                    I/O

温度0~50℃使用温度范围

使用湿度范围 80%RH以下(无集露)

50

10

7.
3

M6深6 吸盘连接螺纹

8  
-
0
0.05

28 +
+
0.10
0.05

50

87

52

4014

3.
2

137

三芯公母头（泵体动力线+破真空控制线）

5XM4 5 36

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司 58
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规格参数

▎产品尺寸图

电动吸盘手   型号：CTMSC1F50.00A

本产品出货不含吸盘嘴，可定制

最大真空度

自身重量

最大负载

真空流量

名 称 CTMSC1F50.00A 吸放速度

-50Kpa

310g

2kg 功率 ≤5W

防护等级 IP40

≥1.2L/min

工作电压 DC 24V

< 0.3S

通讯方式                    I/O

温度0~50℃使用温度范围

使用湿度范围 80%RH以下(无集露)

40

8  
-
0
0.05

28 +
+
0.10
0.05

3.
2

M6深6 吸盘连接螺纹

50

50

5XM4 4.5 36 87

M6 吸盘安装孔
三芯公母头（泵体动力线+破真空控制线）
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规格参数

▎产品尺寸图

电动吸盘手   型号：CTMSC1F50.00B

本产品出货不含吸盘嘴，可定制

最大真空度

自身重量

最大负载

真空流量

名 称 CTMSC1F50.00B 吸放速度

-50Kpa

350g

2kg

防护等级 IP40

≥1.2L/min

工作电压 DC 24V

功率 ≤5W

< 0.3S

通讯方式                    I/O

温度0~50℃使用温度范围

使用湿度范围 80%RH以下(无集露)



驱动器系列

产品特点

Actuator 
Series

高集成度与智能化
采用高度集成设计，减少外部元件。集成智能
算法，大幅简化调试

全面的诊断与保护功能
集成实时诊断和多重电气保护，保障系统稳定可靠
运行

全面的诊断与保护功能
设计满足宽温工作、高防护等级（防水防尘）、
抗振动及低EMI电磁干扰要求，适应工业与汽
车等严苛环境。

 灵活的通信与配置能力
模块化设计和多种控制模式增强了配置灵活性

支持二次开发 
支持RS485、IO控制，适配ROS系统，支持ros1的二次
开发可扩展EtherCAT、CAN控制，提供完整SDK和API
支持......

控制精确，响应迅捷
实现纳米级高精度位置/速度控制。拥有高带宽，
响应速度可达微秒级，确保高速高精作业。

产品优点

应用领域

精确控制 紧凑设计智能高效

汽车及相关家用电器仓储物流食品生产航空航天工业制造

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司61



规格参数
SPECIFICATION

▎产品尺寸图

气动有源驱动器  型号：CTPAD-S

低维护成本 安全性高布置灵活

手动按钮、I/O+模拟量、MODBUS RTU

48W

气动有源驱动器

24V

电动泵驱动-80 ~200 kPa

60dB

0~40℃、85%RH以下(无结露情况下)

CTPAD-S

通讯协议

使用环境

额定功率

产品名称

工作噪音

输出气压

额定电压

驱动方式

产品型号

防护等级 IP40

9L/min最大正压流量 工作噪音 50dB

9L/min最大负压流量 净重 2kg

Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
知行机器人科技（苏州）有限公司 62
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通用轮式人形机器人

General wheeled 
humanoid robot

双臂协同30kg负载能力
支持850mm臂展

支持0~2.2m垂直范围作业

0.2NM高分辨率柔性控制
力位混合控制

支持双臂协同避障作业

双臂协同避障规划
支持目标识别与姿态定位

支持全身协同运动规划

0.075mm高精度视觉
配置1组光栅结构光视觉

配置2组实感双目视觉



Changingtek Robotics Technology (suzhou) Co., Ltd.
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规格参数
SPECIFICATION 通用轮式人形机器人

机器人折叠高度

机器人伸展高度

总重量

身体自由度

灵巧手

关节减速器

关节编码器

感知传感器

650mm

1800mm

70kg

21Dof

可选配

谐波减速机

双编码器

结构光视觉、实感双目视觉、3D激光雷达

机
械
参
数

单臂额定负载

臂展范围

手臂垂直作业范围

六维力传感器

供电电压

网络通信

运动速度

续航时间

15kg

850mm

0~2200mm

配置

48V

WIFI/5G

1.5m/s

6h

电
器
参
数

导航定位精度

手臂定位精度

力感知精度

视觉定位精度

运动规划与避障

工件6D姿态定位

语音交互

拖拽编程

±10mm

±0.05mm

±0.2NM

±0.075mm

支持

支持

支持

支持

软
件
参
数




