












指标

中文名

名字

整机高度

工作电压

自由度

最大电池寿命

机械臂最大负载

机械臂的可重复性

整机净重

底盘驱动电机

最大运行速度

最大爬坡角度

存储空间

主控

主控算力

底座CPU

底座GPU

屏幕

传感器

3D 相机

麦克风

IO

通信方式

参数

水星X1轮式双臂人形机器人

Mercury X1

1.2米

DC24V/9.2A

19自由度

8小时

1KG

± 0.05mm

42KG

高性能直驱电机

0.5m/s

8°

3L

6核Arm v8.2 64位 CPU,384核 VoltaTM GPU

21 TOPS

4核 ARM Cortex-A57 GPU

128 个 NVIDIA CUDA     核心

9英寸触摸屏

激光雷达，超声波雷达，2D视觉

奥比中光 Dabai

线性4麦克风，5米180°拾音

24V 6输入, 6 输出 2A

CAN 总线/WIFI/网口/串口

R
































































































































































































































