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SICHERHEITSANWEISUNGEN
LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR DEM GEBRAUCH

Die folgenden Sicherheitshinweise sollen unvorhergesehene Gefahren
oder Schaden durch unsichere oder unsachgemaRe Bedienung des
Gerates verhindern.

Die Hinweise sind in ,WARNUNG" und ,VORSICHT" unterteilt, wie unten
beschrieben.

Sicherheitshinweise

A Dieses Symbol wird angezeigt, um auf Aspekte und Vorgange
hinzuweisen, die ein Risiko darstellen kénnen.
Lesen Sie den Teil mit diesem Symbol sorgfaltig durch und
befolgen Sie die Anweisungen, um Risiken zu vermeiden.

A WARNUNG
Dies weist darauf hin, dass die Nichtbeachtung der
Anweisungen zu schweren Verletzungen oder zum Tod fuhren
kann.

A ACHTUNG
Dies weist darauf hin, dass die Nichtbeachtung der
Anweisungen zu leichten Verletzungen oder Beschadigungen
des Gerats fuhren kann.

WARNUNG

A\ WARNUNG

+ Befolgen Sie grundlegende Vorsichtsmalinahmen, um Explosionen,
Brandgefahren, Stromschlage, Verbrihungen oder sonstige
Personenschaden zu vermeiden. Dazu gehdrt Folgendes:

Technische Sicherheit

* Dieses Produkt ist nicht dafur bestimmt, durch Personen
(einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten physischen, sensorischen
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oder geistigen Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und
Sachkenntnis benutzt zu werden, es sei denn, sie werden durch eine
fur ihre Sicherheit zustandige Person beaufsichtigt oder erhielten
von ihr Anweisungen, wie das Produkt zu benutzen ist. Kinder sollten
beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem
Produkt spielen.

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bis Sie die
darin enthaltenen Sicherheitsanweisungen und -verfahren
vollstéandig verstanden haben, bevor Sie den Roboter-Rasenmaher in
Betrieb nehmen.

Befolgen Sie alle Anweisungen, wenn Sie den Roboter-Rasenmaher
benutzen. Der Roboter-Rasenmaher kann bei unsachgemaflem
Gebrauch gefahrlich sein.

Halten Sie Finger, Hande, FulRe und andere Korperteile von den
rotierenden Messern fern, wenn der Hauptschalter eingeschaltet ist.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es von einem autorisierten
Servicezentrum oder Handler ausgetauscht werden, um Gefahren zu
vermeiden.

Erlauben Sie Kindern nicht, sich auf den Roboter-Rasenmaher zu
setzen.

Erlauben Sie Kindern nicht, mit dem Roboter-Rasenmaher zu spielen
oder sich an ihn zu hangen.

Verwenden Sie mit diesem Roboter-Rasenmaher niemals den Akku
Batterie, das Netzteil oder die Ladestation eines anderen Produkts.
Verwenden Sie nur den vom Hersteller gelieferten Akku, das Netzteil
und die Ladestation.

Verwenden Sie niemals den Akku, den Netzteil oder die Ladestation
dieses Roboter-Rasenmahers mit anderen Produkten.

Betreiben Sie den Roboter-Rasenmaher nicht, wenn sich Personen,
insbesondere Kinder, oder Haustiere in der Nahe des Arbeitsbereichs
aufhalten.

Lassen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht unbeaufsichtigt arbeiten,
wenn sich Erwachsene, Kinder oder Haustiere in der Nahe aufhalten
konnen.

HOSLN3a l
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» Achten Sie darauf, dass der Roboter-Rasenmaher beim Mahen nicht
mit Erwachsenen, Kindern oder Haustieren zusammenstof3t.

* Achten Sie darauf, dass kein Wasser, Getranke oder Reinigungsmittel
in den Roboter-Rasenmaher oder die Ladestation gelangen. Arbeiten
Sie nur bei Tageslicht und guter Sicht.

* Verwenden Sie den Roboter-Rasenmaher nicht auf nassem Gras, um
ein Ausrutschen zu vermeiden. Nasses Gras kann an den Messern,
Radern oder der Unterseite des Roboter-Rasenmahers haften
bleiben und ihn an steilen Hdngen zum Ausrutschen bringen.

* Reinigung und Wartung durfen von Kindern nicht unbeaufsichtigt
durchgefihrt werden.

* Schalten Sie den Hauptschalter aus, wenn das Gerat ungewdhnlich zu
vibrieren beginnt, und Uberprufen Sie es auf Schaden, bevor Sie es
wieder in Betrieb nehmen.

Vorbereitung

* Der Roboter-Rasenmaher wurde vom Hersteller fir das Mahen von
Gras auf offenem und ebenem Boden entwickelt und getestet.
Befolgen Sie alle Anweisungen zu Installation, Betrieb, Wartung und
Reparatur in dieser Bedienungsanleitung. Sie sind fur den sicheren
Betrieb des Roboter-Rasenmahers verantwortlich und haften fur alle
Unfalle, Sach- und Personenschaden, die durch unsicheren Betrieb
entstehen.

« Uberprifen Sie den Arbeitsbereich regelmaRig auf Fremdkérper wie
Steine, Aste, Stécke, Knochen, Schniire oder Kabel,
Metallgegenstande, Ausscheidungen von Haustieren oder Glas und
entfernen Sie diese aus dem Arbeitsbereich.

» Entfernen Sie Materialien aus dem Arbeitsbereich, die von den
Messern zerkleinert werden konnten.

* Prifen Sie regelmaliig, ob Locher und Vertiefungen im
Arbeitsbereich vorhanden sind, und fullen Sie diese auf.
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Aufstellen

+ Befolgen Sie bei der Installation des Begrenzungskabels und der
Ladestation sorgfaltig alle Anweisungen des Herstellers.

» Stellen Sie sicher, dass das Stromkabel nicht unter einem schweren
Gegenstand gequetscht oder durch den Kontakt mit scharfen
Gegenstanden beschadigt wird. Wenn das Stromkabel beschadigt ist,
stecken Sie es nicht ein. Bringen Sie es zu einem bevollmachtigten
Servicezentrum oder Handler.

+ Stellen Sie die Stromversorgung an einem gut beltfteten Ort auf, der
vor direkter Sonneneinstrahlung und vor Wasser, Regen oder
Feuchtigkeit geschutzt ist.

* SchlieR3en Sie die Stromversorgung der Ladestation an eine
zugeordnete Steckdose an. Verwenden Sie keine Verlangerungskabel
oder Mehrfachstecker-Adapter.

* Der Adapter darf nur an eine geerdete Steckdose angeschlossen
werden.

+ Installieren Sie die Stromversorgung und die Ladestation nicht an
einem feuchten und staubigen Ort.

* Verwenden Sie in der Néhe des Roboter-Rasenmahers und der
Ladestation keine offenen Flammen, wie z.B. Kerzen, ein Lagerfeuer
oder einen Grill.

+ Stecken Sie den Netzstecker in einen wasserdichten Steckplatz.
* Beruhren Sie nicht die Ladeklemme.

* Prifen Sie regelmaliig das Begrenzungskabel, um sicherzustellen,
dass es flach liegt und fest sitzt.

+ Verwenden Sie das Gerat nicht mit einem beschadigten
Begrenzungskabel. Schalten Sie den Hauptschalter aus und ziehen
Sie den Netzstecker. Befolgen Sie zum Austauschen des
Begrenzungskabels die Anweisungen in dieser
Bedienungsanleitung.

* Ziehen Sie den Netzstecker und trennen Sie das Begrenzungskabel,
wenn die Gefahr ungunstiger Witterungsbedingungen wie
Blitzschlag oder Sturm besteht.

HOSLN3a l
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Akku

* Nehmen Sie den Akku nicht auseinander, entfernen Sie diesen nicht
und schliel3en Sie ihn nicht kurz.

+ Der Akku darf nicht geschlagen, abgeworfen oder gestof3en werden.

« Zu Threr Sicherheit sollten Sie den Akku nicht aus dem Roboter-
Rasenmaher nehmen. Um den Akku auszutauschen, bringen Sie den
Roboter-Rasenmaher zu einem autorisierten Servicezentrum oder
Handler.

+ Stellen Sie sicher, dass Sie den Akku nehmen, wenn Sie den Roboter-
Rasenmaher entsorgen.

* Verwenden Sie den Akku nicht, wenn er auslduft oder seine Form
verandert hat. Wenn die Akkuflissigkeit mit Haut oder Augen in
Berihrung kommt, waschen Sie die betroffene Stelle sofort grindlich
mit klarem Wasser und suchen Sie einen Arzt auf.

» Werfen Sie den Akku nicht ab, zerdrticken Sie ihn nicht und schneiden
Sie nicht seine aulReren Kontaktstellen ab.

* Versuchen Sie unter keinen Umstanden, den Roboter-Rasenmaher
oder den Akku auseinander zu bauen. Bringen Sie den Akku, den
Roboter-Rasenmaher und die Ladestation im Falle eines Schadens
oder einer Funktionsstérung zu einem autorisierten Servicezentrum.

* Legen Sie den Akku nicht in die Nahe einer Warmequelle und
entsorgen Sie ihn nicht in Feuer oder Wasser.

* Lassen Sie den Akku nicht mit Wasser oder anderen Flussigkeiten in
Berthrung kommen.

* Laden oder lagern Sie den Akku nicht in einer feuchten oder nassen
Umgebung.

» Halten Sie Kinder, Kleinkinder und Haustiere von dem Akku fern.

* Tauschen Sie den Akku aus, wenn er nicht mehr in der Lage ist, eine
Ladung zu halten.

* Beachten Sie beim Umgang mit dem und der Entsorgung des Akkus
alle értlichen Verordnungen und Vorschriften.
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Transport

* Heben Sie den Roboter-Rasenmaher niemals an oder bewegen ihn,
wenn der Hauptschalter eingeschaltet ist.

* Heben Sie den Roboter-Rasenmaher niemals an und bewegen Sie ihn
nicht, wahrend sich die Messer drehen.

* Bevor Sie den Roboter-Rasenmaher in Bewegung setzen, drticken Sie
die STOP-Taste und schalten Sie den Hauptschalter aus.

* Tragen Sie den Roboter-Rasenmaéher so, dass die Messer Threm
Korper nicht gegenuberstehen.

* Heben Sie den Roboter-Rasenmaher nicht an, wenn er in der
Ladestation angedockt ist.

Betrieb

* Bei einer Berihrung mit den Schneidemessern besteht die Gefahr
schwerer Verletzungen.

- Halten Sie Hande und FulRe von den Schneidemessern und der
Schutzabdeckung fern.

- Schalten Sie den Hauptschalter aus, bevor Sie am Roboter-
Rasenmaher arbeiten oder ihn anheben.

- Fahren Sie nicht auf dem Roboter-Rasenmaéher.

- BerUhren Sie keine gefahrlichen beweglichen Teile, bevor sie
vollsténdig zum Stillstand gekommen sind.

* Versuchen Sie niemals, den Roboter-Rasenmaher in Betrieb zu
nehmen, wenn er beschadigt, funktionsunttchtig oder teilweise
demontiert ist oder wenn Teile fehlen oder zerbrochen sind, wie z.B.
ein beschadigtes Kabel, ein beschadigter Stecker, eine beschadigte
Stromversorgung, ein beschadigtes Niederspannungskabel, ein
beschadigtes Begrenzungskabel, eine beschadigte STOP-Taste, ein
beschadigter Hauptschalter, ein beschadigter Netzschalter oder
beschadigte Messer.

* Prufen Sie das Strom- und Begrenzungskabel durch Sichtprtfung.
Schalten Sie das Gerat nicht ein, wenn das Strom- oder
Begrenzungskabel ausgefranst oder gespalten ist oder Anzeichen
von Verschleil3 aufweist.

HOSLN3a l
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Verbinden Sie ein beschadigtes Kabel nicht mit der Stromversorgung
und beruUhren Sie ein beschadigtes Kabel nicht, bevor Sie es vom
Netzkabel getrennt haben. Beschadigte Kabel kdnnen zu Kontakt mit
stromfuhrenden Teilen fuhren.

Wenn aus dem Roboter-Rasenmaher ungewoéhnliche Gerdusche,
Geruche oder Rauch austreten, schalten Sie den Hauptschalter sofort
aus und nehmen Sie den Roboter-Rasenmaher aus der Ladestation.

Halten Sie einen sicheren Abstand zum Gerat, wenn es in Betrieb ist.

Beruhren Sie wahrend der Bewegung des Roboter-Rasenmahers
nicht die Messer.

Verwenden Sie keine scharfen Gegenstande wie Bohrer oder Nadeln,
um die Teile des Roboter-Rasenmahers aufzubrechen oder zu
trennen.

Versuchen Sie nicht, einzelne Gehauseteile abzutrennen oder den
Roboter-Rasenmaher auseinanderzubauen.

Der Roboter-Rasenmaher darf nur von qualifizierten Technikern oder
Dienstleistern ausgebaut, repariert oder ausgetauscht werden.

Verwenden Sie nur vom Hersteller bevollmachtigte Teile und
Zubehor.

BerUhren Sie das Stromkabel und den Stecker nicht mit nassen
Handen.

Ziehen Sie den Stecker der Stromversorgung aus der Steckdose,
indem Sie am Stecker und nicht am Kabel anfassen.

BerUhren Sie beim Herausziehen des Steckers nicht die Stifte mit den
Fingern.

Uben Sie keine Kraft auf den Netzstecker aus, um ihn zu biegen.

Verwenden Sie den Netzstecker nicht, wenn er beschadigt ist oder
sich gelockert hat.

Kirzen oder verlangern Sie das Strom- oder Niederspannungskabel
nicht.

Betreiben Sie den Trimmer nicht in der Nahe des Niederspannungs-
oder Stromkabels.

Verwenden Sie den Roboter-Rasenmaher nicht, wenn der
Hauptschalter oder die STOP-Taste nicht funktioniert.
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* Der Sicherheitsalarm ist sehr laut. Verwenden Sie den Roboter-
Rasenmaher auf offenem und ebenem Gelande im Freien, nicht in
geschlossenen Raumen.

* Entfernen Sie Fremdkorper aus dem Arbeitsbereich. Wenn
Fremdkdérper nicht entfernt werden, kdnnen sie Verletzungen
verursachen, wenn sie von der Unterseite des Roboter-Rasenmahers
herausgeschleudert werden, oder Schaden am Roboter-Rasenmaher
verursachen.

* Halten Sie Finger, Hande, FuRe und alle anderen Korperteile von den
rotierenden Messern fern.

+ Stecken Sie keine Kdrperteile, wie Hdnde oder FulRe, unter die Messer
oder Rader des Roboter-Rasenmahers, wahrend dieser in Betrieb ist.

* BerUhren Sie keine scharfen Teile wie die Messer oder die
Messerscheibe.

* Beruhren Sie den Roboter-Rasenmadher, die Rader oder die Messer
nicht, bevor die Messer vollstandig zum Stillstand gekommen sind.

« UbermaRiges Gras oder andere Fremdkorper auf den Messern,
Radern oder der Unterseite des Roboter-Rasenmahers konnen
wahrend des Betriebs Gerausche verursachen oder verhindern, dass
sich die Messer oder Rader ordnungsgemal? drehen. Um eine
optimale Leistung zu erzielen, sollten Sie diese Teile regelmaliig
reinigen.

* Beruhren Sie den Roboter-Rasenmaher nicht, wenn er Gber einen
ldngeren Zeitraum direktem Sonnenlicht ausgesetzt ist. Die
Oberflache kann so heild werden, dass sie Brandwunden verursacht.

* Tragen Sie Schutzhandschuhe, wenn Sie die Oberflache des Roboter-
Rasenmahers beruhren.

* Tragen Sie Sicherheitsschuhe, lange Hosen und Schutzhandschuhe,
wenn Sie sich in der Nahe des Arbeitsbereichs aufhalten, wahrend
der Roboter-Rasenmaher in Betrieb ist.

+ Stellen Sie sicher, dass Sie den Roboter-Rasenmaher nur im Bereich
des Begrenzungskabels betreiben.

* Setzen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht in Bereichen mit
unterirdischen Sprinkleranlagen ein. Entfernen Sie die Sprinkler aus

HOSLN3a l
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dem Arbeitsbereich oder verlegen Sie das Begrenzungskabel um die
Sprinkler.

* Verwenden, laden oder lagern Sie den Roboter-Rasenmaher nicht bei
Temperaturen unter 5 °C oder Uber 38 °C.

* Drucken Sie sofort die STOP-Taste, wenn die Gefahr eines
Korperkontakts mit dem Roboter-Rasenmdaher besteht.

» Setzen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht auf Boden ein, die eine
Neigung von mehr als 25 Grad aufweisen.

Entsorgung

* Verbrennen Sie die Akkus nicht und werfen Sie sie nicht in den
Hausmull. Recyceln oder entsorgen Sie gebrauchte Akkus getrennt
von anderen Abfallen.

* Halten Sie das Verpackungsmaterial auBerhalb der Reichweite von
Kindern. Verpackungsmaterialien kdnnen ein Erstickungsrisiko flr
Kinder darstellen.

* Vernichten Sie nach dem Auspacken des Gerats den Karton, die
Plastiktasche und andere Verpackungsmaterialien. Kinder kdnnten
sie zum Spielen benutzen. Kartons, die mit Vorlegern, Tagesdecken
oder Plastikfolien bedeckt sind, kdnnen zu luftdichten Kammern
werden.

* Entsorgen Sie dieses Gerat gemal3 den értlichen, staatlichen und
regionalen Gesetzen und Vorschriften.

* Erkundigen Sie sich bei Ihrer Stadtverwaltung oder der zustandigen
Regierungsbehdérde nach den geltenden Vorschriften fur die
Entsorgung des Gerats.
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FURSORGE FUR DIE UMWELT
Entsorgung Ihrer Altgerate

Abfallbehalters weist darauf hin, dass Elektro- und
Elektronik- Produkte (WEEE) getrennt vom Hausmull

BN entsorgt werden mussen. Bitte entsorgen Sie Altgerate
getrennt von anderem Abfall und bringen Sie diese zu
einer ausgewiesenen Sammelstelle fir das Recycling von
elektrischen und elektronischen Geraten. Falls die Gerate
Batterien oder Lampen enthalten, die vom
Endverbraucher ohne Beschadigung leicht entnommen
werden kénnen, trennen Sie diese bitte vor der
Entsorgung von den Hauptgeraten, es sei denn, Sie
maochten, dass die alten Gerate wiederverwendet werden
(alte Batterien und Lampen werden getrennt gesammelt).
Bitte beachten Sie auch, dass Sie personlich daftr
verantwortlich sind, personenbezogene Daten auf dem
Gerat zu l6schen, bevor Sie Ihre Gerate entsorgen.

E * Das durchgestrichene Symbol eines fahrbaren

HOSLN3a l

* Alte elektrische Produkte kénnen gefahrliche Substanzen enthalten,
die eine korrekte Entsorgung dieser Altgerate erforderlich machen,
um schadliche Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche
Gesundheit zu vermeiden. Ihre ausgedienten Gerate kénnen
wiederverwendbare Teile enthalten, mit denen méglicherweise
andere Produkte repariert werden kdnnen, aber auch sonstige
wertvolle Materialien enthalten, die zur Schonung knapper
Ressourcen recycelt werden kdnnen.

* Sie kdnnen Ihr Gerat entweder in den Laden zurtckbringen, in dem
Sie das Produkt urspringlich erworben haben oder Sie kontaktieren
Ihre Gemeindeabfallstelle fur Informationen Gber die
nachstgelegene autorisierte WEEE Sammelstelle. Bitte beachten Sie,

dass einige™'Vertreiber verpflichtet sind :

- bei der Abgabe eines neuen Elektro- oder Elektronikgerates an
einen Endnutzer ein Altgerat des Endnutzers der gleichen Gerateart
unentgeltlich zurickzunehmen, und
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- Altgerate, die in keiner duReren Abmessung grof3er als 25
Zentimeter sind, im Einzelhandelsgeschaft oder in unmittelbarer
Nahe hierzu unentgeltlich zurtickzunehmen;

Wenn Offline oder Online Handler Neugerate an Privathaushalte
liefern, sind sie verpflichtet, Altgerate direkt bei diesen abzuholen
oder Ruckgabemadglichkeiten in zumutbarer Entfernung anzubieten.
Daher empfehlen wir Ihnen sich fur weitere Informationen an Ihren
Handler zu wenden.

* LG Electronic Deutschland GmbH ist ordnungsgemald als Hersteller in
Deutschland registriert. Damit tragt LG deutschlandweit zur
Sammlung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten bei, die Sie in
kommunalen Getrenntsammelstellen abgeben. Die aktuellsten
Informationen finden Sie unter: www.lg.com/global/recycling oder
https://www.lg.com/de/support/altgeraete-rueckgabe.

*1 Vertreiber mit einer Verkaufsflache fur Elektro- und
Elektronikgerate von mindestens 400 Quadratmetern sowie
Vertreiber von Lebensmitteln mit einer Gesamtverkaufsflache von
mindestens 800 Quatratmetern, die Elektro- und Elektronikgerate
anbieten
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Entsorgen von alten Akkus

Quecksilber (Hg), Kadmium (Cd) oder Blei (Pb) kombiniert
sein, wenn die Akkus mehr als 0,0005 % Quecksilber, 0,002
% Kadmium oder 0,004 % Blei enthalten.

* Akkus mussen immer getrennt vom Hausmull in
staatlichen oder kommunalen Sammeleinrichtungen und
entsprechend den geltenden Vorschriften entsorgt
werden.

* Durch eine vorschriftsmallige Entsorgung Lhrer alten
Akkus kdnnen schadliche Auswirkungen auf Mensch, Tier
und Umwelt vermieden werden.

Ausfuhrliche Informationen zur Entsorgung von alten
Akkus erhalten Sie bei den lokalen Behorden, der
Entsorgungseinrichtung oder dem Fachhandler, bei dem
Sie das Produkt erworben haben (http://www.lg.com/
global/sustainability/environment/take-back-recycling/
global-network-europe).

E * Dieses Symbol kann mit den chemischen Symbolen far

HOSLN3a l
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GERATEUBERSICHT

Teile und Etiketten Unteransicht

Die Abbildungen in dieser Anleitung kdnnen sich
von den tatsachlichen Bestandteilen und
Zubehdrteilen unterscheiden, die vom Hersteller
ohne vorherige Ankiindigung zum Zweck der
Produktverbesserung geandert werden kdnnen.

Draufsicht

@ Ladeanschluss
@ Vorderrader
© Messer

O Messerscheibe

© Hinterrader

@ Handgriff 0 Akkufachdeckel
@ Abdeckung des Bedienfelds

© STOP-Taste

@ Hauptstromschalter

O sensoren zum Erkennen von Hindernissen

o Ladestation
© Abdeckung des Hoheneinstellrads

@ Regenerkennungssensor

(1) Anzeiger
@ Ladeklemme
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Mitgeliefertes Zubehor

@ stromversorgung

@ Verlingerung der Stromversorgung

© sechskant-Schliissel

O schrauben der Ladestation

© Messer

0 Montageschrauben fiir Messer

(7] Verbindungsstecker flr das Begrenzungskabel
© Radburste

© Montageschrauben fiir Radbiirste

Einbausatz

Der Einbausatz ist nicht im Einkauf des Roboter-
Rasenmahers enthalten.

HOSLN3a l

@ Begrenzungskabel
@ Begrenzungskabelstifte
© Kupplungen fir Begrenzungskabel

Austausch von
Verbrauchsmaterialien
Das folgende Zubehdr muss irgendwann
ausgetauscht werden.

* Wenden Sie sich an das Servicezentrum oder
den Handler, um verbrauchbare Zubehorteile
auszutauschen. Kaufen Sie bevollmachtigtes
Zubehor online unter oder wenden Sie sich an
Ihren Handler, um Unterstltzung zu erhalten.

- Akku

- Begrenzungskabel

- Begrenzungskabelstifte

- Kupplungen flr Begrenzungskabel

- Verbindungsstecker fur das
Begrenzungskabel

- Messer
- Montageschrauben fir Messer

- Schrauben der Ladestation
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Lage der Aufkleber

Auf der Rickseite des Roboter-Rasenmahers und
der Ladestation befinden sich wichtige
Sicherheitswarnschilder.

Symbole auf Aufklebern

Symbol Erlduterung

GeschUtzt gegen die
Wirkungen von dauerndem
Eintauchen in Wasser.

IPX1 | Sadiches tnarmgen vor
Wasser:
I PX5 + IPX1: Ladestation

+ IPX5: Roboter-
Rasenmaher

Gerat der Klasse III

Hinweis auf den Einbauort
des Hauptschalters.

9
ON/OFF

v
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AUFSTELLEN

Planung der Installation

Vorbereiten des
Arbeitsbereichs

Lesen Sie die Anweisungen vor dem Einbau des
Roboter-Rasenmahers sorgfaltig durch. Prifen Sie
den Arbeitsbereich auf Fremdkdrper und Locher,
bevor Sie den Maher in Betrieb nehmen.

1 Prufen Sie die Hohe des Grases im

Arbeitsbereich. Wenn das Gras hoher als 9 cm
ist, mahen Sie es zuerst mit einem normalen

Rasenmaher.
| <9cm

2 Entfernen Sie Fremdkorper aus dem

Arbeitsbereich. Wenn Fremdkdrper nicht
entfernt werden, konnen sie zu Verletzungen
fuhren, wenn sie aus dem Boden des Roboter-
Rasenmahers herausgeschleudert werden,
oder Schaden am Maher verursachen.

+ Beispiele fir Fremdkérper sind Steine, Aste,
Stocke, lange Kabel oder Schnure,
Metallgegenstande, Ausscheidungen von
Haustieren, Spielzeug, Werkzeuge,
Gartenschlauche, Feuerringe, Grills, Stihle,
Tische, Stromkabel anderer Gerate,
elektrische Verlangerungskabel fir den
Auf3enbereich, von Bdumen abgeworfene
Friichte oder Nisse, Baseballs,
Baseballhandschuhe oder Glas.

3 Fullen Sie alle Lécher oder niedrig gelegene

Bereiche, in denen sich Regenwasser sammelt,
auf, um den Boden im Arbeitsbereich zu
ebnen. Wenn die Locher und niedrig
gelegenen Bereiche nicht eingeebnet werden,
kann der Roboter-Rasenmaher durch
stehendes Wasser beschadigt werden.

4 Beziehen Sie sich vor dem Einbau der

Stromversorgung, der Ladestation und des
Begrenzungskabels auf das
Schnellstarthandbuch zur Installation.

Anforderungen an die
Installation

Stellen Sie sicher, dass Sie alle fur die Installation
erforderlichen Teile besitzen.

Erforderliche Teile

* Roboter-Rasenmaher

+ Ladestation

+ Stromversorgung

* Begrenzungskabel

+ Begrenzungskabelstifte

+ Schrauben der Ladestation
+ Sechskant-Schlussel

+ Kupplungen und Verbindungsstecker far
Begrenzungskabel

Bendtigte Werkzeuge

+ Lineal

+ Schraubendreher

HOSLN3a l
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* Gummihammer
* Gripzange
+ Drahtschneider

+ Schaufel (wenn das Begrenzungskabel
vergraben wird)

Einbau der
Stromversorgung

Anforderungen an den Standort

Bei der Wahl des Ortes, an dem die
Stromversorgung angeschlossen werden soll, ist
darauf zu achten, dass sie sich in der Nahe
befindet:

+ In der Nahe der Ladestation
+ Geschutzt vor direkter Sonneneinstrahlung

* Geschutzt vor Wasser oder Regen, insbesondere
vor Sprinklern

A WARNUNG

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, muss es
von einem autorisierten Servicezentrum oder
Handler ausgetauscht werden, um eine
Gefdhrdung zu vermeiden.

+ Verwenden Sie keinen handelsublichen
Rasenmaher in der Nahe des Strom- oder
Niederspannungskabels.

+ Verbinden Sie die Stromversorgung nicht direkt
mit der Ladestation.

+ Achten Sie darauf, dass das Strom- oder
Niederspannungskabel nicht mit den Messern
des Mahers in Berihrung kommt.

Einbau der Stromversorgung

1 Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung @
auf einer erhohten Flache angebracht ist.
Stellen Sie es mindestens 30 cm vom Boden
entfernt auf, damit die Stromversorgung nicht
in Wasser getaucht werden kann.

+ Legen Sie die Stromversorgung und das
Stromkabel nicht auf den Boden.

+ Stellen Sie die Stromversorgung an einem
gut belufteten Ort auf, der vor direkter
Sonneneinstrahlung geschitzt ist.

230cm

2 Verlegen Sie das Stromkabel @ und das

Niederspannungskabel @ so, dass sie nicht mit
den Messern des Mahers in Bertihrung
kommen, und befestigen Sie sie an ihrem Platz.

S
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+ Befestigen Sie das Niederspannungskabel

am Boden.

L g

+ Beziehen Sie sich auf den Abschnitt
Einstellen der Schnitthéhe.

HINWEIS

Bewahren Sie das Niederspannungskabel nicht
aufgerollt im Arbeitsbereich auf oder legen Sie

es unter die Platte der Ladestation. Andernfalls
kann es zu Signalstérungen von der Ladestation
kommen.

Installation der
Ladestation

Anforderungen an den Standort

Halten Sie sich bei der Wahl des Standorts fir die
Ladestation an die folgenden Empfehlungen.

Stellen Sie die Ladestation nicht in einem
beschrankten Raum auf.

Stellen Sie die Ladestation in der Nahe einer
Steckdose auf.

Stellen Sie die Ladestation auf einen harten,
ebenen Boden, um ein Verrutschen des Roboter-
Rasenmahers beim Andocken zu verhindern.

Schutzen Sie die Stromversorgung vor Wasser
oder Regen, insbesondere vor Sprinklern.

+ Stellen Sie die Ladestation an einem gut
belifteten Ort auf, an dem keine direkte
Sonneneinstrahlung vorhanden ist.

+ Entfernen Sie Fremdkérper wie Steine, Aste,
Stocke, lange Schnire oder Kabel,
Metallgegenstande, Tierausscheidungen oder
Glas aus dem Arbeitsbereich in der Nahe der
Ladestation.

HOSLN3a l

+ Treten Sie nicht auf die Platte der Ladestation
und stellen Sie keine schweren Gegenstande
darauf ab.

Installieren Sie die Ladestation nichtin der Nahe
eines Stromerzeugers, des AuBengerats einer
Klimaanlage, eines unterirdischen Elektrozauns
flr Haustiere oder eines Strommasts. Die
Ladestation kénnte Signalstérungen
verursachen.

+ Wenn die Ladestation auf dem Rasen aufgestellt
wird, kann sich der Rasen unter der Ladestation
verfarben oder beschadigt werden.

+ Verbiegen Sie die Ladestation nicht.

Einbau der Ladestation

1 Stellen Sie die Ladestation auf einen harten

und ebenen Untergrund, um Schaden am

Rasen zu verhindern, wenn der Roboter-

Rasenmaher beim Andocken oder Starten

verrutscht.

+ Stellen Sie die Ladestation in einem freien
Bereich ohne Hindernisse im Umkreis von
ca. 3 mvon der Vorderseite und an beiden
Seiten auf.



22 AUFSTELLEN

+ Die Flache unter der Ladestation sollte eben

sein.

2 Offnen Sie die Abdeckung auf der Riickseite
der Ladestation.

¥

[]

3 Verbinden Sie das Niederspannungskabel mit
der Ladestation.

+ Beziehen Sie sich fir genauere Angaben auf

den Abschnitt Verbinden mit der
Ladestation.

4 Befestigen Sie die Ladestation nach der
Installation des Begrenzungskabels mit den

mitgelieferten Schrauben und dem Sechskant-

Schlissel am Boden.

+ Stecken Sie die Schrauben vollstandig ein,
um die Ladestation zu befestigen.

+ Machen Sie keine zusatzlichen Lécher in die
Platte der Ladestation. Verwenden Sie nur
die vorhandenen Lécher, um die Ladestation
zu befestigen.

+ Stellen Sie sicher, dass die Platte der
Ladestation eben ist und sich nicht nach
oben oder unten wolbt.

+ Verwenden Sie keinen Hammer, wenn Sie
die Ladestation mit Schrauben am Boden
fixieren. Die Schrauben kénnten beschadigt
werden.

A WARNUNG

+ Kuirzen oder verlangern Sie das Strom- oder
Niederspannungskabel nicht. Das mitgelieferte
Stromkabel ist 10 m lang. Ein langeres
Stromkabel und ein zusatzliches
Niederspannungskabel sind als optionales
Zubehor erhaltlich. Wenden Sie sich an ein
Servicezentrum oder einen Handler.

+ Dieses Gerat muss in einem Mindestabstand von
20 cm zum menschlichen Korper installiert und
verwendet werden.

+ Halten Sie den Roboter-Rasenmaher mindestens
20 cm von méglichen Stérquellen entfernt, wie
z.B. von medizinischen Geréten,
Fernsteuerungen, Umformern, Horgeraten oder
unterirdischen Tierzdunen. Der Hersteller kann
nicht garantieren, dass es zwischen dem
Roboter-Rasenmaher und anderen drahtlosen
Systemen zu keinen HF-Stérungen kommt.

+ Der Roboter-Rasenmaher und die Ladestation
sind anfallig fir elektromagnetische Stérungen,
die von anderen HF-Energiequellen erzeugt
werden. Um diese Stérungen zu verhindern,
halten Sie einen Abstand von mindestens 3 m
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zwischen dem Roboter-Rasenmaher, der
Ladestation und jeder storenden HF-
Energiequelle ein.

3 Schalten Sie den Netzschalter der Ladestation
auf EIN (|).

Aufladen des Akkus

Laden Sie den Roboter-Rasenmaher nach dem
Einbau der Ladestation auf, wahrend Sie das
Begrenzungskabel verlegen. Es dauert etwa 2
Stunden, um den Akku vollstdndig aufzuladen,
nachdem er vollstandig entladen wurde.

.

4 Richten Sie den Roboter-Rasenmaher an der

Vorderseite der Ladestation aus und schieben

Sie ihn in die Ladestation, bis die Ladeklemme
1 Stellen Sie sicher, dass die Ladestation an eine in den Ladeanschluss gesteckt ist.

Steckdose angeschlossen ist. + Wenn der Ladevorgang beginnt, blinkt die
+ Wenn die Ladestation eingeschaltet ist, LED an der Ladestation.
leuchtet die LED auf.

2 Schalten Sie den Hauptschalter des Roboter-
Rasenmahers auf EIN ().

TE—
A WARNUNG

+ Nehmen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht in

+ Der Hauptnetzschalter befindet sich an der Betrieb, bevor Sie das Begrenzungskabel
Unterseite des Roboter-Rasenmahers. Seine vollstandig verlegt und die Voreinstellungen
Position wird durch das Symbol des konfiguriert haben.

Hauptnetzschalters angezeigt.

Installation des
Begrenzungskabels

Planung des Arbeitsbereichs

Beziehen Sie sich auf die
Schnellinstallationsanleitung.

+ Verwenden Sie das vom Hersteller zugelassene
Original-Begrenzungskabel. Das Original-
Begrenzungskabel ist so ausgelegt und gepruft,
dass es feuchtigkeitsresistent ist. Wenden Sie
sich fUr den Einkauf des Begrenzungskabels an
ein Servicezentrum oder einen Handler.

HOSLN3a l



24 AUFSTELLEN

Befestigen Sie das Begrenzungskabel mit einem
Gummihammer und den mitgelieferten Stiften
am Boden.

Sobald das Kabel an seinem endgdiltigen Platz
liegt, vergraben Sie es mit der Schaufel, falls
gewdlinscht. Vergraben Sie das Kabel mindestens
1 ¢cm und héchstens 20 cm tief.

Das Begrenzungskabel muss vor und hinter der
Ladestation in einer geraden Linie von etwa 2 m

verlaufen.

Halten Sie bei der Installation des
Begrenzungskabels Folgendes im Hinterkopf.

- Der Roboter-Rasenmaher sollte nie weiter als

30 m vom Begrenzungskabel entfernt sein,
wahrend er sich im Arbeitsbereich befindet.

- Die Gesamtldnge des Begrenzungskabels darf

800 m nicht Uberschreiten.

- Das Begrenzungskabel darf sich nicht selbst
Uberkreuzen.

- Vermeiden Sie Bereiche mit einer Neigung
von mehr als 10°.

- Konstruieren Sie die Ecken in Stufen, so dass
alle Winkel groRer als 90° sind.

- Befolgen Sie die Richtlinien im Abschnitt
Einrichten des Arbeitsbereichs, um sichere
Abstande zu jeder Art von Hindernis
einzuhalten.

- Setzen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht

Uber Kies, Mulch oder ahnlichem Material ein,

da dies zu Schaden an den Messern fiihren
kann.

Niedrig gelegene Hindernisse mit schragen
Kanten, wie z.B. Steine oder Baumwurzeln,
mussen isoliert oder entfernt werden. Der
Roboter-Rasenmaher kann an den schragen
Seiten der Hindernisse hochklettern und sie
oder die Messer des Mahers beschadigen.

Entfernen Sie Hindernisse wie Tische, Stuhle,
Banke und Schaukeln im Arbeitsbereich oder
bilden Sie Inseln mit Begrenzungskabel, damit
der Roboter-Rasenmaher nicht hindurchfahren

kann. Uberwachen Sie ansonsten den Mdher
und stoppen Sie ihn bei Bedarf mit der STOP-
Taste.

10 in
25cm

\"A\"A

A WARNUNG

* Wenn der Arbeitsbereich an Hindernisse wie
Schwimmbecken, Teiche, Klippen, steile Hange,
Treppen, Gehwege oder &ffentliche Stral3en
angrenzt, mussen diese Hindernisse zusatzlich
zum Begrenzungskabel durch eine Mauer oder
einen Zaun begrenzt werden, der mindestens 15
c¢m hoch und mindestens 50 cm vom Rand des
Hindernisses entfernt ist.

Einrichten des Arbeitsbereichs

Wenn bei der Installation des Kabels der
angegebene Abstand zwischen dem Kabel und
dem Hindernis nicht eingehalten wird, kann der
Roboter an dem Hindernis hangen bleiben und
sich nicht mehr bewegen. Es ist wichtig, einen
sicheren Abstand zwischen dem
Begrenzungskabel und eventuellen Hindernissen
auBerhalb oder innerhalb des Arbeitsbereichs
einzuhalten. Dieser Abstand variiert je nach Art des
Hindernisses. Verwenden Sie ein Lineal, um
sicherzustellen, dass das Begrenzungskabel im
richtigen Abstand verlegt wird.

Anderungen der Héhenlage

In Situationen, in denen sich die Hohenlage
aullerhalb des Arbeitsbereichs pl6tzlich andert,
sollten Sie eine niedrige Begrenzungsmauer oder
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einen Zaun errichten, um zu verhindern, dass der
Roboter-Rasenmaher Uber die Kante fallt oder in
einen gefahrlichen Bereich eindringt.

+ Mindesthéhe der Begrenzungsmauer: 15 cm
+ Mindestabstand zum Hindernis: 35 cm

+ Beispiele: Bereiche in der Nahe von
Schwimmbecken, Teichen, Klippen, steilen
Hangen, Treppen, Gehwegen oder 6ffentlichen
StraBen

Hohe Hindernisse

Verlegen Sie das Begrenzungskabel um hohe
Hindernisse herum, um ZusammenstoRe, Stlirze,
Schaden am Roboter-Rasenmaher oder Schaden
an den Messern zu verhindern.

+ HoOhe des Hindernisses: 5 cm oder mehr
* Mindestabstand zum Hindernis: 50 cm

+ Beispiele: Mauern, Zaune, Felsen, Baumwurzeln,
Weinreben

\\\\
/

Niedrige Hindernisse

Entfernen Sie diese Objekte so weit wie mdglich
aus dem Arbeitsbereich. Wenn sie nicht entfernt
werden kénnen, verlegen Sie das
Begrenzungskabel um niedrige Hindernisse, um zu
verhindern, dass der Roboter-Rasenmaher Uber sie
hinwegklettert. Ein auf dem Boden liegender Stein

oder unwegsames Geldnde kann zu erheblichen
Schaden an den Radern oder Messern flhren.

+ Hohe des Hindernisses: 1-5 cm
* Mindestabstand zum Hindernis: 30 cm

+ Beispiele: Auf dem Boden liegende Steine, rauer
oder unebener Boden, Bordsteinkanten,
Einfassungen von Blumenbeeten, Zufahrten

Sehr niedrige Hindernisse

Der Roboter-Rasenmaher kann neben leicht
erhohten gepflasterten Flachen mahen, wenn
diese von hartem, ebenem Boden umgeben sind.
Lassen Sie den Maher nicht in geschotterte oder
gemulchte Bereiche einfahren, und entfernen Sie
Aste und Stécke aus dem Arbeitsbereich.

* Maximale Hohe des Hindernisses: 1 cm
* Mindestabstand zum Hindernis: 10 cm

+ Beispiele: gepflasterte oder geflieste Wege,
Einfahrten, Blrgersteige

2 1cm

HINWEIS

+ Auch wenn es sich um ein sehr niedriges
Hindernis handelt, halten Sie einen Abstand von
mindestens 35 cm zu Hindernissen, auf denen
der Roboter-Rasenmaher leicht ausrutschen
kann (Sand, Marmor, Holzbdden, Steinbéden
Usw.).

Ebenerdige Hindernisse
Der Roboter-Rasenmaher kann ebenerdige,
gepflasterte Flachen sicher Uberqueren, wenn

HOSLN3a l
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diese glatt und von einem harten, ebenen Boden insbesondere auf nassem Gras oder bei feuchtem
umgeben sind. Wenn der gepflasterte Bereich rau Wetter.

oder uneben ist, kdnnen die Messer des Mahers
Schaden nehmen. Entfernen Sie Kies, Aste, Stécke
oder Glas aus dem Arbeitsbereich. * Maximale Neigung: 15% (8.5°)

« Maximale Héhe des Hindernisses: 0 cm + Ausnahmen: Der Roboter-Rasenmdher kann

Hange mit einer Neigung von bis zu 45 % (25°)

bewaltigen, wenn der Bereich unterhalb des

Hangs flach und mindestens 35 cm breit ist, so

+ Beispiele: Wege aus Pflastersteinen oder dass der Maher auf einer ebenen Fldche rotieren
Platten, Einfahrten, Gehwege kann.

* Mindestabstand zum Hang: 20 cm

* Mindestabstand, wenn der Weg holprig oder
uneben ist: Ungefahr 1 cm

& 015 % (0-8.5)

Eingeschrankte Bereiche

Verwenden Sie das Begrenzungskabel, um Inseln
um Objekte zu erstellen, die durch Kollisionen mit
dem Roboter-Rasenmdher beschadigt werden
kénnten. Verlegen Sie das Eingangs- und das
Ausgangskabel nebeneinander und verwenden Sie
auf dem Ruickweg die gleichen Stifte. Wenn die
Begrenzungskabel dicht nebeneinander verlegt
werden, kann der Roboter-Rasenmaher lber das Enge Durchginge

Kabel fahren. Lange, schmale Durchginge sollten aus dem
Kreuzen Sie das Begrenzungskabel nicht Uber sich  Arbeitsbereich ausgeschlossen werden, es sei
selbst. Andernfalls kann es zu Signalstérungenvon ~ denn, sie sind breit genug, damit der Roboter-
der Ladestation kommen. Rasenmaher sie befahren kann.

+ Abstand zwischen Eingangs- und *+ Mindestbreite des Durchgangs: 1 m
Ausgangskabel: 0 cm

+ Beispiele: Bdume, Straucher, freiliegende
Baumwurzeln, Blumenbeete, Vogelhduschen,
Vogeltranken, Springbrunnen

Winkel oder Ecken

Erstellen Sie keine scharfen Winkel mit dem
Begrenzungskabel. Verwenden Sie Stifte, um
Kurven oder abgeschragte Ecken mit Winkeln von
mehr als 90° zu erstellen.

© Cos)
Seile Hinge ®F f

Verlegen Sie das Begrenzungskabel nicht an
steilen Hangen. Der Roboter-Rasenmaher kann
Uber das Begrenzungskabel rutschen,
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Abstand zwischen den Begrenzungskabeln
Der vom Begrenzungskabel umschlossene
Arbeitsbereich muss mindestens 1 m breit sein.

4 Befestigen Sie das Begrenzungskabel mit Hilfe
der Stifte und eines Gummihammers fest in

Bodennahe.
e

+ Abstand zwischen den Begrenzungskabeln: 1m

+ Das Begrenzungskabel kann auch mit einer
Schaufel oder einem Kantenschneider 1 - 20
cm tief eingegraben werden.

[120cm
+ Zur optimalen Durchfiihrung sollten die
Begrenzungskabel mindestens 2 m (6,5 ft)
voneinander entfern_t seln.__VerIegen Sie die HINWEIS
Begrenzungskabel nicht naher als 1 m, da der
Roboter-Rasenmaher sonst nicht + Das Begrenzungskabel muss niedrig verlegt
ordnungsgemanR funktioniert. werden und so sicher sein, dass es nicht mit den

Messern des Mahers in BerGihrung kommt, die
das Kabel quetschen, schneiden oder

beschadigen kdnnen.

Verlegung des + Halten Sie Schaufeln und andere scharfe

Begrenzu ngska bels Gegenstande vom Begrenzungskabel fern.
Befestigen Sie das Begrenzungskabel um den * Tauschen Sie das Begrenzungskabel aus, wenn
gesamten Arbeitsbereich herum am Boden. es gedehnt, gequetscht, geschnitten oder

anderweitig beschadigt wurde.

1 Mahen Sie das Gras vor dem Verlegen des

Begrenzungskabels mit einem
handelstblichen Rasenmaher.

2 Entfernen Sie eventuelle Hindernisse und

flllen Sie niedrig gelegene Bereiche um den
Arbeitsbereich auf.

3 Lesen Sie den Abschnitt Einrichten des
Arbeitsbereichs, um das Begrenzungskabel in
einem sicheren Mindestabstand zu
verschiedenen Arten von Hindernissen zu
verlegen.

HOSLN3a l
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Anbringen des
Verlangerungskabels

1 Stecken Sie die beiden Enden des

Begrenzungskabels in die Locher der
mitgelieferten Kupplungen.

™3

2 Verwenden Sie eine Zange, um den

Verbindungsstecker an der Oberseite der
Kupplung herunterzudriicken, um die Drahte
zu sichern.

+ Dricken Sie den Verbindungsstecker mit
einer Gripzange Uber die Kabel zu.

)

O é
/]

3 Ziehen Sie an beiden Kabeln, um

sicherzustellen, dass sie fest in der Kupplung
sitzen.

\\

=

HINWEIS

+ Lassen Sie beim Verbinden der Kabel etwas
Spiel, da sich die Kabel sonst durch die
Spannung aus der Kupplung lésen kénnen.

-
=

a

+ Stellen Sie sicher, dass die Kupplungen
bodennah verankert sind, damit sie sich nichtin
den Rédern des Mahers verfangen.

0

+ Die besten Ergebnisse erzielen Sie, wenn Sie die
Kupplungen in den Boden eingraben.

Verbinden mit der Ladestation

Sobald das Begrenzungskabel verlegt ist,
verbinden Sie es mit der Ladestation. Es ist wichtig,
die Ladestation ordnungsgemaf3 zu positionieren
und die Enden des Begrenzungskabels mit den
richtigen Verbindungssteckern an der Ladestation
zu verbinden.

Ein Ende des Begrenzungskabels ragt gerade aus
der Ladestation heraus und ein Ende verlauft unter
der Ladestation.

1 Legen Sie die linke Seite der Ladestation in das
Innere des Arbeitsbereichs.

+ Der Roboter-Rasenmaher fahrt bei der
Ruckkehr zur Ladestation gegen den
Uhrzeigersinn um den Arbeitsbereich
herum.

+ Das Begrenzungskabel muss vor und hinter
der Ladestation in einer geraden Linie von
etwa 2 m verlaufen. So kann der Roboter-
Rasenmaher problemlos zur Ladestation
zuruickkehren.

+ FlUhren Sie das Ricklaufende (A) des Kabels
durch die Locher an der Vorder- und
Ruckseite der Ladestation, so dass das Kabel
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in einer geraden Linie unter der Ladestation Verbindungsstecker am anderen Ende des
verlauft. Begrenzungskabels.

5 Schneiden Sie das Gbermalige
2 Offnen Sie die Abdeckung auf der Rickseite Begrenzungskabel ab und lassen Sie 1-2 cm
der Ladestation. Uber den Verbindungsstecker hinaus stehen.

3 Offnen Sie den Verbindungsstecker und
stecken Sie ein Ende des Begrenzungskabels in 6 stecken Sie die Verbindungsstecker A und B in
den Griff des Verbindungssteckers. die Ladestation ein.

—

+ Verbindungsstecker B: Stecken Sie den
Verbindungsstecker mit dem
Begrenzungskabel ein, das gerade aus der
Ladestation herausragt.

+ Verbindungsstecker A: Stecken Sie den
Verbindungsstecker mit dem

4 Driicken Sie den Verbindungsstecker mit einer

Gripzange tUber dem Kabel zu. Wiederholen Sie
diese Schritte mit einem anderen

HOSLN3a l
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Begrenzungskabel ein, das unter der
Ladestation verlauft.

@ Arbeitsbereich
@ AuBerhalb des Arbeitsbereichs

A WARNUNG

+ Verldngern oder spleiRen Sie das
Begrenzungskabel nicht mit Isolierband. Regen
oder Feuchtigkeit vom Boden kdnnen das Kabel
berthren und einen Kurzschluss, Rost oder
einen Ausfall verursachen.

+ Lagern Sie das Begrenzungskabel nicht
aufgerollt im Arbeitsbereich oder legen Sie es
unter die Platte der Ladestation. Andernfalls
kann es zu Signalstérungen von der Ladestation
kommen.

+ Verbinden Sie das Begrenzungskabel nicht mit
den falschen Kontakten der Ladestation.

+ Wenn die Ladestation eingeschaltet ist,
leuchtet die LED auf.

Prifen der Installation

Statusanzeige

Prufen Sie das Signal der Beleuchtungsanzeige an
der Ladestation visuell.

Slgnal'der Status
Anzeige
Blinkt 5 Die Ladestation ist
Sekunden und eingeschaltet.
ERLISCHT
Blinkendes Der Roboter-Rasenmaher
weiles Licht wird aufgeladen.

Leuchtet weil3 Der Ladevorgang ist

abgeschlossen.

7 Verbinden Sie das Niederspannungskabel mit
dem Steckplatz.

8 Stecken Sie den Netzstecker in eine Steckdose

und stellen Sie den Netzschalter der
Ladestation auf EIN (|).

WeiRes Licht Der Roboter-Rasenmaher
ERLISCHT ist von der Ladestation
getrennt.
Ersteinrichtung

Bei der Erstinbetriebnahme wird der Setup-
Bildschirm angezeigt, auf dem Sie die
Anzeigesprache auswahlen, einen PIN-Code
erstellen, Datum und Uhrzeit einstellen und den
Arbeitsbereich abgrenzen kénnen.

1 Dricken Sie die STOP-Taste und 6ffnen Sie

dann die Abdeckung des Bedienfelds.

2 Stellen Sie den Roboter-Rasenmaher auf die
Ladestation.
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+ Die Ladestation und das Begrenzungskabel
mussen vor der Verwendung des Roboter-
Rasenmahers installiert werden.

Schalten Sie den Hauptnetzschalter ein, um

das Setup zu starten, und drlcken Sie die OK-

Taste, um fortzufahren.

+ Der Bildschirm fir die Ersteinrichtung wird
auf dem Display angezeigt.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (A, V, <,>)

die gewlinschte Sprache und drticken Sie die
OK-Taste, um fortzufahren.

Geben Sie mit den Zifferntasten auf dem

Tastenfeld einen PIN-Code ein, und driicken
Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

+ Notieren Sie den PIN-Code in dieser
Bedienungsanleitung fur den Fall, dass Sie
ihn vergessen.

Stellen Sie Datum und Uhrzeit mit den

Zifferntasten ein, und wahlen Sie dann Save,
um die Anderungen zu speichern.

SchlieRen Sie die Abdeckung des Bedienfelds,

um den Kartenerstellungsprozess zu starten.

+ Der Roboter-Rasenmaher muss den
Arbeitsbereich kartieren, bevor er zum
ersten Mal maht.

* Zu Beginn des Kartenerstellungsprozesses
dreht sich der Roboter-Rasenmaher
mehrmals in der Nahe der Ladestation, um
die Entfernung des Arbeitsbereichs zu
berechnen.

+ Der Roboter-Rasenmdher bewegt sich dann
um die gesamte Lange des
Begrenzungskabels, um eine vollstandige
Karte des Arbeitsbereichs zu erstellen.

+ Wenn der Kartenerstellungsprozess
fehlschlagt, arbeitet der Roboter-
Rasenmaher vorubergehend nach einem
zufélligen Muster. Wahlen Sie den
Kartenerstellungsprozess unter Menu >

Settings. erneut aus. Beziehen Sie sich fir
genaue Angaben auf den Abschnitt
Erstellen der Karte.

8 Nachdem der Maher die Kartenerstellung

abgeschlossen hat, drucken Sie die OK-Taste,

um die Ersteinrichtung abzuschlieRen.

+ Der Bereitschaftsbildschirm wird auf dem
Startbildschirm angezeigt und der Roboter-
Rasenmaher ist nun bereit, mit dem Mahen
zu beginnen.

Andocktest

Prifen Sie vor dem Einsatz des Roboter-
Rasenmahers, ob er problemlos in der Ladestation
andockt. Der Roboter-Rasenmaher dreht sich nur
gegen den Uhrzeigersinn und dockt dann an die
Ladestation an.

1 Stellen Sie den Roboter-Rasenmaher etwa 3 m

(10 FuR) von der Ladestation entfernt
innerhalb des Begrenzungskabels auf.

2 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds.

3 Driicken Sie die Taste Park, und schlieRen Sie

die Abdeckung des Bedienfelds, um den
Andocktest zu starten.

4 Prufen Sie, ob sich der Roboter-Rasenmaher

problemlos bewegt und an die Ladestation
andockt.

HOSLN3a l
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BETRIEB

Aufladen des Roboter-
Rasenmahers

Vor dem Aufladen

A WARNUNG

Sichern Sie das Stromkabel, damit die Rader des
Roboter-Rasenmahers nicht tber das Kabel
rollen. Andernfalls kann der Roboter-
Rasenmaher oder das Stromkabel beschadigt
werden, was zu einem Elektroschock oder
Verletzungen fuhren kann.

+ Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor dem
Betrieb des Roboter-Rasenmahers sorgfaltig
durch.

+ Halten Sie Finger, Hande, FiRRe und alle anderen
Korperteile von den rotierenden Messern fern.

+ Halten Sie Personen (einschlieRlich Kinder) oder
Haustiere vom Arbeitsbereich fern.

+ Schalten Sie den Hauptnetzschalter vor jeder
Inspektion oder Wartung aus.

+ Berulhren Sie niemals das Messer, wahrend es
sich dreht.

HINWEIS

* Reinigen Sie die Ladeklemme in regelmafiigen
Abstanden mit einem weichen Tuch. Wenn die
Ladeklemme schmutzig oder mit Fremdkdrpern
bedeckt ist, kann der Roboter-Rasenmaher nicht
ordnungsgemald aufgeladen werden.

+ Es dauert ca. 2 Stunden, um den Akku
vollstandig aufzuladen, nachdem er vollstandig
entladen wurde.

+ Die Ladezeit hangt von der verbleibenden
Ladung des Akkus ab.

+ Das Aufladen ist auch méglich, wenn der
Hauptnetzschalter ausgeschaltet ist.

+ Die Anzeige fur den verbleibenden Ladestand
des Akkus blinkt, wahrend der Akku geladen
wird.

+ Wenn der Roboter-Rasenmaher nicht von der
Ladestation aus gestartet wird oder der Roboter-

Rasenmaher angehoben und bewegt wird, kann
es langer dauern, die Ladestation zu finden.

* Wenn Sie den Roboter-Rasenmaher Uber einen
langeren Zeitraum lagern, ohne den Akku
regelmafig aufzuladen, kann es zu einer
Fehlfunktion des Akkus kommen.

+ Laden Sie den Akku vollstandig auf, bevor Sie
den Roboter-Rasenmaher lber einen langeren
Zeitraum lagern. Laden Sie den Akku alle 6
Monate auf, wenn der Roboter-Rasenmaher
gelagert wird.

+ Der Roboter-Rasenmaher kann bei
Temperaturen unter 5 °C oder ber 38 °C nicht
ordnungsgemal geladen werden.

+ Der Akku des Roboter-Rasenmahers wird
entladen, wenn der Roboter-Rasenmaher mit
der Ladestation verbunden ist, wahrend das
Stromkabel aus der Steckdose gezogen ist.

Automatisches Aufladen

Der Roboter-Rasenmaher kehrt am Ende eines
Mahzyklus oder bei niedrigem Akkustand
automatisch zur Ladestation zurtck.

+ Wenn der Ladevorgang beginnt, blinkt die LED
an der Ladestation.

Manuelles Aufladen

Bewegung des Roboter-
Rasenmahers

Der Roboter-Rasenmaher kann vor dem ersten
Einsatz oder bei vollstandig entladenem Akku
manuell aufgeladen werden.
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1 Dricken Sie die STOP-Taste, um den Roboter-
Rasenmaher anzuhalten.

2 Stecken Sie den Netzstecker der Ladestation in
eine Steckdose.

3 Richten Sie den Ladeanschluss des Roboter-

Rasenmahers auf die Ladeklemme an der
Vorderseite der Ladestation aus.

4 Schieben Sie den Roboter-Rasenmaher in die
Ladestation und stecken Sie die Ladeklemme in

den Ladeanschluss des Roboter-Rasenmahers.

+ Wenn der Ladevorgang beginnt, blinkt die
LED an der Ladestation.

+ Das Aufladen ist auch mdglich, wenn der
Hauptnetzschalter des Mahers
ausgeschaltet ist.

* Um Energie zu sparen, schalten Sie den
Hauptnetzschalter wahrend des
Ladevorgangs aus.

A WARNUNG

+ Heben Sie den Roboter-Rasenmaher niemals an
und bewegen Sie ihn nicht, wenn sich die Messer
drehen.

Verwendung der Taste Parken

Der Roboter-Rasenmaher kann mit der Taste Park
auf dem Bedienfeld zum Aufladen in die
Ladestation zurtickgebracht werden.

1 Driicken Sie die STOP-Taste, um den Roboter-

Rasenmaher anzuhalten und die Abdeckung
des Bedienfelds zu &ffnen.

2 Dricken Sie die Taste Park, um den Roboter-

Rasenmaher zurtick in die Ladestation zu
schicken.

Start | Park

1t
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3 Halten Sie sich von dem sich bewegenden
Roboter-Rasenmaher fern.

A WARNUNG

Achten Sie darauf, dass der Roboter-
Rasenmaher wahrend des Mahens nicht mit
Personen (insbesondere Kindern) oder
Haustieren zusammenst6Rt. Dricken Sie sofort
die STOP-Taste am Maher, wenn die Mdglichkeit
eines ZusammenstoBes besteht.

Energieversorgung

Einschalten/Ausschalten der
Stromversorgung

Zum Einschalten

Schalten Sie den Roboter-Rasenmaher nach dem
Aufladen des Akkus mit dem Hauptnetzschalter
EIN, um ihn einzuschalten.

+ Wenn sich der Roboter-Rasenmaher nicht
einschaltet oder nichts auf dem Bedienfeld
angezeigt wird, laden Sie den Roboter-
Rasenmaher manuell auf.

1 Driicken Sie die STOP-Taste auf dem
Bedienfeld.

2 Ziehen Sie Schutzhandschuhe an.

3 Folgen Sie dem Hinweisschild fir den
Hauptnetzschalter und dricken Sie den
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Hauptnetzschalter an der Unterseite des
Roboter-Rasenmahers auf EIN, um die
Stromversorgung einzuschalten.

Zum Ausschalten

1 Driicken Sie die STOP-Taste auf dem
Bedienfeld.

2 Ziehen Sie Schutzhandschuhe an.

3 Folgen Sie dem Hinweisschild fir den

Hauptnetzschalter, und dricken Sie den
Hauptnetzschalter an der Unterseite des
Roboter-Rasenmahers auf AUS, um die
Stromversorgung auszuschalten.

4 offnensie die Abdeckung des Bedienfelds und

geben Sie den PIN-Code ein, um die
Stromversorgung vollstandig abzuschalten.

A WARNUNG

Schalten Sie den Hauptnetzschalter AUS, wenn
der Roboter-Rasenmaher gewartet werden
muss oder sich auBerhalb des Arbeitsbereichs
bewegt.

+ Warten Sie, bis die rotierenden Messer
vollstandig zum Stillstand gekommen sind,
bevor Sie den Hauptnetzschalter EIN- oder
AUSschalten.

HINWEIS

* Wenn der Roboter-Rasenmaher beim Mahen
oder Parken angehalten oder die Abdeckung des
Bedienfelds gedffnet wird, kehrt der Roboter-
Rasenmaher nicht automatisch in die
Ladestation zurlck. Stellen Sie in diesem Fall den
Roboter-Rasenmaher zum Aufladen manuell in
die Ladestation.

Ein- und Ausschalten des
Bereitschaftsbetriebs

Energieeinsparung

Um Energie zu sparen, wenn der Roboter-
Rasenmaher nicht in Gebrauch ist, schalten Sie den
Roboter-Rasenmaher in den Bereitschaftsmodus.
Wenn der Roboter-Rasenmaher gelagert wird,
schalten Sie ihn aus und ziehen Sie den Stecker der
Ladestation aus der Steckdose oder schalten Sie
den Hauptnetzschalter aus (O = AUS), um
maoglichst viel Energie zu sparen.

HINWEIS

+ Die Lebensdauer der Akkus kann sich verkirzen,
wenn die Ladestation Uber einen langeren
Zeitraum nicht an die Steckdose angeschlossen
ist oder der Hauptnetzschalter in die Position

JAus” (O = AUS) geschaltet wird.

* Wenn der Roboter-Rasenmaher in einer der
folgenden Situationen feststeckt, schaltet er den
Bereitschaftsbetrieb nach 10 Minuten
automatisch ab.

- Der Roboter-Rasenmaher ist nichtin der Lage,
aus einem komplizierten Raum
herauszufahren, wie z.B. unter Liegestihlen
oder Spielplatzgeraten.

- Der Roboter-Rasenmaher bleibt an oder in
einem Hindernis hangen, und die Rader
drehen sich durch, ohne dass sie Halt finden.

- Der Roboter-Rasenmaher steht auRerhalb der
Ladestation bereit.
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Bedienfeld im Uberblick + Pfeile (A, V, <,>): Navigieren Sie durch
Listen oder Funktionsbildschirme.

Merkmale des Kontrollpaneels + OK: Anderungen speichern und die aktuelle
Seite beenden.

Das Bedienfeld besteht aus einem Bildschirm und

Steuertasten. Der Bildschirm und die Tasten auf O rark

dem Bedienfeld zeigen Statusinformationen an Driicken Sie die Taste Park, um den Roboter-

und ermdglichen einen einfachen Zugriff auf die Rasenmaher zum Aufladen an die Ladestation

Einstellungen. Verwenden Sie die Tasten, um den zurtickzuschicken.

Roboter-Rasenmaher zu starten, anzuhalten, zu e
parken oder zu konfigurieren. Start
Driicken Sie die Taste Start, um den Roboter-

Rasenmaher zu starten.

0 Anzeigebildschirm

Auf dem Display werden der Status und
Informationen zum Roboter-Rasenméher
angezeigt.

+ Drucken Sie die STOP-Taste und 6ffnen Sie
die Abdeckung des Bedienfelds, um den
Status des Roboter-Rasenmahers zu prifen
oder Befehle einzugeben.

O stop Anzeigebildschirm im Uberblick

Driicken Sie die manuelle STOP-Taste, um den Merkmale des Anzeigebildschirms
Roboter-Rasenmaher sofort anzuhalten.

* Driicken Sie sofort die STOP-Taste: ?

- Wenn sich Personen (insbesondere Kinder) [, /Sttty )
oder Haustiere in der Nahe des O A ol B |
Arbeitsbereichs aufhalten.

- Vor der Bewegung des Roboter- Standby 2
Rasenmahers an einen anderen Ort. MM-DD-YYYY ¢————@)

- Vor der Wartung des Roboter-
Rasenmahers und seines Zubehérs. B e — o

@ Tastenfeld

Geben Sie Zahlen wie den PIN-Code, das Datum @ statusleiste

und die Uhrzeit ein. @ Betriebsstatus

© Funktionstasten

© Datum
+ Back: SchlieBt einen Funktionsbildschirm )
oder kehrt zu einem vorherigen Bildschirm O Leitfadenmeldungen
zuriick, ohne Anderungen zu speichern. Statusleiste
+ Menu: Driicken Sie die Menii-Taste, um auf Die Statusleiste zeigt die aktuelle Zeit, die
die verschiedenen Optionen und verbleibende Zeit des Akkus, die Starke des Signals
Einstellungen zuzugreifen, einschlieBlich des drahtlosen Anschlusses oder die aktive

PIN-Code, Datum und Uhrzeit. Tatigkeit an.
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Status-
Symbol

Beschreibung

Status

Informationen zum Status

IR

Zeigt die verbleibende Akkuladung
in 4 Stufen an.

Zeigt die Starke des Signals der
drahtlosen Verbindung an.

Uhrzeit | Zeigt die aktuelle Zeit an.
) Zeigt an, wenn der Roboter-
ws Rasenmaher mit der Anwendung

oder einem drahtlosen Netzwerk
verbunden ist.

Standby

Der Roboter-Rasenmaher ist
auBerhalb der Ladestation
angehalten.

Driicken Sie die Start-Taste, um
mit dem Mahen zu beginnen,
oder drlicken Sie die Park-Taste,
um den Maher in die Ladestation
zurlickzubringen.

Mowing

Der Roboter-Rasenmaher maht
im Arbeitsbereich.

(9.

Zeigt an, dass die Zeitplanfunktion
eingeschaltet ist.

Akku-Status

Wenn sich das System im Bereitschaftsbetrieb
befindet und mit Akkustrom betrieben wird, zeigt
das Akkusymbol den Zustand des Akkus in 4 Stufen

an.

Parking

Der Roboter-Rasenmaher kehrt
zur Ladestation zurlck.

Dies wird angezeigt, nachdem die
Taste Park gedruckt wurde oder
wenn der Akku schwach ist.

Parked

Der Roboter-Rasenmaher wird
mit der Ladestation verbunden,
nachdem der Akku vollstandig
aufgeladen ist.

Status-

Akku-Status

Mehr als 75 % Ladung verbleiben.

Paused

Der Roboter-Rasenmaher wird
beim Mahen oder Parken
angehalten und die Abdeckung
des Bedienfelds gedffnet.

Mehr als 50 % Ladung verbleiben.

Charging

Der Roboter-Rasenmaher wird an
der Ladestation aufgeladen.

Mehr als 25 % Ladung verbleiben.
Der Roboter-Rasenméher kann mit
dem Mahen beginnen.

J B EE

Der Akku ist schwach.

Der Roboter-Rasenmaher wird
automatisch zum Aufladen in die
Ladestation zurlickgebracht.

Mapping

Die Abdeckung des Bedienfelds
wird gedffnet, wahrend der
Roboter-Rasenmaher die Karte
erstellt.

Diagnosin
9

Betriebsstatus
Zeigt den Betriebsstatus des Roboter-
Rasenmahers an.

Die Abdeckung des Bedienfelds
wird gedffnet, wahrend der
Roboter-Rasenmaher eine
Diagnosis durchfihrt.

Datum

Zeigt das aktuelle Datum an.

Leitfadenmeldungen
Zeigt Meldungen an, die den Benutzer anleiten

sollen.
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Auswahlen auf dem Display - Entfernen Sie Fremdkérper aus dem
vornehmen Arbeitsbereich und auf dem
Begrenzungskabel.
Auswahle . - Entfernen Sie !_aubhqufen oder. GrasschnitF
n Beschreibung aus dem Arbeitsbereich und reinigen Sie die
Rader, die Messerscheibe und die Messer
Die Radio-Taste leuchtet, wenn unterhalb des Roboter-Rasenmahers
@ o die Einstellung aktiviert ist (ein). sorgfaltig von allen Fremdkorpern.

- Betreiben Sie den Roboter-Rasenmaher oder
den Akku zwischen 5 °C und 38 °C.

- Verbinden Sie das Begrenzungskabel mit den

@G\ Die Umschalttaste leuchtet, wenn
< die Einstellung aktiviert ist (ein).

Das Hakchen wird im Kasten richtigen Anschliissen und positionieren Sie
‘ Q angezeigt, wenn die Einstellung die Ladestation ordnungsgemaR. Genaue
aktiviert ist (ein). Angaben finden Sie im Abschnitt Verbinden
mit der Ladestation.
A Um einen hoheren oder .
v niedrigeren numerischen Wert zu + Wenn der Kartenerstellungsprozess fehlschlagt,

wird auf dem Startbildschirm eine
Fehlermeldung angezeigt. Setzen Sie den
Kartenerstellungsprozess unter Menu >
Settings fort. Vor der Erstellung der Karte

setzen, drlicken Sie die Pfeiltaste
nach oben oder unten, bis der
gewdlinschte Wert angezeigt wird.

Verwenden Sie die Pfeiltasten, arbeitet der Roboter-Rasenmaher

um zwischen den Feldern zu vorlUbergehend nach einem zufalligen Muster.
navigieren und Informationen
einzugeben.

Wie wird die Karte erstellt?

Der Roboter-Rasenmaher braucht eine Karte des

Kartieru ng deS Arbeitsbereichs, bevor er mit dem Méhen beginnt.
Arbeitsbereichs Der Roboter-Rasenmaher bewegt sich um den

gesamten Umfang des Arbeitsbereichs, um die
Vor der Kartierung des Karte zu erstellen.

Arbeitsbereichs

+ Wenn das Begrenzungskabel oder die
Ladestation verschoben wird, braucht der
Roboter-Rasenmaher die Karte erneut zu
erstellen.

Der Roboter-Rasenmaher muss den Arbeitsbereich
kartieren, bevor er zum ersten Mal maht.
+ Wenn eine Wand erkannt wird, verringert der

+ Flhren Sie die folgenden Schritte aus, bevor der ' e
Roboter-Rasenmaher seine Geschwindigkeit.

Roboter-Rasenmaher den Arbeitsbereich
abbildet:

- Stecken Sie den Netzstecker in eine Steckdose. 1 Dricken Sie die STOP-Taste, um den Roboter-

Schalten Sie den Netzschalter an der Rasenmaher anzuhalten, und die Abdeckung
Ladestation und den Hauptnetzschalter an des Bedienfelds zu 6ffnen.
der Unterseite des Roboter-Rasenmahers
EIN.
- Laden Sie den Akku vollstandig auf, bevor Sie 2 Driicken Sie die Menu-Taste, um das
mit der Kartenerstellung beginnen. Hauptmenti aufzurufen.

- Stellen Sie sicher, dass sich keine Personen
oder Haustiere in der Nahe des

Arbeitsbereichs aufhalten. 3 Wihlen Sie mit den Pfeiltasten (A, V, <,>)

auf dem Tastenfeld die gewunschten
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Einstellungen aus, und driicken Sie die OK-
Taste, um fortzufahren.

4 Wahlen Sie die Taste Map Building, und

drlicken Sie dann die OK-Taste, um
fortzufahren.

5 SchlieRen Sie die Abdeckung des Bedienfelds,
um den Kartenerstellungsprozess zu starten.

HINWEIS

* Zu Beginn des Kartierungsprozesses dreht sich
der Roboter-Rasenmaher mehrmals in der Nahe
der Ladestation, um die GroRe des
Arbeitsbereichs zu berechnen.

+ Wenn die Neigung in der Ndhe der Ladestation
mehr als 10 Grad betragt, wird die Kartierung
fehlschlagen. Achten Sie darauf, die Ladestation
auf einer ebenen Flache zu installieren.

+ Der Roboter-Rasenmaher bewegt sich um den
gesamten Umfang des Arbeitsbereichs entlang
des Begrenzungskabels, um den Bereich
vollstéandig zu erfassen.

Einstellen der Schnitthohe
Schnitthohe der Messer

Die Schnitthohe der Messer kann von Position 2 bis
Position 9 (2 cm bis 9 cm) eingestellt werden.

1 Driicken Sie die STOP-Taste, um den Roboter-
Rasenmaher anzuhalten.

2 Offnen Sie die Abdeckung des
Hoheneinstellrads.

3 Drehen Sie den Hoheneinstellknopf, um die
Schnitthéhe der Messer einzustellen.
+ Drehen Sie die Schnitthéheneinstellung im

Uhrzeigersinn, um die Schnitthéhe zu
erhohen.

+ Drehen Sie die Schnitthéheneinstellung
gegen den Uhrzeigersinn, um die
Schnitthéhe zu verringern.

4 Bestdtigen Sie die Schnitthohe und schlieBen
Sie die Abdeckung des Hoheneinstellrads.

+ Stellen Sie die Schnitthéhe in Abhangigkeit
von der Grasart ein. Wenn Sie das Gras zu
kurz schneiden, kann der Rasen Schaden
nehmen und die Leistung des Mahers
beeintrachtigt werden.

Beispiele cm
Wiesen-Rispengras 8
Rohr-Schwingel 8
Deutsches Weidelgras 5
Zoysia 5
Hundszahngras 4
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Position der
Schnitthéhe

Schnitthohe der Messer

Beispiele cm
Einjahriges Rispengras 3
Weiles StrauRgras 3

9

Ungefahr 9 cm

HINWEIS

+ Wenn Sie zum ersten Mal mit dem Mahen
beginnen, stellen Sie den Maher auf die
maximale Hohe ein, um mit dem Mahen zu

beginnen. Danach ist es ratsam, die Schnitthohe

in 1-cm-Schritten zu reduzieren, bis Sie die

gewdlnschte Schnitthéhe erreicht haben. Wenn
Sie mehr als 1 cm auf einmal mahen, kann dies

Schaden am Rasen verursachen und die
Mahfahigkeit verringern.

Position der Schnitthohe

Die Schnitthdhe kann zwischen 2 und 9 cm
eingestellt werden. Der Anzeiger neben dem
Hoheneinstellrad gibt die aktuelle Position an.

::;::ii&zgﬁz Schnitthéhe der Messer
2 Ungefahr 2 cm
3 Ungefahr 3 cm
4 Ungefahr 4 cm
5 Ungefahr 5 cm
6 Ungefahr 6 cm
7 Ungefahr 7 cm
8 Ungefahr 8 cm

Verwenden der
Planungsfunktion

Planen der Mahzeit

Verwenden Sie die Planungsfunktion, um eine
regelmalige Mahzeit festzulegen. Der Roboter-
Rasenmaher beginnt automatisch zu einer
festgelegten Zeit mit dem Mahen.

Halten Sie die Schnitthéhe so, dass die Gesundheit
des Grases erhalten bleibt. Beziehen Sie sich auf
die Mahkapazitat, um festzustellen, wie viel
Gesamtlaufzeit je nach GroRe des Arbeitsbereichs

notwendig ist.

Verwenden Sie die Einstellungen, um eine
regelmaRige Mahzeit zu konfigurieren. Beziehen
Sie sich fir genaue Angaben auf den Abschnitt

Planung.

+ Der Roboter-Rasenméaher muss aufgeladen sein,
um die Planungsfunktion nutzen zu kénnen.

+ Der Mahplan kann nur eingestellt werden,
wahrend der Roboter-Rasenmaher mit der
Ladestation verbunden ist.

+ Wenn die geplante Zeit erreicht ist, startet der
Roboter-Rasenmaher nur dann automatisch,
wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist.

A WARNUNG

+ Betreiben Sie den Roboter-Rasenmaher nicht,
wenn sich Personen (insbesondere Kinder) oder
Haustiere in der Nahe des Arbeitsbereichs

aufhalten.

+ Achten Sie darauf, dass der Roboter-
Rasenmaher beim Mahen nicht mit
Erwachsenen, Kindern oder Haustieren
zusammenstoRt. Halten Sie den Roboter-
Rasenmaher sofort an, wenn die Moglichkeit
eines Zusammenstol3es besteht.

* Um die Gefahr von Verletzungen zu vermeiden,
planen Sie die Mahzeiten so, dass sich
Erwachsene, Kinder oder Haustiere
wahrscheinlich nicht in der Nahe des
Arbeitsbereichs aufhalten.
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A WARNUNG

Verwenden Sie die Planungsfunktion, um
sicherzustellen, dass der Roboter-Rasenmaher
und ein automatisches Sprinklersystem nicht zur
gleichen Zeit in Betrieb sind.

Maéahkapazitat

Die Mahkapazitat hangt von Faktoren wie dem
Zustand der Messer, der Grasart, der
Bodenfeuchtigkeit, der Form des Gartens, der
Umgebungstemperatur, dem Wetter und dem
Zustand des Akkus ab.

+ Wenn Sie den Mahplan konfigurieren, dividieren
Sie die GrofRRe des Arbeitsbereichs durch die
stindliche Mahkapazitat, um die Mahzeit zu
berechnen.

* Wir empfehlen, den Roboter-Rasenmaher so
einzustellen, dass er jeden zweiten Tag fur eine
léngere Zeit [duft und nicht nur fir ein paar
Stunden pro Tag. Um das Gras gesund zu halten,
sollten Sie ihm einmal im Monat eine Ruhezeit
von mindestens 3 Tagen génnen.

Erste Schritte

Priifen des Arbeitsbereichs

Es liegt in Ihrer Verantwortung als Benutzer
sicherzustellen, dass der Roboter-Rasenmaher
sicher verwendet wird. Prifen Sie vor jedem
Einsatz den Arbeitsbereich und gehen Sie alle
Schritte im Abschnitt Wartungsverfahren durch.
Lesen Sie diese Anweisungen sorgféltig durch,
bevor Sie den Roboter-Rasenmaher in Betrieb
nehmen.

+ Setzen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht ein,
wenn sich Personen oder Haustiere in der Nahe
oder im Arbeitsbereich aufhalten.

+ Entfernen Sie alle Fremdkdrper aus dem
Roboter-Rasenmaher. Schalten Sie immer den
Hauptnetzschalter des Roboter-Rasenmahers
aus, bevor Sie Fremdkdrper entfernen.

+ Prufen Sie die Hohe des Grases im
Arbeitsbereich. Das Gras sollte weniger als 9 cm
hoch sein. Schneiden Sie das Gras bei Bedarf
zuerst mit einem herkdmmlichen Maher.

+ Entfernen Sie Fremdkdrper aus dem
Arbeitsbereich. Gegenstande, die aus dem
Boden des Roboter-Rasenmahers
herausgeschleudert werden, kénnen zu
Verletzungen oder Schaden am Gerat flhren.

- Beispiele fiir Fremdkérper sind Steine, Aste,
Stocke, lange Kabel oder Schnire,
Metallgegenstinde, Ausscheidungen von
Haustieren, Spielzeug, Werkzeuge,
Gartenschlauche, Feuerringe, Grills, Stihle,
Tische, Stromkabel anderer Geréte,
Verlangerungskabel fiir den AulRenbereich,
von Baumen abgeworfene Friichte oder
Nusse, Baseballs, Baseballhandschuhe, Kies
oder Glasscherben.

Fullen Sie Locher und niedrig gelegene Bereiche
auf und lassen Sie Bereiche mit stehendem
Wasser trocknen, bevor Sie den Maher
benutzen, um etwaige Schaden am Gerét zu
vermeiden.

» Der Roboter-Rasenmaéher erkennt Hindernisse
mithilfe von Ultraschall-Hindernissensensoren
und weicht ihnen aus.

* Wenn die Hindernissensoren ein Hindernis
erkennen, verlangsamt der Roboter-
Rasenmaher.

* Wenn die Regensensoren Niederschlag
erkennen, kehrt der Roboter-Rasenméher zur
Ladestation zurlick. Die Regensensoren setzen
die Planungsfunktion auBer Kraft.

Starten und Anhalten des
Roboter-Rasenmahers

1 Um den Roboter-Rasenmaher zu starten,
schalten Sie den Hauptnetzschalter auf EIN.

2 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und
geben Sie den PIN-Code ein.

3 Dricken Sie die Start-Taste und schliel3en Sie
die Abdeckung des Bedienfelds, um den Maher
zu starten.

+ Der Roboter-Rasenmaher beginntinnerhalb
von 10 Sekunden mit dem Mahen.
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4 Um den Roboter-Rasenmaher anzuhalten,

drucken Sie die STOP-Taste auf der Oberseite
des Mahers.

+ Der Roboter-Rasenmaher und der
Messermotor halten an.

HINWEIS

+ Wenn der Roboter in Betrieb ist, bewegt er sich
zu dem Bereich, in dem der Rasen gemaht
werden soll, und fuhrt ein Mahmuster aus.

* Wenn der Roboter seine Position initialisieren
muss, kehrt er wahrend des Mdhens einmal pro
Stunde in die Ladestation zurlick. Wenn die
Position initialisiert ist, beginnt er wieder mit
dem Mahen.

+ Wahrend der Roboter zur Ladestation
zurilickkehrt, um seine Position zu initialisieren,
maht er den Rasen entlang des Kabels.

Menﬁbildschirm im
Uberblick

Merkmale des
Mentubildschirms

Driicken Sie die Menu-Taste auf dem Bedienfeld,
um den Roboter-Rasenmaher einzurichten.

10:15 AM MO
S, &
Schedule Security
@y =

Diagnostics Settings

Schedule

Konfiguriert den geplanten Arbeitstag und die

Arbeitszeiten flr den Betrieb des Roboter-

Rasenmahers.

+ Add Schedule: Fligt die Mahzeit hinzu und wahlt

den Wochentag aus, an dem der Eintrag
wiederholt wird.

+ View/Edit Schedule: Zeigt die

Mahplaneinstellungen nach Uhrzeit und
Wochentag an oder bearbeitet sie.

+ Delete Schedule: Loscht den konfigurierten

Mahplan.

+ Clear All: Loscht alle Einstellungen des

Mahplans.

Security

Andert den PIN-Code (Persénliche
Identifikationsnummer) und wahlt die Art des Tons
fUr den Sicherheitsalarm.

+ Change PIN code: Andert den PIN-Code

(Personliche Identifikationsnummer).

+ Warning Siren: Wahlt die Art des Tons aus, der
fUr den Sicherheitsalarm verwendet werden soll.

Diagnosis

Ruft die Funktion Diagnosis auf, um eine

Selbstdiagnose durchzufiihren.

+ Start Diagnosis: Startet den DiagnosisProzess.

+ Diagnosis Results List: Zeigt die aktuelle Liste
der Diagnosis-Ergebnisse an.

Settings

Die folgenden Punkte sind zu konfigurieren.

+ New Pairing: Registriert den Roboter-
Rasenmaher in der App, um ihn zu steuern.
Folgen Sie der Anleitung in der Anwendung fur
genaue Angaben zur Verwendung der
Intelligenten Funktionen..

+ Border Track Reduction: Wahlen Sie eine
Fahrart, um Radspuren entlang des Kabels zu
verhindern. Passt den Abstand automatisch an,
wenn Sie sich entlang des Begrenzungskabels
bewegen.

+ Rain Sensor: Aktiviert oder deaktiviert den
Regenerkennungssensor. Der Regensensor wird
verwendet, um das Innere des Roboter-
Rasenmahers vor Regen zu schiitzen und die
automatische Ruickkehr zur Ladestation
betatigen zu lassen.

HOSLN3a l
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+ Mapping: Kartiert den Arbeitsbereich. Der
Roboter-Rasenmaher bewegt sich entlang des
Begrenzungskabels, wahrend er die Karte
erstellt.

+ Software Info.: Zeigt die Versionsnummer der
Software an und erklart, wie die Aktualisierung
erfolgt.

+ Network: Aktiviert oder deaktiviert den Zugriff
auf das drahtlose Netzwerk.

+ Mowing Log: Zeigt die gesamte Méhzeit und
den Mahkilometerstand an.

+ General: Wahlen Sie ein Format fur die Sprache,
das Datum und die Uhrzeit und setzen Sie den
PIN-Code (Personliche Identifikationsnummer)
zurick.

Zeitplan

Verwenden der
Planungsfunktion

Verwenden Sie die Funktion Schedule, um eine
regelmallige Mahzeit einzustellen. Halten Sie die
Schnitthéhe so, dass das Gras gesund bleibt.
Verwenden Sie die Mdhkapazitatstabelle, um die
gesamte Mahzeit in Abhangigkeit von der GroRRe
der Arbeitsflache einzustellen.

+ Der Roboter-Rasenmaher muss aufgeladen sein,
um die Planungsfunktion aktivieren zu kdnnen.

+ Der Mahplan kann nur eingestellt werden,
wahrend der Roboter-Rasenmaher aufgeladen
wird.

+ Benutzerdefinierte Mdhplane kdnnen auf dem
Roboter-Rasenmaher gespeichert werden.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drlicken Sie die MenU-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten die Option
Schedule aus dem Mendi und driicken Sie die
OK-Taste, um fortzufahren.

+ Wenn vorher noch kein Mahplan
gespeichert wurde, wird auf dem Display
sofort der Bildschirm Add Schedule
angezeigt.

3 Wahlen Sie Add Schedule und driicken Sie die
OK-Taste, um fortzufahren.

4 Geben Sie den gewlinschten Mahplan ein:

+ Geben Sie die Start- und Endzeiten mit den
Zifferntasten auf dem Tastenfeld ein.

+ Wahlen Sie AM oder PM mit den Pfeiltasten
Auf und Ab.

5 Aktivieren Sie die Kastchen, um den
eingegebenen Mahplan auf die gewinschten
Tage anzuwenden:

* Drucken Sie die OK-Taste, um die Auswahl zu
aktivieren und das Hakchen im Kastchen
anzuzeigen.

+ Um die Anderungen riickgdngig zu machen,
driicken Sie erneut die OK-Taste.

+ Verwenden Sie die Pfeiltasten, um sich
zwischen den Kastchen zu bewegen.

6 Dricken Sie die Taste Save, um die
Anderungen zu speichern. Oder driicken Sie
die Taste Back, um die Anderungen zu
verwerfen.

+ Auf dem Startbildschirm wird die
angegebene Zeittabelle angezeigt.

Anzeigen und Bearbeiten des

Mahplans

Sie kénnen die Einstellungen des Méahplans nach

Uhrzeit und Wochentag anzeigen oder bearbeiten.
Die Leisten zeigen Tage und Zeiten an, fur die ein
Mahplan gilt.

1 Wahlen Sie View/Edit Schedule, und driicken
Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten, um sich zur

gewlinschten Mahplan-Leiste zu bewegen, und
driicken Sie die OK-Taste.
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3 Bearbeiten Sie die Wochentage sowie die Start-
und Endzeiten, und driicken Sie dann die OK-
Taste.

+ Der gednderte Mahplan wird auf dem
Bildschirm angezeigt.

* Wenn der von Ihnen gednderte Mahplan an
anderen Tagen dupliziert wird, werden diese
Tage ebenfalls gedndert.

4 Um einen Teil des Mahplans zu léschen,
wahlen Sie auf dem Bildschirm Schedule die
Option Delete Schedule und driicken Sie die
OK-Taste.

5 Wahlen Sie die gewuinschte Mahplan-Leiste
aus und dricken Sie die OK-Taste.

+ Der uberarbeitete Mahplan wird auf dem
Bildschirm angezeigt.

6 Um den gesamten Mahplan zu l6schen, wéhlen

Sie auf dem Bildschirm Schedule die Option
Clear All und driicken Sie die OK-Taste.

+ Alle gespeicherten Mahplane werden
geldscht, und der Bildschirm Schedule wird
angezeigt.

Sicherheit
Andern des PIN-Codes

Andern Sie den PIN-Code (Persdnliche
Identifikationsnummer) in diesem Meni. Um den
Roboter-Rasenmaher zu benutzen, muss der
richtige PIN-Code eingegeben werden.

+ Der PIN-Code muss jedes Mal eingegeben
werden, wenn der Hauptnetzschalter ein-/
ausgeschaltet oder die Abdeckung des
Bedienfelds gedffnet wird.

+ Wenn die Abdeckung des Bedienfelds wahrend
der PIN-Code-Eingabe geschlossen und gedffnet
wird, wird die bestehende Nummer geldscht.

+ Wenn der PIN-Code 5 Mal hintereinander falsch
eingegeben wird, wird der Roboter-Rasenmaher

fur eine bestimmte Zeit gesperrt. Die Zeit der
Sperrung wird auf dem Bildschirm angezeigt.

+ Wird der PIN-Code mehr als 10 Mal
hintereinander falsch eingegeben, wird der
Roboter-Rasenmaher gesperrt. Zum Entsperren
des Roboter-Rasenmahers muss der Master-
PIN-Code eingegeben werden. Wenden Sie sich
an das Servicezentrum oder den Handler, um
den Master-PIN-Code zu erhalten.
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+ Nach erfolgreicher Entsperrung des Roboter-
Rasenmahers muss der PIN-Code zurlickgesetzt
werden.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drucken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Security und
dricken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie Change PIN code, und driicken Sie
die OK-Taste, um fortzufahren.

+ Um den Vorgang abzubrechen, driicken Sie
die Taste Back oder die Taste Cancel.

4 Geben Sie den neuen PIN-Code Uber die
Zifferntasten auf dem Tastenfeld ein.

+ Der PIN-Code kann nur Uber die
Zifferntasten eingegeben werden.

5 Geben Sie denselben PIN-Code erneut ein, und

driicken Sie die OK-Taste, um die Anderungen
zu speichern.

+ Der neue PIN-Code wird gespeichert.

Auswahlen des
Warnsirenentyps

Wahlen Sie die Art des Tons aus, der fur
Sicherheitswarnungen verwendet wird, wenn sich
der Roboter-Rasenmaher auBerhalb des
Begrenzungskabels befindet.

» Um den Sicherheitsalarm auszuschalten, muss
der richtige PIN-Code eingegeben werden.
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1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drucken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Security und
drucken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie Warning Siren, und druicken Sie
die OK-Taste, um fortzufahren.

4 Stellen Sie den gewtinschten Sicherheitsalarm
ein.
+ Small Siren (5 sec) ? Big Siren: Der
Sicherheitsalarm wird langsam lauter.

+ Big Siren: Der Sicherheitsalarm beginnt mit
der héchsten Lautstarke.

5 Driicken Sie die OK-Taste, um die Anderungen
zu speichern.

Einstellungen

Kopplung mit der
Verbindungsstecker-
Anwendung

Beziehen Sie sich auf das Schnellstarthandbuch der
Anwendung.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drucken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie Settings und dann New Pairing.

3 Fuhren Sie die Connector-Anwendung aus.

4 Melden Sie sich bei der Anwendung an, und

tippen Sie auf die Taste Start, um den Setup-
Code abzurufen.

* Die Nummer muss innerhalb von 10
Minuten eingegeben werden.

5 GebenSieden Setup-Code Uber das Tastenfeld

ein, und drlcken Sie dann die OK-Taste, um
fortzufahren.

+ Das Kopplungssymbol wird in der
Statusleiste angezeigt, wenn der Roboter-
Rasenmaher erfolgreich mit der Anwendung
verbunden ist.

+ Die Anwendung zeigt den
Abschlussbildschirm an, um anzuzeigen,
dass der Roboter-Rasenmaher erfolgreich
verbunden wurde.

Auswahl einer Fahrart

Wahlen Sie eine Fahrart, um Radspuren in der
Nahe des Begrenzungskabels zu verhindern. Der
Roboter-Rasenmaher passt seinen Abstand zum
Kabel automatisch an, wahrend er sich entlang des
Begrenzungskabels bewegt.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

driicken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
drucken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie Border Track Reduction, und
driicken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

4 Wahlen Sie die Fahrart, und druicken Sie die
OK-Taste, um die Anderungen zu speichern.

5 ON: Der Roboter-Rasenmaher befindet sich

abwechselnd in der Mitte des
Begrenzungskabels und schlieRt das Kabel auf
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einer Seite, wenn er sich zurlick zur
Ladestation bewegt.

+ OFF: Der Roboter-Rasenmaher befindet sich
bei jeder Bewegung zuriick zur Ladestation
mittig Uber dem Begrenzungskabel.

Einschalten des Regensensors

Aktivieren oder deaktivieren Sie den
Regenerkennungssensor. Der Regensensor wird
verwendet, um das Innere des Roboter-
Rasenmahers vor Regen zu schiitzen und seine
automatische Ruckkehr zur Ladestation betatigen
zu lassen.

+ Die Neustartzeit des Regensensors kann von
mindestens 1 Stunde bis zu maximal 24 Stunden
eingestellt werden. (Grundeinstellung: 3
Stunden)

+ Nachdem der Roboter Regen erkannt hat und
zur Ladestation zurlickgekehrt ist, startet er

nach Ablauf der eingestellten Neustartzeit des
Regensensors automatisch neu.

+ Esist fir die Gesundheit des Rasens vorteilhaft,
den Roboter zu betreiben, wenn der Boden gut
abgetrocknet ist.

* Wenn der Boden nass ist, kann der Roboter-
Rasenmaher rutschen und die Bildung von
Radspuren kann beschleunigt werden.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drlicken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
drlicken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie Rain Sensor und driicken Sie dann
die OK-Taste, um fortzufahren.

4 Schalten Sie den Sensor ein oder aus, und

driicken Sie die OK-Taste, um die Anderungen
zu speichern.

+ ON: Schaltet die Regensensorfunktion ein.

+ OFF: Schaltet die Regensensorfunktion aus.

Erstellen der Karte

+ Der Roboter-Rasenmaher muss den
Arbeitsbereich kartieren, bevor er zum ersten
Mal maht.

+ Wenn das Begrenzungskabel oder die
Ladestation verschoben wird, muss die Karte
neu erstellt werden.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drlicken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wihlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
driicken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.
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3 Wahlen Sie Map Building, und driicken Sie die
OK-Taste, um fortzufahren.

4 SchlieRen Sie die Abdeckung des Bedienfelds,
um den Kartenerstellungsprozess zu starten.

+ Bevor Sie mit der Kartenerstellung
beginnen, dreht sich der Roboter-
Rasenmaher mehrmals in der Nahe der
Ladestation, um die GroRe des
Arbeitsbereichs zu bestimmen.

+ Der Roboter-Rasenmaher bewegt sich
entlang der gesamten Lange des
Begrenzungskabels, um den Arbeitsbereich
zu kartieren.

* Wenn der Kartenerstellungsprozess
fehlschlagt, arbeitet der Roboter-
Rasenmaher voriibergehend nach einem
zufélligen Muster. Starten Sie den
Kartenerstellungsprozess unter Menu >
Settings erneut.

Priifen der Software-
Informationen

Prifen Sie die Versionsnummer der Software im
Menu Software Info.. Wenn Aktualisierungen fiir
die Software verfligbar sind, werden auf dem
Bildschirm Anweisungen fiir die Aktualisierung
angezeigt. Prifen Sie diesen Menupunkt
regelmalig, um sicherzustellen, dass Sie die
neueste Version der Software verwenden.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drucken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
drucken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie im Mend die Option Software
Info., und driicken Sie die OK-Taste, um
fortzufahren.

+ Es erscheint die Versionsnummer der
Software und ggf. eine Anleitung zur
Aktualisierung.

+ Installieren Sie die neueste Version der
Software auf dem Roboter-Rasenmaher mit
Hilfe der Connector-Anwendung.

Einschalten des drahtlosen
Netzwerks

Verbinden Sie den Roboter-Rasenmaher mit einem
drahtlosen Netzwerk, um ihn Uber die Anwendung
Zu steuern.

+ Um den Roboter-Rasenmaher Uber die
Anwendung zu steuern, wahlen Sie ON, um den
Zugriff auf das drahtlose Netzwerk zu aktivieren.

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drlicken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
drlicken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

3 Wahlen Sie Network und driicken Sie dann die
OK-Taste, um fortzufahren.

4 Aktiviert oder deaktiviert den Zugriff auf das
drahtlose Netzwerk:
+ ON: Aktiviert den Zugriff auf das drahtlose
Netzwerk.

+ OFF: Deaktiviert den Zugriff auf das
drahtlose Netzwerk.

5 Dricken Sie die OK-Taste, um die Anderungen
zu speichern.

Priifen der
Protokollinformationen

Prufen Sie die gesamte Mahzeit und den
Mahkilometerstand im Men( Mowing Log. Die
Einstellung des Zeitformats und der verwendeten
Langeneinheiten erfolgt im Menl General.
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1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drucken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten Settings und
drucken Sie die OK-Taste, um fortzufahren.

Wahlen Sie im Ment die Option Mowing Log,

und driicken Sie die OK-Taste, um

fortzufahren.

+ Die gesamte Mahzeit und der
Kilometerstand werden angezeigt.

Auswahlen der allgemeinen
Einstellungen

Wahlen Sie die Sprache, ein Format fir Datum und
Uhrzeit und setzen Sie den PIN-Code (Personliche
Identifikationsnummer) zurlck.

Language
Wahlen Sie die gewinschte Sprache.

Date & Time
Wahlen Sie ein Format fir Datum oder Uhrzeit.

Time Zone
Set Date

Set Time
Date Format

Time Format

Units for Area
Wahlen Sie ein Abstandsformat.

Mile
km

Reset
Initialisieren Sie den Roboter.

Enter PIN code
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INTELLIGENTE FUNKTIONEN

Einsatz der
Verbindungsstecker-
Anwendung

Installieren der
Verbindungsstecker-
Anwendung

Suchen Sie auf einem Smartphone im Google Play
Store oder Apple App Store nach der
Verbindungsstecker-Anwendung. Folgen Sie den
Anweisungen zum Herunterladen und Installieren
der Anwendung.

Kopplung mit der
Verbindungsstecker-
Anwendung

Registrieren Sie den Roboter-Rasenméher in der
App, umihn zu steuern. Folgen Sie der Anleitung in
der Anwendung fur genaue Angaben zur
Verwendung der Intelligenten Funktionen..

1 Offnen Sie die Abdeckung des Bedienfelds und

drlicken Sie die Menu-Taste, um das
Hauptmenu aufzurufen.

2 Wihlen Sie Settings und dann New Pairing.

3 Fuhren Sie die Verbindungsstecker-
Anwendung aus.

4 Melden Sie sich bei der Anwendung an, und

tippen Sie auf die Taste Start, um den Setup-

Code abzurufen.

+ Die Nummer muss innerhalb von 5 Minuten
eingegeben werden.

5 Geben Sie den Setup-Code (iber das Tastenfeld

ein und drucken Sie die OK-Taste, um
fortzufahren.

+ Das Kopplungssymbol wird in der
Statusleiste angezeigt, wenn der Roboter-
Rasenmaher erfolgreich mit der Anwendung
verbunden ist.

+ Die Anwendung zeigt den
Abschlussbildschirm an, um anzuzeigen,
dass der Roboter-Rasenmaher erfolgreich
verbunden wurde.

Funktionen des
Startbildschirms der
Anwendung

Der Startbildschirm wird angezeigt, wenn der
Roboter-Rasenmaher zum ersten Mal mit der
Verbindungsstecker-Anwendung verbunden wird.
Der Startbildschirm ist Ihre Schaltzentrale fir den
Roboter-Rasenmaher. Priifen Sie den aktuellen
Status des Mahers und wann er das nachste Mal
mahen wird, und passen Sie den Mahplan an.

Status bar . 0

App name OO —©
Nickname

Standby | ©

Press START to mow
()

( Start ) ( Park ) —0
(i) Schedule (i) View Map 7—9

@ Bereich der Statusleiste
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@ Titelbereich / Navigationsleiste
© Informationsbereich
O Bereich der Steuerknépfe

© Bereich der Einstellungsliste

Verwendung der Intelligenten
Funktionen

Die Verbindungsstecker-Anwendung bietet die
folgenden Intelligenten Funktionen:

+ Schedule, Location, Find Robot, Robot info,
Manage, App info, Service.

HINWEIS

+ Die angebotenen Funktionen variieren je nach
Modell.

+ Beziehen Sie sich auf die Anleitung in der
Verbindungsstecker-Anwendung, um genaue
Angaben zur Verwendung der Intelligenten
Funktionen zu erhalten.

Schedule

Verwenden Sie die Schedule-Funktion, um eine
regelmallige Mahzeit festzulegen. Der Roboter-
Rasenmaher maht, ladt sich auf und maht wahrend
der geplanten Zeit weiter.

+ Tippen Sie auf das Symbol Ansicht in der Leiste,
um das Anzeigeformat in eine Tabelle oder eine
Liste zu andern.

+ Benutzerdefinierte Mahplane kdnnen auf dem
Roboter-Rasenmaher gespeichert werden.

Location

Dricken Sie auf dem Startbildschirm der App auf
Location, um den aktuellen Standort des Roboter-
Rasenmahers anzuzeigen.

+ Die aktuelle Position wird in Abstanden von 10
Sekunden aktualisiert.

+ Tippen Sie auf das Kartensymbol in der Leiste,
um den Kartenhintergrund von einem
Satellitenbild in das Kartenbild zu &ndern.

+ Tippen Sie auf das Kompass-Symbol am unteren
Rand des Bildschirms, um die Karte so
auszurichten, dass Norden nach oben zeigt.

Find Robot

Tippen Sie in der Leiste auf das Symbol Piepton,
um den Bildschirm Find Robot anzuzeigen. Wenn
Sie auf das Symbol Piepton tippen, gibt der
Roboter-Rasenmaher 2 Signaltdne ab, um Sie bei
der Suche zu helfen.

Robot info

Tippen Sie auf das Hilfe symbol in der Leiste, um
den Bildschirm Robot info anzuzeigen. Hier finden
Sie den Namen des Roboter-Rasenmahers,
Netzwerkinformationen, die Versionsnummer der
Software, die Modellnummer und die
Seriennummer.

Sie kdnnen den Namen des Roboter-Rasenmahers
andern und den Roboter-Rasenmaher auf die
neueste Version der Software aktualisieren.

Manage
Tippen Sie auf das Meni-Symbol in der Leiste, um
das Drawer menu anzuzeigen.

Dieses Menu bietet die folgenden Funktionen:

+ Auswahl des Roboter-Rasenmaéhers, der auf dem
Startbildschirm angezeigt werden soll.

+ Anzeige der mit dem Roboter-Rasenmaher
gekoppelten Listen.

* Registrierung eines neuen Roboter-
Rasenmahers.

+ Anderung des Namens des Roboter-
Rasenmahers.

+ Anderung der Einstellungen des Roboter-
Rasenmahers.

+ Verwaltung der Liste der mit dem Roboter-
Rasenmaher gekoppelten Benutzer.

+ Start der Diagnosis-Funktion.

+ Der Abschnitt Manage wird angezeigt, wenn der
Roboter-Rasenméher mit der
Verbindungsstecker-Anwendung gekoppelt ist.

+ Um die Diagnosis-Funktion zu verwenden,
beziehen Sie sich auf den Abschnitt Verwenden
der Diagnosefunktion fir genaue Angaben.

App info

Enthalt Links zu im Internet veréffentlichten
Tutorials fir Fortgeschrittene und zeigt die
Versionsnummer der Software an.
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Service
Enthalt die Kontaktinformationen von
Servicezentren.

Verwenden der
Planungsfunktion

1

Fuhren Sie die Verbindungsstecker-
Anwendung aus.

Erstellen Sie ein Konto, um sich bei der
Anwendung anzumelden.

Verbinden Sie den Roboter-Rasenméaher mit
der Anwendung, um ihn zu steuern.

+ Beziehen Sie sich fir genaue Angaben auf
den Abschnitt Kopplung mit der
Verbindungsstecker-Anwendung.

Tippen Sie auf dem Startbildschirm auf
Schedule.

+ Es wird eine Tabelle mit den geplanten
Zeiten und Tagen angezeigt.

Um der Tabelle einen Méhplan hinzuzuftigen,

drucken Sie auf und ziehen Sie die gew(inschte
Startzeit und den Tag bis zur Endzeit.

+ Mahpléne kénnen im Tabellenformat in 30-
Minuten-Intervallen hinzugefligt werden.

Um den Schedule in der Tabelle zu bearbeiten,

tippen Sie, um die gewlinschte Leiste
auszuwahlen, und tippen Sie auf der Pop-up-
Taste auf Edit.

+ Das MenU Edit Schedule wird angezeigt.

Stellen Sie eine Start- und Endzeit ein, und

wahlen Sie dann aus, an welchem Wochentag
der Eintrag wiederholt wird.

* Um alle wiederholten Tage aus dem
Mahplan zu entfernen, dricken Sie die Taste
Clear.

+ Mahplane kénnen im Men( Edit Schedule in
1-Minuten-Schritten bearbeitet werden.

8 Dricken Sie die Save-Taste, um die

Anderungen zu registrieren.

+ Zeigt die Mahplantabelle mit der
aktualisierten Leiste des Mahplans an.

+ Umden Wochentag zu andern, halten Sie die
Leiste gedriickt und bewegen Sie sie dann,
bis der gewlinschte Tag angezeigt wird.

* Um den Mahplan in der Tabelle zu |6schen,
halten Sie die gewtinschte Leiste gedrickt
und tippen Sie auf der Popup-Taste auf
Delete.

* Um den Mahplan aus der Liste zu I6schen,
schieben Sie die gewlinschte Mahplanliste
nach links und tippen Sie auf die Taste
Delete.
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WARTUNG
Wartung im Uberblick

RegelmaRige Inspektion

Um die Sicherheit und Funktionalitat des Roboter-
Rasenmahers zu gewahrleisten, muss die Wartung
wochentlich bzw. nach Bedarf durchgefiihrt
werden. Das Wartungsintervall kann je nach
Betriebszustand verlangert werden. Priifen und
reinigen Sie regelmaRig die Messerscheibe und die
Messer, die abgenutzt, beschadigt oder nicht mehr
drehbar sind.

+ Stumpfe Messer kdnnen die Leistung des
Roboter-Rasenmahers beeintrachtigen.

1 Driicken Sie die STOP-Taste.

* Wenn der Roboter-Rasenmaher nicht anhalt,
nehmen Sie ihn nicht in Betrieb, sondern
bringen Sie ihn zu einem autorisierten
Servicezentrum oder Handler.

2 Ziehen Sie Schutzhandschuhe an.
3 Schalten Sie den Hauptnetzschalter AUS.

4 Prifen Sie das Strom- und Begrenzungskabel
durch eine Sichtprufung.

+ Schalten Sie das Gerat nicht ein, wenn das
Strom-| oder Begrenzungskabel ausgefranst
oder gerissen ist oder Anzeichen von
VerschleiR aufweist.

5 Priifen Sie das gesamte AuRere des Roboter-
Rasenmahers, einschlieBlich der Unterseite,
durch eine Sichtprufung.

+ Verwenden Sie keinen Roboter-
Rasenmaher, der Risse oder Lécher
aufweist.

6 Uberpriifen Sie, dass die Messerscheibe und

die Messer nicht abgenutzt oder beschadigt
sind und sich leicht drehen lassen.

7 Uberpriifen Sie, dass das Bedienfeld, die Rader

und der Bildschirm sauber sind und
ordnungsgemaR funktionieren.

8 Uberpriifen Sie, dass die Ladeklemme nicht

beschadigt ist und dass der Maher leicht
andockt.

9 Prufen Sie die Verbindungsstecker durch eine
Sichtprifung.
+ Prifen Sie z.B., ob die Schrauben der
Ladestation fest sitzen und ob das

Begrenzungs- und Niederspannungskabel
mit Stiften fixiert ist.

10 Verlegen Sie das Niederspannungskabel so,

dass ein Kontakt mit den Messern verhindert
wird, und befestigen Sie es mit Stiften.

11 Reinigen Sie den Roboter-Rasenmaher, die

Ladestation, den Ladeanschluss und die
Ladeklemme.

12 schalten Sie den Hauptnetzschalter EIN.
13 Prufen Sie das Display und die Beleuchtung.

14 Uberpriifen Sie, ob das aktuelle Datum und die
Uhrzeit auf dem Display angezeigt werden.
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A WARNUNG 1 Driicken Sie die STOP-Taste.

+ Lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgféltig
durch und stellen Sie sicher, dass Sie sich mitden
Anweisungen vertraut gemacht haben, bevor Sie
den Roboter-Rasenmaher in Betrieb nehmen.

+ Der Roboter-Rasenmaher enthalt Bestandteile,
die empfindlich gegen elektrostatische
Entladung (ESD) sind. Der Roboter-Rasenmaher
ist so ausgelegt, dass er beim Einsatz im Freien 2 Ziehen Sie Sicherheitshandschuhe an.
wasserdicht ist. Wenn er im Freien verwendet
wird, muss die vom Hersteller aufgebrachte
Abdichtung so beibehalten werden, wie sie bei 3 .
der Herstellung aufgebracht wurde. Wenn der Schalten Sie den Hauptnetzschalter AUS und
Roboter-Rasenmaher zusammengesetzt oder schlieen Sie die Abdeckung des Bedienfelds,
ausgebaut werden muss, wenden Sie sich an ein falls sie offen ist.
autorisiertes Servicezentrum oder einen
Handler. Der Hersteller Gbernimmt keine
Garantie fur die Leistung und Sicherheit der Teile 4 Heben Sie den Roboter-Rasenmaher mit dem

oder des gesamten Roboter-Rasenmahers, vorderen oder hinteren Griff an und tragen Sie
wenn die Dichtungen beschadigt sind. ihn so, dass die Messerscheibe dem Kérper
+ Beriihren Sie keine scharfen Teile wie die Messer gegenibersteht.

oder die Messerscheibe, bis die Teile vollstandig
zum Stillstand gekommen sind.

+ Kippen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht um
mehr als 90 Grad.

+ Heben Sie den Roboter-Rasenmaher nicht an,
wenn Sie die Wartungsarbeiten durchfihren.

* Trennen Sie den Roboter-Rasenmaher von der
Ladestation, wenn Sie die Wartungsarbeiten
durchfihren.

+ Fihren Sie die Wartungsarbeiten nicht bei
Regen durch.

Wie wird der Roboter-
Rasenmaher getragen?

Bevor Sie den Roboter-Rasenméher an einen
anderen Ort bringen, stellen Sie sicher, dass Sie
alle Vorbereitungen fiir die Bewegung getroffen
haben, indem Sie den Hauptnetzschalter
ausschalten und den Maher mit den Messern dem
Korper gegenliberstehend halten.
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+ Heben oder tragen Sie den Roboter-
Rasenmaher nicht, wenn er in der
Ladestation angedockt ist.

+ Seien Sie an Steigungen und auf unebenen
Flachen vorsichtig. Achten Sie darauf, den
Roboter-Rasenmaher nicht abzuwerfen.

A WARNUNG

Lassen Sie die Messerscheibe vollstandig zum
Stillstand kommen, bevor Sie den Roboter-
Rasenmaher in Bewegung setzen.

+ Berlhren Sie wahrend der Bewegung des
Roboter-Rasenmahers nicht die Messer.

+ Heben oder tragen Sie den Roboter-
Rasenmaher nicht mit den Messern dem Korper
gegenuberstehend.

Im Fall eines Gewitters

Gehen Sie wie folgt vor, um Schaden am Roboter-
Rasenmaher, an der Ladestation, am
Begrenzungskabel und an den Peripheriegeraten
bei schlechtem Wetter zu verhindern, vor allem,
wenn die Gefahr eines Blitzschlags besteht.

1 Driicken Sie die STOP-Taste.

2 Schalten Sie den Hauptnetzschalter AUS.

+ Lassen Sie die Messerscheibe vollstandig
zum Stillstand kommen.

SchlieBen Sie die Abdeckung des Bedienfelds,
um es vor Niederschldgen zu schutzen.

Ziehen Sie den Stecker des Stromkabels der

Ladestation und trennen Sie die
Begrenzungskabel.
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Bringen Sie den Roboter-Rasenmaéher, die
Ladestation und die Stromversorgung in einen
geschitzten Bereich.

+ Bewegen Sie den Roboter-Rasenmaher, die
Ladestation und die Peripheriegerate unter
ein Dach, das einen Uberhang hat, um sie
vor Regen zu schitzen.

Bauen Sie den Mahroboter wieder zusammen,
sobald es sicher ist.

+ SchlieBen Sie die Kabel, die Ladestation und
die Stromversorgung wieder an, wenn keine
Blitzschlaggefahr mehr besteht.

Reinigung

Reinigung der Haupteinheit

Der Roboter-Rasenmaher sollte regelmaRig
gereinigt werden, um eine ordnungsgemaRe
Mahleistung zu gewahrleisten. Entfernen Sie in
regelmaligen Abstanden Fremdkérper und
reinigen Sie ihn nach Bedarf.

1

2

Dricken Sie die STOP-Taste.

Tragen Sie Schutzhandschuhe, und schalten
Sie den Hauptnetzschalter AUS.

Entfernen Sie Gras, Blatter oder Fremdkaorper
mit einer weichen Burste.

Wischen Sie die Oberseite des Roboter-

Rasenmahers mit einem weichen Tuch oder
unter flieBendem Wasser ab.
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+ Lassen Sie den Roboter-Rasenmaher an
einem gut bellfteten Ort ohne direkte
Sonneneinstrahlung mindestens 24 Stunden
lang vollsténdig trocknen.

U
¥
%

A WARNUNG

+ Wenn die Messer, die Rader oder der Boden des
Roboter-Rasenmahers viel Gras oder
Fremdkdrper enthalten, kann es sein, dass sie
sich nicht ordnungsgemalR drehen oder dass sie
lauter als gewdhnlich sind. Entfernen Sie die
Fremdkorper regelmaRig und reinigen Sie sie
nach Bedarf. Werden Fremdkérper nicht
ordnungsgemaR entfernt, kann dies die
Mahleistung beeintrachtigen.

+ Verwenden Sie zur Reinigung des Roboter-
Rasenmahers keine scharfen Reiniger oder
Lésungsmittel.

+ Wischen Sie den Roboter-Rasenmaher nicht mit
einem unbestandigen oder organischen
Losungsmittel (Verdinner, Losungsmittel,
Aceton usw.) ab. Andernfalls kann das Gerat
beschadigt werden.

+ Verwenden Sie zur Reinigung des Roboter-
Rasenmahers keinen Hochdruckreiniger.

+ Drehen Sie den Roboter nicht um und reinigen
Sie ihn nicht mit Wasser. Dies kann zu
Fehlfunktionen des Roboters flihren.

Reinigung des Bedienfelds

Wischen Sie die Oberflache des Bedienfelds mit
einem weichen, fusselfreien Tuch ab, das leicht mit
Wasser angefeuchtet ist. Achten Sie darauf, die
Oberflache des Bildschirms, des Tastenfelds, des
Hoheneinstellrads oder anderer Offnungen
vorsichtig abzuwischen. Verwenden Sie nach der
Reinigung ein sauberes, fusselfreies Tuch, um die
Oberflache zu trocknen.

A ACHTUNG

+ Werfen Sie keine Fremdkdrper auf das
Bedienfeld oder in die Facher der
Hohenverstellung.

+ Stellen Sie sicher, dass keine FlUssigkeiten in den
Roboter-Rasenmaher eindringen. Sollte
Flissigkeit in das Innere des Roboter-
Rasenmahers gelangen, schalten Sie die
Stromversorgung aus und bringen Sie den
Maher zu einem autorisierten Snapper
Servicezentrum (800-317-7833) oder Handler,
um Hilfe zu erhalten.

Reinigung der Sensoren

Reinigen Sie den Regensensor @ und die
Hinderniserkennungssensoren @ des Roboter-
Rasenmahers mit einem Wattestabchen oder
einem weichen Tuch.

+ Achten Sie darauf, die
Hinderniserkennungssensoren nicht zu
zerkratzen.

+ Esist sehrwichtig, dass der Regensensor und die
Hinderniserkennungssensoren regelmafig
gereinigt werden, damit der Roboter-
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Rasenmaher ein Hindernis oder einen Regenfall
erkennen kann.

A ACHTUNG

+ Wenn die Sensoren oder die Ladeklemmen
beschadigt sind, halten Sie den Roboter-
Rasenmaher an und wenden Sie sich an ein
autorisiertes Servicezentrum oder einen
Fachhandler, um Hilfe zu holen.

Reinigung der Ladeklemme und
des Ladeanschlusses

Reinigen Sie die Ladeklemme und den
Ladeanschluss regelmaRig von Gras, Blattern,
Asten und Fremdkérpern. Wenn die Ladeklemme
mit Fremdkd&rpern verschmutzt ist, kann der Akku
nicht normal geladen werden.

1 Driicken Sie die STOP-Taste.

2 Tragen Sie Schutzhandschuhe, und schalten
Sie den Hauptnetzschalter AUS.

3 Ziehen Sie den Stecker des Stromkabels der
Ladestation ab.

4 Reinigen Sie die Ladeklemme der Ladestation

mit einem Wattestdbchen oder einem weichen

Tuch von Gras oder Fremdkdrpern.

+ Auf dem Verbindungsstecker der
Ladeklemme kénnen Fremdkérper
vorhanden sein. Entfernen Sie regelmaRig
Gras, Blatter, Aste und Fremdkérper aus
dem Eingang oder dem Inneren der

Ladeklemme mit einer weichen Burste,
einem weichen Tuch oder einem Holzspiel.

5 Bursten Sie Schmutz und Gras von der
Ladestation ab, insbesondere um die Teile, auf
denen der Rasenmaher aufliegt, und um den
Bereich des Ladesteckers.

A WARNUNG

+ Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie die
Ladeklemmen der Ladestation reinigen.
Andernfalls kann es zu einem Elektroschock
oder zu Verletzungen kommen.

Wie werden die Radblirsten
verwendet?

Durch den Einbau der Radbirsten wird verhindert,
dass sich Schlamm oder Fremdkd&rper an den
Hinterradern ansammeln. Verwenden Sie die
Bursten, wenn nach einem Regen Schlamm im
Arbeitsbereich vorhanden ist. Achten Sie darauf,
sie nach dem Gebrauch zu waschen.

1 Legen Sie die Radbirste @ wie in der
Abbildung gezeigt vor das Hinterrad.
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2 stecken Sie die Lasche an einem Ende in den Reinigung der Messer und

Einschnitt. Driicken Sie dann den Haken am Rader

anderen Ende nach unten, bis er einrastet.
R Damit die Rader, die Messerscheibe und die

Messer normal funktionieren, sollten sie
regelmal3ig gereinigt werden, um angesammelte
Grasreste und andere Fremdkdrper zu entfernen.

1 Driicken Sie die STOP-Taste.

2 Tragen Sie Schutzhandschuhe, und schalten
Sie den Hauptnetzschalter AUS.

3 Stecken Sie die Befestigungsschrauben mit
einem Schraubenzieher ein und ziehen Sie sie 3 Stellen Sie den Roboter-Rasenmaher kopflber
fest. auf einen ebenen Boden.

4 Entfernen Sie das Schnittgut und die
Fremdkdrper mit einer weichen Burste.

4 Nach Gebrauch bauen Sie die Radbursten in

der zum Zusammensetzen umgekehrten
Reihenfolge aus und waschen sie mit Wasser.

+ Trocknen Sie sie mindestens einen Tag lang A WARN U NG

im Schatten.

+ Entfernen Sie regelmaRig Fremdkorper von den
Messern, Radern oder der Unterseite des
Roboter-Rasenmahers. Werden Fremdkdrper
nicht ordnungsgemaR entfernt, kann dies die
Mahleistung beeintrachtigen oder die Rader
oder Messer kénnen sich wahrend des Betriebs
nicht ordnungsgemaR drehen.

HINWEIS

+ Prifen Sie die Messer durch Sichtprifung.
Verwenden Sie keine Messer, die beschadigt
oder abgenutzt sind oder sich nicht frei drehen
lassen.
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+ Stellen Sie sicher, dass sich die Rader, die
Messerscheibe und die Messer nach der
Reinigung frei drehen.

Reinigung der Ladestation

Die Ladestation und die Ladeklemme sollten
regelmal3ig gereinigt werden. Ziehen Sie das
Stromkabel der Ladestation ab, bevor Sie die
Ladeklemme der Ladestation reinigen.

Entfernen Sie regelméafig Gras, Blatter oder
Fremdkdrper mit einer weichen Birste. Wischen
Sie die Ladestation und die Ladeklemme mit einer
weichen Burste ab. Reinigen Sie den Bereich um
die Ladeklemme der Ladestation grundlich.

A WARNUNG

+ Verwenden Sie zur Reinigung der Ladestation
keinen Hochdruckreiniger.

+ Verwenden Sie keine scharfen Reinigungs- oder
Lésungsmittel zur Reinigung des Roboter-
Rasenmahers und der Ladestation.

Vorbereitung fir die
Wintereinlagerung

Aufbewahrung des Roboter-
Rasenmahers

Stellen Sie sicher, dass der Roboter-Rasenmaher
vor dem Winter ordnungsgemaR gereinigt und

gelagert wird, um seine Leistung nicht zu
beeintrachtigen.

+ Laden Sie den Akku vollstandig auf, bevor Sie

den Maher wahrend der Wintersaison einlagern.

+ Schalten Sie den Hauptnetzschalter AUS, und
lagern Sie den Roboter-Rasenmdher an einem
gut belufteten Ort ohne direkte
Sonneneinstrahlung, um ihn vor Winterwetter,
Wasser, Regen oder Feuchtigkeit zu schutzen.

+ Prifen Sie verschlissene Teile wie Messer und
den Akku bei Bedarf und tauschen Sie sie aus.

- Wenn Sie den Roboter-Rasenmaher tber
einen langeren Zeitpunkt lagern, ohne den

Akku regelmaRig aufzuladen, kann es zu einer
Fehlfunktion des Akkus kommen.

- Wenn der Roboter-Rasenmaher Uiber einen
langeren Zeitraum gelagert werden muss,
laden Sie den Akku vor der Einlagerung
vollsténdig auf, und laden Sie ihn alle 6
Monate nach.

- Der Akku kann bei Temperaturen unter 5 °C
nicht aufgeladen werden. Wenn es drauf3en
zu kalt ist, laden Sie den Roboter-Rasenmaher
in einem Innenraum auf.
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Aufbewahrung der Ladestation

und des Begrenzungskabels

+ Ziehen Sie das Stromkabel der Ladestation ab,
und reinigen Sie die Ladestation grindlich.
Stellen Sie sicher, dass die Ladestation, die
Stromversorgung und alle elektrischen Gerate in
einem gut belufteten, vor direkter
Sonneneinstrahlung geschutzten Bereich
gelagert werden.

+ Das Begrenzungskabel und alle elektrischen
Gerate sollten wahrend der Wintersaison von
den Netzkabeln getrennt werden.

+ Das Begrenzungskabel kann im Boden
verbleiben.

- Stellen Sie sicher, dass die Enden des
Begrenzungskabels geschitzt sind, um
Korrosion durch Wasser, Schnee, Regen oder
Feuchtigkeit wahrend der Wintersaison zu
vermeiden.

- Schitzen Sie die Enden des
Begrenzungskabels mit einer mitgelieferten
Kupplung oder indem Sie sie in einen Behalter
mit Fett legen.

HINWEIS

+ Wenn es nicht mdéglich ist, die Ladestation im
Haus zu lagern, sollte sie wahrend der
Wintersaison mit der Stromversorgung und den
Begrenzungskabeln verbunden bleiben.
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Nach der Wintereinlagerung

Prifen Sie den Roboter-Rasenmaher nach der
Wintereinlagerung. Um eine optimale Leistung zu
erzielen, wenden Sie sich an Ihr Servicezentrum
oder Ihren Handler, um sich auf die kommende
Saison vorzubereiten.

+ Flhren Sie die folgende Checkliste vor dem
Einsatz durch:

- Prifen und reinigen Sie den Roboter-
Rasenmaher, die Messerscheibe, die Messer,
die Ladestation, die Stromversorgung und alle
elektrischen Gerate, einschliel3lich der
Kontakt- oder Ladestreifen.

- Stellen Sie sicher, dass die Uhrzeit und das
Datum korrekt sind.

- Prifen Sie die Akkukapazitat und tauschen Sie
den Akku ggf. aus.

- Prifen Sie das Strom- und Begrenzungskabel
durch Sichtprtfung. Schalten Sie das Gerat
nicht ein, wenn das Strom- oder
Begrenzungskabel ausgefranst oder
gespalten ist oder Anzeichen von Verschleil3
aufweist.

A WARNUNG

+ Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es
durch ein autorisiertes Servicezentrum oder
einen Handler ausgetauscht werden, um eine
Gefdhrdung zu vermeiden.
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FEHLERBEHEBUNG

Bevor Sie sich an den
Kundendienst wenden

Fehlermeldungen

Symptome

Maégliche Ursache und Lésung

Der Maher kénnte

gestohlen worden sein.

Bei eingeschaltetem Maher wird der Roboter von Hand aus dem
Arbeitsbereich bewegt. Maher wird von Hand bewegt, ohne dass die
Kabel verbunden/gebrochen sind. Der Madher wird bewegt, wiahrend die
Ladestation ausgeschaltet ist.

+ Wenndies innerhalb des Arbeitsbereichs geschieht, prifen Sie den Status
der Ladestation/des Begrenzungskabels.

Notausschalter wurde
gedriickt.

Die Stop-Taste des Mahers wurde gedriickt.

+ Nach Eingabe des PIN-Codes kann der Roboter wieder in Betrieb
genommen werden.

Akku schwach.

Maher kehrt nicht zur Ladestation zuriick.

* Mahen Sie das Gras um das Begrenzungskabel herum manuell (3,5 Zoll
oder weniger) und bedienen Sie das Gerat. Wenn die Lange des Grases
nicht ausreicht, prifen Sie die Installationshinweise in der

Bedienungsanleitung und dndern Sie den Installationsbereich des Kabels.

Maher gekippt. Priifen
Sie den Zustand des
Mahers.

Der Méher ist wahrend der Bewegung lber die Steigh6he gekippt.

+ Prifen, wenn der Roboter wahrend der Bewegung um mehr als 25 Grad
geneigt ist. Der Roboter kann bei einer Neigung von mehr als 25 Grad
nicht arbeiten. Prifen Sie die Installationshinweise in der

Bedienungsanleitung und éndern Sie die Betriebsumgebung des Mahers.

Maher angehoben.
Prufen Sie den Status
des Mahers.

Der Méher ist eingespannt und die Frontabdeckung ist angehoben.

+ Befreien Sie den Roboter-Rasenmaher.

Fehler in der
StoR3stange. Priifen Sie

den Status des Mahers.

Der Maher ist blockiert und verhindert, dass der Roboter iiber
Hindernisse stirzt.

+ Befreien Sie den Roboter-Rasenmaher.

Maher befindet sich
auBerhalb der
Begrenzung.

Die Begrenzungskabel zur Ladestation sind umgekehrt.

+ Prifen Sie, ob das Begrenzungskabel richtig verbunden ist.

Das Begrenzungskabel ist in einem spitzen Winkel oder auf der Rampe
verlegt.

+ Prifen Sie, ob das Begrenzungskabel gemal3 dieser Anweisungen verlegt
wurde.
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Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Maher befindet sich
auBerhalb der
Begrenzung.

Stérungen durch Metallgegensténde (Zadune, Bewehrungsstahl) oder
vergrabene Kabel in der Ndhe.

+ Entfernen Sie alle anderen Stromkabel und Metallgegensténde, die das
Begrenzungskabel beeintrachtigen kénnten.

Stellen Sie den Maher
auf eine ebene Flache.

Der Roboter funktioniert in einem umgedrehten Zustand.

+ Stellen Sie den Roboter normal auf den Boden und bedienen Sie ihn dann.

Temperatur zu heil3 fur
den Maher.

Akku uberhitzt

+ Schalten Sie den Roboter nach einer Stunde wieder ein. Stellen Sie die
Schnitth6he auf die in der Bedienungsanleitung empfohlene Hohe ein.
Wenn der Fehler nach einem Neustart und erneutem Betrieb des Roboters
wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Es ist ein Systemfehler
[01] aufgetreten. Bitte
starten Sie den Maher
neu.

Fehler im Robotersensor

+ Wenn der Fehler nach einem Neustart und erneutem Betrieb des Roboters
wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Es ist ein Systemfehler
[02] oder [03]
aufgetreten. Bitte
starten Sie den Maher
neu.

Uberstrom im Akku

* Wenn der Fehler nach einem Neustart und erneutem Betrieb des Roboters
wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum. Der Fehler
kann jedoch in schwierigen Médhumgebungen auftreten, passen Sie daher
die Mahumgebung entsprechend den angegebenen
Betriebsumgebungen fiir den Maher an.

Es ist ein Systemfehler
[04] aufgetreten. Bitte
starten Sie den Maher
neu.

Uberspannung des Akkus

+ Wenn der Fehler nach einem Neustart und erneutem Betrieb des Roboters
wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Es ist ein Systemfehler
[05] aufgetreten. Bitte
starten Sie den Maher
neu.

Schlechte Kommunikation mit dem Akku

+ Wenn der Fehler nach einem Neustart und erneutem Betrieb des Roboters
wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Kein Signal im Kabel.
Priifen Sie den Status
des Kabels.

Die Ladestation ist ausgeschaltet.

+ Prifen Sie, ob der Netzschalter der Ladestation ausgeschaltet ist. Wenn
der Netzschalter der Ladestation ausgeschaltet ist, schalten Sie ihn wieder
ein.

Die Stromversorgung ist nicht verbunden.

* Prifen Sie, ob das Stromkabel ordnungsgemaf3 verbunden ist. Prufen Sie
auch, ob das Niederspannungskabel gut mit der Ladestation verbunden
ist.

Das Begrenzungskabel ist nicht mit der Ladestation verbunden.

+ Prifen Sie, ob die Verbindungsstecker des Begrenzungskabels
ordnungsgemaR an der Ladestation angeschlossen sind. Tauschen Sie die
Verbindungsstecker aus, wenn sie beschadigt sind.




FEHLERBEHEBUNG 61

Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Kein Signal im Kabel.
Priifen Sie den Status
des Kabels.

Begrenzungskabel gebrochen.

+ Suchen Sie das gebrochene Kabel und verbinden Sie es mit der
Begrenzungskabelkupplung am Gerat.

Das Inselinstallationskabel ist unsachgemaR installiert.

+ Verringern Sie den Wert fir den maximalen Abstand zwischen Eingang
und Ausgang. Der Abstand zwischen den beiden Kabeln sollte 0 cm
betragen. Bitte beziehen Sie sich auf die Anleitung zur Kabelinstallation.

Maher blockiert.
Entfernen Sie
Hindernisse.

Der Roboter-Rasenmaher hat sich in einem Hindernis verfangen.

+ Befreien Sie den Roboter-Rasenmaher und entfernen Sie das Hindernis.
Bitte andern Sie die Installationsumgebung des Roboters, indem Sie sich
auf die Bedienungsanleitung beziehen.

Die Umgebung des Roboter-Rasenmahers ist durch ein Hindernis
blockiert.

+ Entfernen Sie Hindernisse in der Umgebung des Mahers.

Das Andocken ist
aufgrund von
Hindernissen oder
einer Anderung der
Geldndebedingungen
fehlgeschlagen.

Der Roboter kann nicht an der Ladestation andocken.

+ Prifen Sie, ob die Kabel an der Vorder- und Ruckseite der Ladestation in
einer geraden Linie verlegt sind. Wenn das Gelande vor der Ladestation
uneben ist, bewegen Sie die Station oder ebnen Sie den Bereich.

Das linke Rad kann in
der aktuellen Zone [01]
oder [02] nicht
funktionieren.

Ein Fremdkorper hat sich im linken Rad verfangen, so dass sich das linke
Rad nicht drehen kann.

+ Prifen Sie das Rad und entfernen Sie die Fremdkorper.

Das rechte Rad lasst
sich in der aktuellen
Zone [01] oder [02]
nicht drehen.

Ein Fremdkdrper hat sich im rechten Rad verfangen, so dass sich das
linke Rad nicht mehr drehen kann.

+ Prifen Sie das Rad und entfernen Sie die Fremdkorper.

Das Messer kann im
aktuellen Bereich nicht
arbeiten.

Ein Fremdkorper hat sich auf dem Messer verfangen, so dass sich das
Messer nicht mehr drehen kann.

+ Prifen Sie, ob sich ein Fremdkérper auf dem Messer befindet.

Die Schnitthohe ist zu kurz.

+ Stellen Sie als Mahhéhenintervall 0,5 Zoll oder weniger ein.

Fehlfunktion des
Messermotors [01]
oder [02].

Ein Fremdkdrper hat sich auf dem Messer verfangen.

+ Entfernen Sie alle Fremdkérper auf dem Motor des Messers. Wenn der
Fehler bei der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer wieder
auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Storung des
Messermotors [03].

Stérung des Messermotors

* Wenn der Fehler bei der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer
wieder auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.
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Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Storung des
Radmotors [01] oder
[02].

Ein Fremdkdrper hat sich im linken Rad verfangen.

+ Entfernen Sie alle Fremdkérper auf dem linken Rad. Wenn der Fehler bei
der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer wieder auftritt,
wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Storung des
Radmotors [03].

Stérung des linken Radmotors

+ Wenn der Fehler bei der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer
wieder auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Storung des
Radmotors [04] oder
[05].

Ein Fremdkdrper hat sich im rechten Rad verfangen.

+ Entfernen Sie alle Fremdkorper auf dem rechten Rad. Wenn der Fehler bei
der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer wieder auftritt,
wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Storung des
Radmotors [06].

Stérung des rechten Radmotors

+ Wenn der Fehler bei der erneuten Inbetriebnahme des Roboters immer
wieder auftritt, wenden Sie sich an das Servicezentrum.

Popup-Meldungen

Symptome

Mégliche Ursache und Losung

Die Temperatur des
Akkus ist zum Mahen
zu niedrig. Der Maher
kehrt automatisch zur
Station zuriick.

Tritt auf, wenn die Temperatur des Akkus niedrig ist, wéahrend der
Roboter in Betrieb ist.

+ Der Roboter arbeitet nicht in einer kalten Umgebung, in der kein Gras
wachst. Bei kalter Witterung kehrt der Roboter zur Ladestation zurtick und
startet neu, wenn die Temperatur des Akkus steigt.

Der Regensensor wird
aktiviert und der
Maher kehrt
automatisch zur
Station zurick.

Der Regensensor erkennt Regen, wihrend der Roboter in Betrieb ist.

* Wenn der Roboter wahrend des Betriebs Regen erkennt, kehrt er zur
Ladestation zurtick. Nach der eingestellten Neustartzeit startet der
Roboter erneut. Der Regensensor kann in den Einstellungen ein- und
ausgeschaltet werden, und auch die Neustartzeit kann eingestellt werden.

Der Méhplan ist
abgeschlossen und der
Maher kehrt
automatisch zur
Station zurick.

Die geplante Zeit ist abgelaufen, wahrend der Roboter in Betrieb ist.

+ Nach Ablauf der eingestellten Zeit kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zurtck. Er fahrt automatisch nach dem nachsten Mahplan.

Die Temperatur des
Akkus ist zu niedrig.
Der Maher arbeitet
nicht, bis die
Temperatur den
normalen Bereich
erreicht.

Wenn der Roboter aufgrund einer niedrigen Akkutemperatur nicht
arbeiten kann, wahrend er im Bereitschafts-/Ladezustand ist.

+ Der Roboter kann in einer kalten Umgebung, in der kein Gras wachst, nicht
arbeiten. Driicken Sie in diesem Fall, wenn die Temperatur des Akkus
niedrig ist, die Start-Taste an der Ladestation, sonst funktioniert er nicht,
auch wenn die geplante Zeit erreicht ist.
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Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Der Maher arbeitet
nicht, wenn er Regen
erkennt.

Wenn der Roboter aufgrund des Regensensors nicht arbeiten kann,
pausieren Sie die Zeit, wahrend der Roboter im Bereitschafts-/
Ladezustand ist.

+ Nachdem der Regensensor ausgeldst hat, startet der Roboter nach der
eingestellten Pausenzeit erneut. Die Pausezeit kann in den Einstellungen
gedndert werden.

Der aktuelle Mahplan
wurde abgebrochen.
Bitte bringen Sie den
Maher zuriick in die
Station.

Es ist Startzeit des Mahplans, aber der Roboter befindet sich auRerhalb
der Ladestation.

+ Der Start des Mahplans ist nur méglich, wenn sich der Roboter in der
Ladestation befindet. Wenn sich der Roboter aulRerhalb der Ladestation
befindet, wird der Mahplan geléscht, wenn die Zeit des Mahplans erreicht
ist. Um den Mahplan auszufiihren, driicken Sie die Taste Start, um mit
dem Mahen zu beginnen.

Das Mdhen kann
beginnen, wenn der
Maher aufgeladen
wird. Bitte versuchen
Sie es erneut, nachdem
Sie den Maher in die
Station gestellt haben.

Die Kartenerstellung wurde ausgefiihrt, als der Roboter nicht geladen
wurde.

+ Die Kartenerstellung ist nur méglich, wenn sich der Roboter in der
Ladestation befindet. Versuchen Sie das Mapping erneut, nachdem Sie
den Roboter in die Ladestation gestellt haben.

Die Systemdiagnose ist
mdglich, wenn der
Maher aufgeladen
wird. Bitte versuchen
Sie es erneut, nachdem
Sie den Maher in die
Station gestellt haben.

Die Smart-Diagnose wurde ausgefiihrt, als der Roboter nicht aufgeladen
wurde.

+ Die Smart-Diagnose ist nur moglich, wenn sich der Roboter in der
Ladestation befindet. Versuchen Sie die Diagnose erneut, nachdem Sie
den Roboter in die Ladestation gestellt haben.

Die Kartierung ist
aufgrund von
Hindernissen oder
Steigungen
fehlgeschlagen. Bitte
stellen Sie den Maher
auf eine ebene Flache
und driicken Sie die OK
-Taste, um die
Kartierung
fortzusetzen.

Die Kartierung schldgt aufgrund von Hindernissen oder Hangen fehl,
wahrend sich der Roboter zu Beginn der Kartierung an Ort und Stelle
dreht.

+ Wenn ein Roboter beim Kartieren oder Drehen auf ein Hindernis st6Bt
oder wenn der Bereich eine Rampe ist. Die Kartierung kann nicht normal
durchgefiihrt werden. Halten Sie den Roboter mit der Hand fest, bewegen
Sie ihn in einen flachen, ungehinderten Bereich und driicken Sie die OK-
Taste in der Popup-Meldung.

Kartierung
fehlgeschlagen. Priifen
Sie die
Bedienungsanleitung
und versuchen Sie es
erneut.

Kartierung fehlgeschlagen.

+ Wenn Sie auf der Ladestation die OK-Taste drticken, wahrend die Popup-
Meldung 9 angezeigt wird, schlagt die Kartierung fehl. Oder wenn die
Karte nicht ordnungsgemaR installiert ist, wird die entsprechende Popup-
Meldung angezeigt. Beziehen Sie sich auf die Bedienungsanleitung und

installieren Sie die Kabel korrekt, und versuchen Sie es erneut.
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Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Hindernisse kénnen
eine schlechte
Kartierung
verursachen, was die
Leistung
beeintrachtigen kann.
Um eine neue Karte zu
erstellen, wahlen Sie
im Menii Einstellungen
die Option Mapping.

Wahrend der Kartierung traf der Roboter auf ein Hindernis.

* Wenn bei der Verlegung des Begrenzungskabels Hindernisse auf dem
Weg des Roboterkabels vorhanden sind, verringert sich die
Kartierungsleistung. Beziehen Sie sich auf die Bedienungsanleitung und
folgen Sie der Installationsanweisung, um das Kabel nach der
Neuverlegung neu zu kartieren.

Hénge kénnen eine
schlechte Kartierung
verursachen, was die
Leistung
beeintrachtigen kann.
Um eine neue Karte zu
zeichnen, wéhlen Sie
im Menii Einstellungen
die Option Mapping.

Wahrend der Kartierung erkennt der Roboter, dass das
Begrenzungskabel mit einer Neigung von 15 Grad oder mehr verlegt
wurde.

* Wenn das Kabel an einem Hang verlegt wurde, kann die Kartierung
aufgrund des Verrutschens des Roboters unangemessen sein. Beziehen
Sie sich auf die Bedienungsanleitung und befolgen Sie die
Installationsanweisungen, um das Kabel nach der Neuverlegung neu zu
kartieren.

Die Karte ist nicht
vorhanden, so dass der
Roboter mit dem
Mahen nach dem
Zufallsprinzip
beginnen wird. Um
eine neue Karte zu
erstellen, wahlen Sie
im Menii Einstellungen
die Option Mapping.
SchlieBen Sie die
Abdeckung, um das
Zufallsmahen zu
starten.

Wenn Sie die Taste Start driicken, ohne eine Karte zu haben.

* Wenn keine Karte vorliegt, maht der Roboter nicht nach einem Muster,
sondern flhrt ein Zufallsmdhen durch. Wenn Sie nach einem bestimmten
Muster mahen méchten, missen Sie die Zuordnung erneut vornehmen.

Wenn Regen erkannt
wird, halt der Maher
voriibergehend an und
nimmt das Mahen nach
der Neustartzeit
wieder auf.

Dies ist eine Popup-Meldung, die beim Einstellen des Regensensors
angezeigt wird.

+ Diese Popup-Meldung wird angezeigt, wenn der Regensensor in der
Registerkarte Einstellungen auf EIN gesetzt ist. Nachdem Regen erkannt
wurde, kehrt der Roboter zur Ladestation zurtick, wartet die eingestellte
Neustartzeit ab und versucht dann, neu zu starten.

Akku schwach. Bitte
bringen Sie den Médher
zuriick in die Station.

Diese Meldung wird angezeigt, wenn sich der Roboter im
Pausenzustand befindet oder wenn der Akku schwach ist.

+ Wenn sich der Roboter im Pausenzustand befindet (die Abdeckung der
Benutzeroberflache ist gedffnet), kehrt er nicht automatisch zur
Ladestation zurtick, auch wenn der Akku schwach ist. In diesem Fall wird
die entsprechende Popup-Meldung angezeigt. Bitte stellen Sie den
Roboter wieder in die Ladestation.
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Symptome

Maégliche Ursache und Losung

Der Méahplan ist
beendet. Bitte bringen
Sie den Maher in die
Station zurick.

Wenn sich der Roboter im Pausenzustand befindet, ist der Mahplan
beendet.

+ Wenn sich der Roboter im Pausenzustand befindet (die Abdeckung der
Benutzeroberflache ist gedffnet) und die eingestellte Zeit des Mahplans
abgelaufen ist, wird die entsprechende Popup-Meldung angezeigt.

Der Mahplan wird
gestartet, sobald der
Akku vollstiandig
aufgeladen ist.

Es ist Startzeit fiir den Mahplan, aber der Roboter ist nicht vollstéandig
aufgeladen.

+ Der Start des Mahplans beginnt automatisch, wenn der Roboter einen
vollen Akku in der Ladestation hat. Wenn der Akku zur Startzeit des
Mahplans nicht voll aufgeladen ist, wird er so lange geladen, bis der Akku
voll aufgeladen ist, und startet dann automatisch.

Entweder ist die
Station oder das Kabel
nicht ordnungsgeman
installiert. Priifen Sie
die
Bedienungsanleitung
und installieren Sie sie
neu.

Der Roboter erkennt, dass das Begrenzungskabel wéhrend der
Kartierung in umgekehrter Richtung mit der Ladestation verbunden ist.

* Wenn das Kabel nicht ordnungsgemal? an der Ladestation angebracht ist,
wahrend der Roboter die Kartierung durchfuhrt, wird die entsprechende
Popup-Meldung angezeigt: Beziehen Sie sich auf die Bedienungsanleitung
und installieren Sie das Kabel gemaR der Installationsanweisungen neu.

Die Messer und die
Schraube miissen
ausgetauscht werden.
Priifen Sie die
Bedienungsanleitung,
wenn Sie sie
austauschen.

Prifen Sie das Messer und tauschen Sie es ggf. aus.

+ Wenn die Mahzeit 500 Stunden erreicht hat, wird die entsprechende
Popup-Meldung angezeigt. Es wird empfohlen, den Zustand des Messers
zu prifen und es auszutauschen, wenn es verschlissen ist.

Der Maher kehrt zum
Aufladen zur Station
zuriick. Bitte drucken
Sie die Start-Taste, um
den aktuellen Mahplan
fortzusetzen.

Wenn der Roboter zur geplanten Zeit in Betrieb war, hat der Kunde die
Taste Park gedriickt.

+ Wennsich der Roboter in einem geplanten Einsatz befindet und der Kunde
den Roboter parkt, wird die entsprechende Popup-Meldung angezeigt.
Wenn Sie den aktuellen Mahplan fortsetzen méchten, driicken Sie die
Taste Start.

Abkiihlung des
Mahers. Der Maher
arbeitet erst dann,
wenn die Temperatur
den normalen Bereich
[01], [02], [03] erreicht
hat.

Die Temperatur des linken oder rechten Rades ist hoch. Die Temperatur
des Messermotors ist hoch.

* Wenn die Motortemperatur bei laufendem Roboter hoch ist, halt der
Roboter automatisch fiir 5 Minuten an und startet dann neu. Wenn die
Abdeckung gedffnet wird, wahrend der Roboter im Stillstand ist, wird die
entsprechende Popup-Meldung angezeigt. Nach dem Neustart des
Roboters wird die Popup-Meldung automatisch ausgeblendet.

Die Temperatur des
Akkus ist zu hoch. Der
Maher arbeitet erst,
wenn die Temperatur
den normalen Bereich
erreicht hat.

Wenn der Roboter aufgrund einer zu hohen Temperatur des Akkus nicht
arbeiten kann, wéhrend der Roboter geladen wird.

+ Aktivieren Sie den Roboter nach einer Stunde.

HOSLN3a l



66 FEHLERBEHEBUNG

Symptome

Wenn Ihr Roboter-Rasenmaher nicht wie erwartet funktioniert, befolgen Sie die nachstehenden Hinweise

zu den Symptomen.

Symptome

Maégliche Ursache und Lésung

Wenn die Taste Park
gedriickt wird, fahrt
der Roboter an der
Ladestation vorbei und
dreht sich weiter in die
entgegengesetzte
Richtung der
Ladestation.

Wenn der Roboter hinter die Ladestation fahrt, muss er gegen die
Ladestation stoBen, um sie zu erkennen. Wenn das Kabel an der
Riickseite der Ladestation nicht Giber 2 m (6 11/16 ft) in einer geraden
Linie befestigt ist, kann der Roboter nicht auf die Riickseite der
Ladestation stoBen. Dies fiihrt dazu, dass der Roboter die Ladestation
nicht erkennt und weiterfahrt.

+ Bitte andern Sie die Installation gemaR der Anleitung. Wenn dies nicht
moglich ist, deaktivieren Sie bitte die Grenzspurverringerung in den
Robotereinstellungen.

Es regnet nicht, aber
der Regensensor
wurde erkannt und der
Roboter funktioniert
nicht.

Wenn die eingestellte Neustartzeit des Regensensors nicht abgelaufen
ist, kann der Roboter nicht arbeiten. Wenn der Roboter auch nach
Ablauf der eingestellten Neustartzeit des Regensensors nicht
funktioniert, priifen Sie, ob ein Fremdkérper auf dem Regensensor
vorhanden ist.

+ Reinigen Sie den Regensensor mit einem trockenen Tuch, um Feuchtigkeit
zu entfernen.
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ANHANG

Technische Angaben
Spezifikationen des Gerats
Modell:
Parameter Wert
Gerat Maximale Abmessungen (B x T x H) 600 x 690 x 330 mm

Gewicht 17,5 kg
Ladezeit 2 Stunden
Mahzeit 100 Minuten

Mittlerer Energieverbrauch bei maximaler

Nutzung

19 kWh/Monat bei 2200 m?
Arbeitsflache

Ladestation

Ein-/Ausgang

DC252V282A

Lange des Niederspannungskabels 10m
Schneiden Teilenummer des Messers MAU63283101
Drehzahl des Messermotors 2.000 U/min (allgemeiner
Modus)
Schneidesystem Vier schwenkbare, schneidende
Messerklingen
Leistungsaufnahme beim Mahen 64,8 W + 20%
Schnitthéhe 2,5-89cm
Schnittbreite 27,8cm
Begrenzungsk | Hoéchstmdgliche Lange 800 m
abel Mindestmdgliche Lange 20m
Frequenzbereich(e) 4k Hz + 5%
Larmemission | Gerduschleistungspegel 60 dB (A)
& Gerauschdruckpegel 50 dB (A)
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Mahbedingun
gen

Parameter Wert
Maximale GroRe des Arbeitsbereichs 3000 m?
Mindestgrof3e des Arbeitsbereichs 25 m2
Maximale Neigung des Arbeitsbereichs 25°
Maximale Neigung des Begrenzungskabels 8,5°

Lithium- Spannung / Maximale Stromstarke DC 22,2V /4700 mAh
Ionen-Akku
Zellenhersteller LG Chem
Stromversorg | Modellname ADC-74ML-25-4 25274E
ung
Eingang 100-240 V50/60 Hz 1.2 A
Ausgang 25,2V 2,82A
Hersteller Shenzhen Honor electronic Co.,

Ltd
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