
Autonome padwissel

Brede kennisvraag
Hoe kan een autonoom rijdend voertuig (AMP) met camera sensoren en een 
AI-model variaties in betongladheid en buisrailafmetingen detecteren en 
compenseren om nauwkeurig en veilig op een buisrail te blijven rijden?

Aanpak
Volgens het testplan worden het AMP de volgende tests doorlopen in 
Tomatoworld:
1. Padwissel tijden
2. Noodstop afstand
3. Safe Speed
4. IMU test

Doelstelling
Testen van een platform voor autonome systemen op een autonoom rijdend 
platform voor het verplaatsen, sorteren, verpakken en opslaan van geoogste 
producten.

Resultaat en reflectie
Het beoogt resultaat van de test is behaald er zijn geen onverwachte zaken naar 
boven gekomen.
De geteste nieuwe IMU is inmiddels in gebruik genomen als de nieuwe standaard.
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Test en validatie
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Technische functionaliteit
TF-2 Testen van interoperabiliteit, 
standaardisatie en compatibiliteit 

Validatie van lijn vision Software
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