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Kansen voor het gebruik van autonoom werkende
robots voor het oogsten en voeren van vers gras
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Figure 2. Topics related to autonomous operability (left) and learning to work with robot (right).

Inzicht verkrijgen waar agrariérs mogelijkheden zien om het management op
hun bedrijf te kunnen uitvoeren met een robot die in één werkgang gras kan
oogsten, bemesten en het geoogste product kan vervoederen. Wat zijn de

eisen die zij stellen aan een dergelijke machine en wat zijn de uitdagingen die

Zij zien?

Aanpak

Eris een bijna volledig autonoom werkende robot beschikbaar die in één
werkproces vers gras kan oogsten, de weide kan bemesten, het gras kan
transporteren en het voer in de voerbak kan lossen. Tien Nederlandse
boeren werden gevraagd naar de voordelen, nadelen, implementatie en
benodigde functies voor het bedrijfsbeheer van zo'n robot. De grootte van
de boerderijen varieerde van 35 tot 230 ha en de veebezetting op het
weideplatform varieerde van 2,7 tot 10,0 koeien-ha-1.
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Doelstelling

De informatie uit deze studie geeft richting aan de ontwikkeling van de kennis
en techniek die nodig is om een dergelijke robot optimaal te kunnen inzetten
door agrariérs op hun bedrijf. Verder, levert het machinebouwers kennis die
hun helpen in de verdere ontwikkelen van hun technologie.

Resultaat en reflectie

Over het algemeen beschouwden boeren deze robot als een hulpmiddel dat zowel
de grasproductie als het grasgebruik kon optimaliseren. Ze zagen mogelijkheden
om het weideseizoen in het vroege voorjaar en de late herfst te verlengen door
met de robot vers gras te oogsten wanneer de omstandigheden niet geschikt
waren voor grazende koeien. De weide-infrastructuur werd genoemd als een
belangrijke factor voor de werking van de robot. De resultaten zijn gepresenteerd
bij European Grassland Federation, 31st EGF General Meeting 2026, Opportunities
identified by dairy farmers for using autonomously operating robots to harvest
and feed fresh grass - Research Portal - Wageningen University & Research.
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