
Kwaliteitstest van een broccoli-oogstrobot
Een veldtest van een selectieve broccoli-oogstrobot, vergeleken met handmatig selectief oogsten, om te zien of dit arbeid kan besparen en toch goede 
oogstkwaliteit levert.

Brede kennisvraag
Hoe presteert de AHS selectieve oogstmachine vergeleken met handmatig 
selectief oogsten, als het gaat om oogstnauwkeurigheid, productkwaliteit en 
benodigde arbeidstijd?

Aanpak
Er is een eendaagse veldtest uitgevoerd op twee broccolivelden bij 
Zwaagdijk (Nederland). De machine gebruikt camera’s om broccoli te 
herkennen en oogst wanneer de gemeten diameter ongeveer 14 tot 20 cm is. 
In vaste proefvlakken zijn metingen gedaan aan geoogste en niet-geoogste 
broccoli (maatklassen, gemiste kroppen), oogstkwaliteit (beschadiging, 
snijkwaliteit, steellengte) en arbeidstijd per hectare. Dit is vergeleken met 
handmatig oogsten in vergelijkbare proefvlakken.

Doelstelling
Het testen van een werktuigversie van AHS’ selectieve robot-oogstsysteem en 
het vergelijken van de prestaties met handmatig selectief oogsten, met focus op 
kwaliteitsaspecten en arbeidstijd.

Resultaat en reflectie
De resultaten laten zien dat de machine in deze test de arbeidstijd met meer dan 
de helft kan verminderen en minder “oogstrijpe” broccoli lijkt te missen dan 
handmatige oogsters. De meeste geoogste koppen zaten in de juiste maatklasse, 
maar er waren ook enkele kwaliteitsproblemen (bijvoorbeeld lichte beschadiging 
en in sommige proefvlakken minder nette sneden). Het opstellen van de proef 
koste veel tijd (ongeveer twee uur) en het aantal proefvlakken was beperkt. 
Daarom is meer testen nodig, in meer verschillende percelen en omstandigheden. 
Vervolgwerk zou ook de volledige praktijktijd moeten meenemen (keren, 
transport, opstellen, stilstand), en niet alleen de netto oogsttijd.

Link naar het evaluatieverslag wordt geactiveerd na publicatie: 
https://doi.org/10.18174/720177 
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